OPTIC 6

Sestikanalova RC souprava
s FM modulaci

Navod k obsluze

elikan  olektronickych obvodu a souéastkami s vynikajici dlouhodobou spolehlivosti. Cas, ktery vénujete prostudovéni
tohoto ndvodu, vam zajisti Sfastna a vesela dlouha léta se soupravou OPTIC 6FM.
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Blahoprejeme! Stali jste se vlastniky RC soupravy Hitec Optic 6, systému se vSestrannym pouzitim, jehoz
prfednosti mohou vyuzivat stejné tak zacinajici, jako 3pickovi piloti. Vysila¢ je mozno programovat pro modely
akrobatickych letadel, vétrofiti a vrtulnik(, vZdy s pouZitim celé Fady specialnich mixovych funkci, které vam dovoli
obsahnout prakticky vSechny mozné konfigurace modell. Do paméti mizZete ulozit kompletni Data pro sedm
modeld. Vysila¢ si bude pamatovat v8echna nastaveni pro vaSe modely navéky — bez potieby zalohovacich baterii.
Programovaci klavesy dovoluji rychlé zadavani parametri na dobfe citelném rozmérném displeji s kapalnyml
krystaly (LCD). Diky digitalnim elektronickym trimim jiz nikdy nebudete muset pfemyslet nad jejich spravnou
polohou, ktera zlistava vzdy uloZena v paméti. Prepinateiny kmitotovy zdvih umoZnuje vysila¢ pouzivat ve viech
pasmech a se viemi FM systémy jinych vyrobcu.

Zakladni programové funkce zahrnuji obraceni smyslu vychylek ve v8ech kanalech, nastaveni velikosti vychylek ve
vSech kanalech, dvoji vychylky a exponenciaini pribéh vychylek. Pfedprogramované funkce a volné
“ programovatelné mixy dovoluji pouZit tuto soupravu pro jakykoliv model, ktery si dokazete predstavit. Pro Gcely
vyuky létani (a ovladani PC simulatoru rovnéz) je vysila¢ vybaven zasuvkou uditel-zak a mize byt tak propojen
s jinou RC soupravou pomoci kabelu pro dvoji fizeni. Vysila¢ Optic 6 je pro vrtulniky dokonce vybaven funkci
»letové rezimy*, dovolujici pro jeden model uloZit do paméti aZ ¢tyfi rizné sady nastaveni trimi, priib&ha kfivek
predvolby plynu a kolektivu, nastaveni gyroskopu, které mizete dle potieby pfepinat za letu.

Pro akrobatické modely jsou k dispozici funkce jako flaperony (pfi ovladani kfidélek dvojici serv), motylkové
ocasni plochy, elevony (pro samokiidla nebo delty), pfistavaci konfigurace, zhaSeni motoru, mixy kfidélka-
smérovka a vySkovka-klapky. K dispozici je rovnéz pét voiné programovatelnych mixu.

Pro modely vétroil naleznete programy pro sportovni a soutéZni modely se ¢tyfmi nebo dvéma servy v kridle:
butterfly (crow) mix pro bodova pfistani, mixy klapky-kiidélka, kfidélka-klapky, vySkovka-klapky, kfidélka- smérovka,
klapky-vyskovka, dvé sady pfepinatelnych poloh klapek pro rizné reZimy letu (viek, pfelet, krouzeni v termice atd.),
mixy pro motylkové ocasni plochy, diferenciaci vychylek kfidélek a pét volné programovatelnych mix(. Druhy kanal
pro kfidélka je na Cisle 5, takze miZete bez probléemu pouZivat moderni miniaturni pétikanaloveé pfijimace.

Pro vrtuiniky souprava nabizi pétibodové kiivky pfedvolby plynu a kolektivu, revo mix nastavitelny nezavisie pro
nizkeé i vysoke otacky, zhasinani motoru, autorotace, nastavovani gyroskopu, a mix vyrovnavaci rotor-plyn. Mizete
volit mezi programy pro ovladani normaini desky cykliky nebo typy se dvéma nebo tfemi servy.

Tento manual neni jen pouhym strohym popisem funkci soupravy Optic 6, ale obsahuje rovn&Z mnoho stran
vénovanych praktickéemu pouziti téchto funkci a dokonce postupim pro nastaveni a vytrimovani akrobatickych
modeld, vétronh a vrtulnikd. To v8e v mife a podrobnosti, jaka tu dosud nebyla. Tento pfistup dovoluje pieklenout
urcitou ,propast* mezi popisem funkce a jejim skute€nym pouZitim na modelu. Je proto ve vasem nejvlastn&jsim
zajmu vénovat dostatek Casu pozornému prostudovani a porozumeéni predkladanych instrukci. Pamatujte na
Murphyho pfiruckovy zakon: ,Kdyz vSechno selze, zkuste se podivat do manualu!*

Pozn.: Cesky pieklad byl pofizen z anglické verze, ktera je rovn&Z k soupravé prikladana. Oproti originalu se
odliuje v Castech, které obsahuji informace specifické pro USA (frekvence, kmitodtovy zdvih apod.). Vzhledem k
jinému formatu papiru, na ktery je tistén, vychazi o nékolik stranek kratsi.




Pro zajisténi bezpecnosti vasi osoby i osob dalSich, vénuijte,
prosim, pozornost nasiedujicim zasadam.

Pravidelné nabijejte akumulatory!

Ujistéte se, ze akumulatory jsou pied kazdym letovym dnem
cerstvé nabity. Malo nabity akumulator se miize rychle vybit
a zpusobit ztratu kontroly nad modelem s naslednou havarii.
Pro dobijeni je vyhodné pouzivat sitovy nabijec Hitec CG-
22A umoznujici nabijet soucasné vysilaoveé i pfijimacové
akumulatory. Potom pfed kazdym pianovanym letovym
dnem prosté nechejte nabit akumulatory pfes noc. Pi
prvnim zapnuti vysilae vynulujte stopky mérici provozni
dobu, abyste mohli siedovat dobu, po kterou je vysilac
zapnut. Sledujte rovnéz udaj napéti vysilacového
akumulatoru na displeji a létani ukonéete pied vybitim
zdroji. Pokud mozno se vyhnéte rychlému dobijeni

v polnich podminkach. Méjte na paméti, Ze akumulatory,
pfivodni kabely a konektory nejsou dimenzovany na vyssi
proud, nez jsou 2 A. Nespravné nabijeni mtize vést k piebiti
akumulator(, coZ pfinasi snizeni Zivotnosti a zvyseni rizika
poruchy.

Letiste

Doporucéujeme létat pokud mozZno na modelarském letisti.
Kontakt na modelaiské kluby a informace o letiStich ziskate
nejlépe dotazem ve vasi modelaiské prodejné. Vzdy
dodrzujte pravidla provozu na letisti, stejné tak jako
vymezeni letového prostoru a prostoru pro divaky, sméru
vétru a jakymkoliv pfekazkam v okoli. Zvlasté opatmi budte
pfi Iétani pobliz vedeni vysokého napéti, vysokych budov
nebo telekomunikacnich zafizeni, nebot v jejich blizkosti
miize dochazet k rudeni. Pokud nelétate na klubovém letisti,
ujistéte se, ze v okoli nejméné tfi kilometrii nejsou jini
modelafi s RC soupravami. Jinak riskujete nebezpeci
vzajemného ruseni.

Jakmile pfijedete na letisté...

Pre vzletem se ujistéte, Ze kanal, na némz chcete model
fidit, neni pouzivan jinym modelarem. Pfed zapnutim
vysilace oznamte svému okoli obvyklym zplisobem
(domluva s ostatnimi modelafi, koli¢ky s Cislem kanaiu,
Stitky atd.), ktery kanal budete pouzivat. Nevérte, ze je
mozné létat se dvéma nebo vice modely na stejné
frekvenci, ve stejném Case a na stejném misté. | kdyz
ptijde o rtizné druhy modulace (AM, FM nebo PCM), na
jedné frekvenci je mozno v dané chvili provozovat
pouze jednu RC soupravu.

Jakmile jste pfipraveni ke vzletu, pfesuite oviadac plynu na
vysiladi do dolni polohy nebo udélejte cokoliv, aby motor

v Zadném pripadé nemohl bézet. Potom mlzZete zapnout
vysila¢ a nasledné pifijimac. Po skonéeni letu nejprve
vypnéte pfijimac a teprve potom vysilag. Jestlize nebudete
tento postup dodrzovat, hrozi nebezpeci poskozeni serv,
ovladacich ploch, preplaveni motoru nebo v pfipadé modelu
s elektrickym pohonem se mize motor neoéekavané
rozbéhnout a zpisobit zranéni. NeZ nastartujete motor
napino vysuiite anténu vysilace, zapnéte vysilac a pfijimac
a zkontrolujte Ze serva spravneé reaguji na pohyby ovladaci.
Pokud se néjaké servo nechova normainé, nepokousejte se
vziétnout, dokud nezjistite pfiCinu. Doporucujeme provadét
zkousku dosahu na pocatku kazdého letového dne.

S asistenci pomocnika ovérite, Ze vase RC souprava
pracuje se zatazenou anténou vysilace v dosahu aspori 30
krok(. Nakonec pied startovanim motoru jesté jednou
ovéite, Ze mate na vysilaci nastaven spravny model. Pokud
bé&hem pfipravy modelu ke vzletu postavite vysila¢ na zem,

db:ajte na to, aby jej vitr nebo jiny &initel nepovalil. Mohlo by to
zpusobit nezadouci vychyleni ovladadt s naslednym
rozbéhnutim motoru. Pfed pojizdénim na start nezapomernte
vysynout naplno anténu. Zasunuta anténa omezuje dosah
vysilaCe a miiZe zpUsobit, Zze se model vymkne vasi kontrole.
Rovnéz je dobré nemifit anténou piimo na model, protoze v
tomto sméru je vyzaiovany signal nejslabsi. A nakonec —
nelétejte v desti. Voda nebo vihkost mohou vniknout do
vysilaCe po anténé nebo okolo ovladagii a zplisobit poruchu
s naslednou ztratou kontroly nad modelem.

Pokud musite b&éhem soutéze létat v desti, chraiite vysila¢
vhodnym zplsobem proti vihkosti.

V Ceske republice je povoe ovoz arskych RC souprav
ve frekvenénich pasmech 35 a 40 MHz. Pasmo 35 MHz je
vy'hga'zeno pro letadla. Pasmo 40 MHz pro letadla i modely aut
a lodi.

MHz ¢.:

c.: MHz c.: MHz ¢.: . MHz
61 35,010 69 35,090 | 77 35,170 185 | 35,850
62 35,020 70 35100 | 78 35,180 186 | 35,860
63 35,030 71 35110 | 79 35,190 187 | 35,870
64 35,040 72 35,120 | 80 35,200 189 | 35,890
65 35,050 73 35,130 190 | 35,900
66 35,060 74 35,140 | 182 | 35,820 192 | 35,910
67 35,070 75 35,150 | 183 | 35,830
68 | 35080 | 76 | 35,160 | 184 | 35,840
é.: [MHz c.: MHz ¢.: | MHz ¢.: |MHz
50 40,665 |56 40,735 |81 40,815 87 40,915
51 40,675 |57 40,765 |82 40,825 88 40,925
52 40,685 |58 40,775 |83 | 40,835 89 40,935
53 40,695 |59 40,785 |84 | 40,865 90 40,965
54 40,715 85 |40,875 91 40,975
55 40,725 86 |40,885 92 40,985

Instalace indikatoru pouzivané frekvence

Je velmi dillezité vzdy vaSemu okoli viditelng signalizovat
frekvenci a €islo kanalu, na kterych pracuje vas vysilac.
Nezapomeiite opatiit anténu dobfe viditelnym Stitkem s Gislem
kanalu a frekvenci. Délate to pro bezpeé&i vase i vasich kolegu.
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Pri instalaci akumulator(, pfijimace a serv do modelu
vénujte, prosim, pozornost nasledujicim zasadam:

Montaz serv
Pfi montaZi serv pouzijte dodavané gumové silentbloky;
mosazné prachodky zasunuijte -
vzdy zespodu. Upevriovaci

Srouby nadmérné neutahuijte.

Pokud se jakakoliv ¢ast serva = <
pfimo dotyka modelu, nebudou
silentbloky schopny chranit pfed
pfenosem vibraci, coz mlze vést
k mechanickému poskozeni a
poruse serva.

L]

Vychylky serva

Jakmile servo nainstalujete, vyzkousejte, zda se pfi pinych
vychylkach na obé strany tahla a paky nékde neohybaji,
nenarazeji a to ani pii krajnich polohach trimt. Zkontrolujte,
zda pro pohyb nékterého tahla neni tfeba pfili$ velka sila
(pokud uslysite bzuéeni serva, aniz byste pohybovali
oviadadi, Gasto je pfi€inou nadmérné tfeni tahel nebo tézky
chod zavést kormidel). | kdyz servo miiZe zvladnou velké
zatiZeni, zvy$uje se prudce jeho proudovy odbér, coz mize
vést k velmi rychlému vybiti akumulator.

Montaz vypinace

Pfed instalaci vypinace sejméte vrchni kryci desti¢ku a
pouzijte ji jako ablonu pro vyvrtani otvortl pro upeviiovaci
$rouby a obdélnikovy otvor pro packu. Pfepinac umistéte na
opadnou stranu trupu, nez mate umistén vyfuk motoru a
zvolte takovou polohu, kde nehrozi nebezpeci nahodného
nechténého zapnuti nebo vypnuti bEhem provozu nebo
skladovani. Vypinag instalujte tak, aby se packa pohybovala
bez odporu a bylo slySet cvaknuti pii pfepnuti z polohy
zapnuto do polohy vypnuto a naopak.

Anténa

V zadném pfipadé anténu nezkracujte nebo nenavijejte. Je
normalni, Ze je anténa del$i nez model. Nezkracujte ji nebo
neskladejte — odstiizeni nebo navinuti zkracuje jeji
elektrickou délku a zplsobuje sniZeni dosahu soupravy.
Pfichytnéte anténu ke kylové ploSe smérového kormidla
nebo ocasni éasti trupu a nechejte ji volné vlat za modelem
(pozor na namotani antény do vyrovnavaciho rotoru
vrtulniku).

Anténu mlzete vést trupem uvniti nevodivé trubice (v této
funkci se osvédcila vnéjsi vodici trubka plastového
bowdenu), ale pokud anténa prochazi pobliz kovovych tahel
nebo vodicl, mize to vést k omezeni dosahu. Pfed létanim
provedte kontrolu dosahu soupravy. Se zatazenou anténou
vysilace byste méli byt schopni se vzdalit minimalné na 20-
30 krokl od modelu bez ztraty Fizeni, nebo aniz by se
objevilo chvéni serv. Test dosahu by mél byt provadén

s motorem v chodu, pficemz model by mél byt zajidtén pro
pripad ztraty fizeni.

Konektory

NezZ zasunete konektory serv nebo napajeni do pfijimace,
pfesvédiete se o jejich spravné orientaci a piifazeni. Kdyz
konektor z pfijimace vytahujete, drzte jej za plastovou ¢ast,
netahejte za kabely. Tahani za draty mize vést k poSkozeni
konektorll nebo pretrzeni vodich.

Pouzivani prodluzovacich kabelt

Jestlize je nékteré ze serv umisténo tak, Ze je neni mozno
pfimo zapoijit do pfijimace (jako tieba serva kiidélek), nebo kdy2
potfebujete servo odpoijit pfi kazdé demontazi modelu pro
prepravu, pouzijte prodiuZovaci kabel odpovidajici délky.
ProdluZovaci kabely Hitec riznych délek jsou dostupné ve
vasem modelafském obchodé.

Ochrana proti vibracim a vodé

Pfijimac obsahuije citlivé elektronické soucastky. Chrarite jej
proto pied vibracemi, narazy a prudkymi vykyvy teploty.
Prijimac zavifite do obalu z pénové gumy dodavaného se
soupravou nebo pouzijte jinych vhodnych tlumicich materialg.
Rovnéz neni §patné chranit pfijimac pred vihkosti uloZenim do
plastikového sacku uzavieného stazenim gumovym okem
pfedtim, nez jej vioZime do pénového obalu. Pokud by nahodné
pronikla vihkost dovnitf pfijimace, hrozi nebezpeéi vysazeni a
havarie.

Pro nabijeni doporuéujeme pouzivat sitovy nabijeé Hitec CG-22
pro pomalé nabijeni ,pfes noc*. Pouzivani rychlonabijeéd mize
akumulatory poSkodit pfehiatim a vyrazné tak zkratit jejich
Zivotnost. ’
1. Nabijeci kabel pro vysilag¢
zasuiite do nabijeciho konektoru
na levé zadni strané vysilace.

2. Prijimacové akumulatory pfipojte
ke druhému kabelu.

3. Zasuiite nabije€ do sitové
zasuvky.

4. Indikacni LED diody by mély
svitit a signalizuji tak, Ze nabijeci
proud protéka. Akumulatory by
mély byt nabijeny po dobu 15
hodin.

Pozn.: Pokud potiebujete
vyjmout nebo vyménit
akumulatory ve vysilaci, ]

netahejte za vodice ve snaze B

odpojit konektor.

Misto toho jemné uchopte a vytiahnéte plastové télo
konektoru ze zasuvky ve vysilaéi. Pro spravné nabijeni na
rychlonabijeci je akumulatory tfeba vzdy z vysilace odpojit
a vyjmout.

Jako zvlastni prislusenstvi Ize zakoupit kabel ucitel-zak. Kabel
je moZno pouzit jako pomucku pro usnadnéni prvnich kroki ve
vzduchu pro zacinajiciho nebo méné zkuseného pilota. Pomoci
kabelu je moZno piipojit druhy vysilac oviadany zkusenym
pilotem. instruktor mZe potom pfedavat zZakovi libovolné
béhem letu fizeni a naopak ho prebirat zp&t, pokud hrozi
né&jaké nebezpedi. K tomuto u€elu je moZno vysilag Optic 6
propojit pomoci kabelu kat. &. 8310 k libovolnému FM vysilagi
Hitec nebo Futaba.

Navod k pouziti kabelu uéitel-zak:

1. Nastavte oba vysilace tak, aby mély stejnou polohu trimi a
smysi pohybu ovlada&l. Pokud vysilag ucitele pracuje na jiné
frekvenci nez vysilaé a model Zaka, pouzijte Zakuv vysilag jako
hlavni, instruktorsky a druhy vysila¢ jako podfizeny, Zakovsky.

2. Zasuiite anténu u Zakovského vysilace a napino vysuiite u
uditelského. Pokud ma zakovsky vysilac vyjimatelny VF modul,
vyjméte jej z vysilade.

3. Originalni kabel Hitec je specialné oznacen na jednom konci

jako ,ucitel* a na druhém jako ,Zzak". Zasurite konektory




odpovidajicim zplisobem do obou vysilac pfi vypnutych
hlavnich vypinacich.

Na vysilaci Optic 6 je zasuvka uditel-zak umisténa na zadni
strané vysilaCe. Zapojeni konektoru je nezaménné a lze jej
zasunout zcela lehce pouze jedinym spravnym zpdsobem. |
Pokud nemiiZete konektor zasunout, otacejte jim, dokud si
nenajde svoji spravnou cestu.

4. Zapnéte uditeisky vysilac.
NEZAPINEJTE zakovsky
vysilaé. Zahybejte oviadaci na
ucitelském vysilaci a
zkontrolujte, Ze Fidici plochy
modelu reaguji spravnym
zptisobem. Nyni zkontrolujte,
zda trimy a pohyby ovladacil na
Zakovském vysilaci odpovidaiji
nastaveni ucitelovu po stisknuti
pfepinace ugitel-zak (na pravé
horni strané vysilace v modu 1)
na ucitelové vysilaci. Pfi
predavani fizeni se nesméji
fidici plochy modelu pohybovat
(pokud ano, nesouhlasi poloha NABLEG
trim(), stejné tak musi souhlasit KONEKTOR
i smysl a velikost vychylek. o

"!

i

I
L

o A
UCITEL-ZAK

5. Ucitelsky vysila¢ ovlada normalné model, dokud neni
stisknut prepinac ucitel-2ak, ¢imz je fizeni pfedano zakovi.
Pokud zak uéini chybu ohrozujici model, uéitel miize rychle
prevzit fizeni zpét pouhym pusténim packy piepinace a
chybu napravit.

Nastaveni délky pak ovladaéa

Pro zajidténi optimalniho drzeni ovliadacu je mozno nastavit
jejich délku. Postupujte
tak, Ze podrzite spodni
¢ést B hlavice paky
ovladace a horni ¢ast A
povolite otacenim proti
sméru hodinovych
rugicek. Dale zaSroubujte nebo vysroubujte obé &asti, a2z
dosahnete poZzadovanou délku. Hlavici potom zajistéte
dotaZenim spodni ¢asti B proti sméru hodinovych rudiéek.

Zména médu kfizovych ovladacu

Pokud si prejete zménit méd kfizovych ovladacl
(napf. z médu 1 na méd 2), stisknéte a drzte obé
klavesy Edit a zapnéte vysila¢. Nalistujte funkci
STICK. Stiskem jedné z kursorovych klaves prepnéte
mezi moédem 1 a 2.

Nastaveni sily neutralizaénich pruzin

Sila neutralizagnich pruzin ovladaci je rovnéz nastaviteina
pro dosazeni optimainiho ,citu* pfi fizeni. K nastaveni je
tfeba nejprve odmontovat zadni viko vysilace. Pomoci
kiiZového Sroubovaku vysroubuijte Sest upeviovacich
Sroubll a odloZte je na bezpeéné misto. PodloZte vysilag
(dobry je tieba polystyrénovy obal, v némz je souprava
dodavana) a polozte jej na stil pfedni stranou dolll. Jemné
uvolnéte zadni viko a otoéte jej vpravo (jako byste otvirali
knihu). Nyni se vdam naskytne pohled jako na obrazku dole.
Pomoci malého kfiZzového Sroubovaku potom mizete otacet
nastavovacimi Srouby pro vSechny roviny pohybu ovladaéu.
Sila pruzin se zvétsuje pfi otaCeni nastavovacich $roubti ve
sméru hodinovych ruci¢ek a zmensuje pfi otadeni proti
sméru hodinovych rucicek. Jakmile jste spokojeni

s nastavenim pruzin, miiZete vysilag zaviit. Opatmeé nasadte
zpét zadni viko. Jakmile spravné dosedne na svoje misto,
opatrné zasSroubuijte upeviiovaci Srouby.

ZVYSENISLY ARETACNIPRUZNA  ZARAZKANEUTRALIZACE

G

V pripadé, ze vase RC souprava
prosim, nasledujicimi zédsadami:

vyZaduje servis, ﬁd‘tee, n

1.*{( opravé predavejte jenom Gasti RC soupravy (vysilad,
prijimac, serva atd.). Nepfedavejte Soupravu instalovanou v
modelu.

2. Pokud je to mozné pouzijte pro zabaleni soupravy pavodni
ogaj. Nepouzivejte puvodni karténovy obal jako konecny vnéjsi
oba

3. PriloZte podrobny popis vageho pouZivani soupravy a
problému, se kterym jste se setkali. Piiloste ocislovany seznam
piiloZeného pfislusenstvi a uvedte Jakekoliv dalsi udaje, které
mohou servisu usnadnit préci. Listek oznadte datem a znovu se
ujistéte, Ze je opatien vasi pinou adresou a telefonnim ¢&islem.
4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni cislo, kde budete k
zastiZzeni béhem pracovniho dne.

Zaruka se nevztahuje na jakoukoliv éast soupravy, ktera byla
nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo nespravné
zachazeno, nebo byla poskozena Ppii havaérni, nebo na jakoukoliv
Cast soupravy , ktera byla opravovéna nebo ménéna
neautorizovanou osobou. Stejné jako Jiné vyrobky jemné
elektroniky nevystavujte vasi RC soupravu ptisobeni vysokych
teplot, vihkosti nebo prasnému prosted. Neponechavejte ji po
delsi dobu na piimém slunec¢nim svétle.

Pro provedeni zarucni opravy se muzete obritit piimo na
autorizované servisy:

Antonin Ceéotka
Pospisilova 379
Hradec Kralové
Tel: 495 511 723

RC servis Zdenék Hnizdil
Letecka 666/22
Praha 6
Tel: 233 313 095

Nebo pfimo na vyhradniho dovozce vyrobka firmy Hitec do
Ceské republiky

rcm Pelikan
Zizkova 7
530 06 Pardubice
tel: 466 260 133
info@rcm-pelikan.cz
www.rcm-pelikan.cz
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Programovaci klavesy slouzi k nasledujicim tcelim:
1. KI. Edit Up a Down (1) umoziiuji listovat mezi
jednotlivymi funkcemi v programovém menu nahoru a dold.
V provoznim rezimu slouzi k pfepinani jednotlivych
provoznich displejtl (m&feni napéti, zobrazeni polohy trimd,
jméno modelu). . ‘ e
2. KI. Cursor Left/Right (2) slouzi v programovacim rezimu . —
pro pohyb kurzoru pfi nastavovani dané funkce. ;

V provoznim rezimu ovladaiji stopky.

3. Kl. Data +Increase a -Decrease (3) slouzi

v programovacim rezimu pro zvétsovani nebo zmensovani
nastavované &iselné hodnoty pro danou funkci.

4. Kl. Clear Active/lnhibit (4) slouzi v programovacim
rezimu pro mazani ¢isel a zapinani (aktivaci) a vypinani
dané funkce.

5. Kl. Lock (5) zablokuje servo plynu v daném nastaveni
tak, Ze nereaguje na pohyb ovladace (ostatni kanaly funguiji
normaing).

H Fiil DICITAL PROPORTICNAL r}num KO’NT;'mL 5¥s ;




pouzivat aZ po jejich aktivaci v programu vysilage (funkce v zavorce).

R)
nebo levy flaperon (FLPN)

Kanal Modely letadel Modely vrtuiniku
pfijimace (ACGL) (HELI)
1 Kridélka Klonéni
nebo pravy flaperon (FLPN) nebo servo cykliky 1 (120)
nebo pravy elevon (ELVN)
nebo praveé kiidélko (ADIF)
2 . Vyskovka : klopeni
nebo prava motylkova plocha (VTAL) nebo servo cykliky 2 (120)
nebo levy elevon (ELVN)
nebo prava vyskovka (AILV)
3 Plyn plyn
(oviadan kfizovym ovladacem nebo piepinadem
SW1)
4 ] Sr:nérm{ka boceni (vyrovnavaci rotor)
nebo leva motylkova plocha (VTAL) (nebo ovladani boéeni prostfednictvim gyra)
5 Zatahovaci podvozek (ovladan pfep. Gear/Aux) zisk gyra
nebo levé kiidélko (ADIF) (hodnoty se nastavuji v menu GYRO)
nebo leva polovina vySkovky (AILV)
6 Klapky (ovladano VR-L a neutral nastaven VR- Kolektiv

nebo servo cykliky 3 (120)

Odezva serv se méni v zavislosti na vybrané funkci. Standardni nastaveni

v zavorce uvedena funkce, kterou je tfeba nejprve aktivovat.

jsou uvedena jako prvni. U dalSich moznosti je vzdy




Pokud zapnete hlavni vypinac, nachazi se vysilag

v normainim provoznim rezimu — tj. v rezimu, v némz budete
létat. Provoznimu rezimu odpovidaji provozni displeje, mezi
nimiz mizZete prepinat pomoci kl. Edit (to jsou dvé klavesy
zcela vlevo). Pokud stisknete kl. oviadajici stopky nebo
Engine Cut nebo Engine Lock, pfechazite na tyto funkce
bez ohledu na stav displeje.

PFed letem nebo dokonce pred startovanim motoru se
vzdy ujistéte, 2e mate zvolen spravny model (je indikovan
kurzorem u &islice 1 az 7 vpravo nahofe a jménem
modelu na nasledujicim displeji.

Pokud neméte spravny model nastaven, nespravné velikosti a
smysly vychylek serv, polohy trimd nebo dokonce Spatny typ
modelu (napf. vrtuinik misto vétron&) mohou vést pouze

k havarii modely.

kl. Edit I kl. Start/Stop
Provozni rezim
Displej napétiicas  [@——|  Displej Zasomiry
Zobrazeni trimi [ @¢—P» Zhasnuti motoru
(TRIM) K. Cut (CUT)
| Jméno modelu Zablokovani plynu
k. Lock (LOCK)
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Tento stav displeje se objevuje po zapnuti hlavniho vypinace.
Cislo modelu je indikovano kurzorem (3ipkou) nad fadou cisel
1 az 7. Vlevo dole je zobrazovano napéti vysilatového
akumulatoru, vpravo dole je provozni doba. Tento (daj
mizete vynulovat stiskem kl. Clear (kl. zcela vpravo dole).
Udalejte tak po kazdém nabiti vysilagovych akumulatori.
Ziskate dokonaly piehled o provozni dobé na jedno nabiti.

Stiskem kl. Up pfejdete na displej trima (v zavislosti na typu
modelu mohou byt zobrazovana jina &isla kanal(). Abyste
zobrazili polohu trimu, je tfeba s nim pohnout (staci jeden
stisk, jedno pipnuti). Nezapomenite jej pak vratit zpatky.
Povsimnéte si, ze trim kandlu 3 (plyn) je nastavitelny pouze
smérem doll, takze pokud si chcete zachovat mozZnost otacky
trimem pfidavat, nastavte volnob&h motoru pfi poloze trimu —
25% a miizete pfidavat. Uvédomte si také, Ze trim plynu je
aktivni jen pokud je oviadac plynu v doini poloviné rozsahu
pohybu.

Dalsim stiskem kl. Up pfejdeme na displej zobrazujici jméno
modelu. Pokud jste model pojmenovali, nastavené jméno se
zde objevi a potvrdi vam, ze jste zvolili spravny model. Pokud
modely nepojmenujete, budete si je muset pamatovat podle
¢isel. (Doporucujeme modely pojmenovat, protoze 1 s 2 si

ystainé hlaseni L.BATT — Nizké napéti se objevi, pokud

)

Stiskem kl. Right pfepnete na displej casomiry s idajem
stopek vlevo a provozni dobou vpravo. Soucasné se tim
spousti stopky/Casovacg. DalSim stiskem kl. Right se stopky
zastavi (rozbéhnou se opét dal§im stiskem Right). Stiskem kl.
Left se Casomira vynuluje (vrati do po¢atecniho stavu) a
displej se prepne zpét do provozniho rezimu.

Stiskem kl. Lock zablokujete servo plynu, které setrvava ve
stejné poloze bez ohledu na pohyb ovladade.Tuto funkci je
mozno pouzit jako bezpecnostni pojistku proti nahodnému
piidani plynu, kdyZ pFenasite model a vysilac

s nastartovanym motorem z depa na drahu. Zablokovani
plynu je indikovano napisem LOCK vilevo nahore.

napéti vysilatového akumulatoru poklesne pod 9,3V.
Soucasné se zacne ozyvat zvukovy signal (pipani). V pravé
casti displeje je stale zobrazovana provozni doba. Pokud
tento casovy Udaj vymazete po kazdém dobiti akumulatort,
ziskate dobrou pfedstavu o &ase, po ktery miZete bezpecné
létat.

JAKMILE SE BEHEM LETU ZACNE OZYVAT VYSTRAZNY
ZVUKOVY SIGNAL, NEPRODLENE S MODELEM PRISTANTE.
JINAK MUZE DOJIT KE ZTRATE KONTROLY NAD
MODELEM PRO VYBITI VYSILACOVEHO
AKUMULATORU.

Vystrazné hlasSeni IDLE On (Pfedvolba plynu zapnuta) se
objevi, pokud mate nastaven model vrtulniku a zapnete
vysila¢ a zaroven prepina¢ rezimu letu neni v poloze pro
viseni. Poplach zrusite a do normélniho provozu se vratite
pfepnutim pfepinace rezimu letu (FLT MODE) do zadni
polohy. Dokud je aktivovano toto vystrazné hiageni, vysilagé
z bezpeénostnich diivodi nevysila.




Vystrazné hlaseni HOLD On (Autorotace zapnuta) se
objevi, pokud mate nastaven model vrtulniku,
naprogramovanu autorotaci a zapnete vysila¢ a zaroven
pfepinac autorotace je v poloze zapnuto. Poplach zrugite a do

normalniho provozu se vratite piepnutim pfepinade
autorotace (SW-3 — letové podminky) do polohy vypnuto.
Dokud je aktivovano toto vystrazne hiaseni, vysiiaé

z bezpegnostnich dtvodi nevysila.
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(s
Tato kapitola popisuje programove funkce zakladniho (systémového) menu. Tyto funkce slouzi pro volbu modelu v paméti
(pamétového mista), volbu typu modelu (akrobaticky model, vétron, vrtulnik), nastaveni Casomiry a dalsi dhlezité funkce.
Budete je pouzivat pfi nastavovani nového modelu nebo pfepisu stavajicich parametrd na jiné misto v paméti a pfi pfepinani
mezi pamétmi.

Pfehled funkci zakladniho menu s .
Stisknéte soucasné obé k.

Edit a zapnéte hlavni

M.SEL Volba modelu 11 vypinaé
aiell Jménc modelu (Ctyfi pismena a az tii Cislice) 12 "

ACGL Program pro akrobaticka letadla 12 l Volba modelu 1-8 (M.SEL) l
HELl  Program pro vrtulniky 12 -

NOR  Normalni deska cykliky (jen HELI program) 12 L Jméno m°de'“[ (ABCD-199) l
120° Deska cykliky 120 stupiti (jen HELI program) 12

COPY Kopirovani paméti modelu 12 Vo(IAb(a:(t;yBu(':nEoﬂ;elu
SFT.N Nastaveni kmitoétového zdvihu (negativni) 13 T

SFT.P Pozitivni kmitoctovy zdvih 13 Deska cykliky (HELI)

PPM  Nastaveni modulace (FM) 13 (NOR) (120")

QPCM Pulsni kédova modulace 13 ]

STCK1 Mod kiizovych ovladacl 1 6 Kopirovani 5t (COPY
STCK2 Méd kiizovych oviadact 2 6 |__Kopirovn mee H(COPY) |
TIME Nastaveni ¢asomiry 14 —— -

REST Mazani dat 14 | Kmitoétovy zdvih (SFr.NIPﬂ

|
| Modulace (PPM/QPCM) |
|
Nastaveni ¢asomiry
(TIME xx)
I
[ MODE 1, MODE 2 ]

]
Mazani paméti (REST) |

f

5. Zapnéte vysilac. Nové zvoleny model je na displeji
indikovan Sipkou nad odpovidajicim &islem modelu.

' Vysila¢ Optic 6 je schopen ulozit do paméti parametry pro
osm riznych model(. Funkce Volba modelu M.SEL
dovoluje vybrat kteroukoliv ze sad parametrd.

“Funkce kopirovani se pouziva pro kopirovani dat mode

Kazdému modelu mlzete pfifadit &tyfpismenny nazev a jiz v paméti uloZeného na jiné misto (jiné &islo modelu)

tfimistné ¢islo 0-199. v paméti. Tato funkce je velmi uZitecna, pokud

Toto jméno neni viditelné pfi prepinani paméti. Je nékolik programujete novy model podobny jinému modelu, ktery jiz

zplsobq, jak usnadnit volbu spravného &isla modelu. v paméti mate. Uzitecné muze byt rovnéz vytvoreni

Muzete na vhodné misto vysilage nalepit stitek s Cisly a bezpecnostni zalozni kopie.

jmény modelt, mit po ruce zapisnik nebo oznadit Cislem

model (dobré misto pro takové oznaéeni je tieba pobliz Kopirovani z jedné paméti do druhé

vypinace). 1. Zadiname s vysilaGem vypnutym. Stisknéte souéasné
. obé kl. Edit a zapnéte vysila&. Timto zp(sobem vstoupite

Volba modelu pro nastavovani a létani do zakladniho menu na funkci M.SEL. (Pokud jste jiz byli

1. Zaginame s vysilaem vypnutym. v zékladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci ki. Up

nebo Dn)

2. Stisknéte soucasné obé kl. Edit a zapnéte vysilag. Timto
zplsobem vstoupite do zakladniho menu na funkci M.SEL. 2. Stiskem kl. Up nalistujeme funkci kopirovani COPY.

3. Vyberte pozadovany model pomoci kl. Cursor Right

nebo Left. Zvoleny model je indikovan blikajici Sipkou 3. Kopirovany model (tj. ten, jehoZ parametry se prenaseji)
kurzoru nad odpovidajici Cislici. je ten, ktery byl zvolen funkci Volba modelu a jeho éislo je

5 o indikovano Sipkou nad &islici modelu. Pomoci kl. Left nebo
4. Vypnéte vysilag. Right Cursor vyberte Cislo modelu, kam se budou Data

ukladat. Vybrané pamétové misto je indikovano blikajici




Sipkou pod &islici zvoleného modeiu.

4. Stisknéte soucasné obé kl. +Increase a -Decrease
Data. Viysila¢ dvakrat pipne, ¢imz signalizuje, ze pfenos
dat byl proveden. Timto postupem vymazete vSechna stara
nastaveni v paméti, kam jsou nova Data ukladana. Proto
se predem dikladné ujistéte, Ze jste zvolili spravny model
dfive, nez zacnete kopirovat.

5. Vypnéte vysilac.
6. Zapnéte vysila€. Pokud chcete pokracovat v nastavovani

modelu v novém pamétovém misté, opakujte krok 1 a
model zvolte ve funkci M.SEL.

Tato funkce slouzi k volbé typu modelu, ktery bude
programovan. Muzete vybirat mezi typy: akrobaticky
model/vétron (ACGL) a vrtulnik (HELLI). Pokud zvolite typ
vrtulnik, budete muset dale nastavit typ ovladani desky
cykliky. Tato nastaveni jsou popsana dale.

Volba typu modelu

1. Zaciname s vysilacem vypnutym. Stisknéte soucasné
obé kl. Edit a zapnéte vysila¢. Timto zplsobem vstoupite
do zakladniho menu na funkci M.SEL. (Pokud jste jiz byli
v zakladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci kl. Up
nebo Down).

2. Stisknéte kl. Down, €imz nalistujete funkci volby modelu.
Na displeji blika napis odpovidajici zvolenému typu
modelu.

3. Pokud je zobrazovan typ modelu, ktery si piejete, je
hotovo. (Pokud chcete nastavit typ ovladani desky cykliky,
drzte se nasledujiciho postupu.)

4. Pokud chcete zvolit jiny typ modelu, tisknéte kl. Left
nebo Right Cursor, dokud na displeji neni spravny napis
(ACGL nebo HELL).

5. Pro potvrzeni volby typu modelu stisknéte souasné obé
ki. +Increase a -Decrease Data. Dvé pipnuti potvrdi, Ze
novy typ modelu byl nastaven. TIMTO POSTUPEM
VYMAZETE VSECHNA STARA NASTAVENI V PAMETI.
PROTO SE PE{EDEM DUKLADNE UJISTETE, ZE JSTE
ZVOLILI SPRAVNY MODEL DRIVE, NEZ PROVEDETE
ZMENU TYPU MODELU.

6. Pokud jste zvolili HELI menu, nalistujte nastavovani typu
desky cykliky (viz dale) a zvolte pozadovany typ.

7. Stiskem ki. Up nebo Down nalistujte dalSi funkci nebo
vysilac vypnéte.

8. Zapnéte vysilac a nyni mzete nastavovat dalsi
parametry v Hlavnim menu.

oku pouzwt rogramy pro vrtulniky ( ), musite
vysiladi Optic 6 sdélit konfiguraci modelu, ktery budete
pouzivat. Vrtulniky mohou mit vzdy jedno servo pro
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kolektiv, klonéni a klopeni (NOR), které jsou mixovany
mechanicky, nebo pouzivat tii elektronicky mixovana serva-
(CCPM) propojena na desce cykliky pro ovladani téchto
funkei (120°). Pokud si nejste typem desky cykliky,
vyhledejte radu v navodu k modelu vrtulniky. Méijte na
pameti, Ze pfislusné funkce pro programovani nejsou

v menu dostupné, pokud neby! pfedem zvolen odpovidaijici
typ desky cykiiky.

Volba desky cykliky
1. Nastavte typ modelu HELI postupem popsanym
v odstavci Volba typu modelu.

2. Zacginame s vysilagem vypnutym. Stisknéte souasné
obé kl. Edit a zapnéte vysila¢. Timto zplsobem vstoupite
do zakladniho menu na funkci M.SEL. (Pokud jste jiz byli
v zakladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci kl. Up
nebo Down).

3. Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte funkci volby
kounﬁgurace: v HELI reZimu bude svitit napis SWASH a
muZzete vybirat ze dvou typ(i: NOR a 120°.

CH2

fu )
N

NOR
(CH6=PITCH)

A
N2

4. Pokud vam vyhovuje aktuaini nastaveni, pokracujte

v nastavovani dalSich funkci. Pokud chcete typ desky
cykliky zménit, tisknéte ki. Left nebo Right Cursor, dokud
neni indikovana zadana konfigurace. Pozor: pokud zménite
typ konfigurace, miizete ztratit néktera nastaveni ulozena

v paméti spojena s pfedchozi konfiguraci.

5. S'tiskem ki. Up nebo Down nalistujte dalsi funkci nebo
vysilac vypnéte.

6. Zapnéte vysila a nyni mlzete nastavovat dalsi
parametry v Hlavnim menu.

Tatg: funkce slouzi pro zadani jména modelu sestavajiciho '
ze Ctyf pismen a az ffi &islic, které je uloZeno v paméti
soucasné s ostatnimi parametry. Je to vynikajici pomticka
pro udrzeni piehledu o0 modelech. Prvni Ctyfi pismena
mohou poslouzit pro zadani jména a nasledujici éislice pro
¢islo modelu nebo &islo kanalu, na kterém model
provozujeme.

Zadavani jména modelu

1. gac‘:inéme s vysilaem vypnutym. Stisknéte soucasné
obé kl. Edit a zapnéte vysila&. Timto zptisobem vstoupite
do zakladniho menu na funkci M.SEL. (Pokud jste jiz byli
v zakladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci k. Up
nebo Down).




2. Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte funkci volby jména.
Na displeji vlevo nahofe sviti napisy MODEL a NAME,
uprostied &tyii ,hvézdicky* zastupujici Etyfi pismena, ktera
miizete nastavit. Prvni znak jména blika.

3. Pro nastaveni prvniho pismena tisknéte kl. +Increase
nebo -Decrease Data, dokud neni zobrazovan poZadovany
znak. Mtzete volit z velkych pismen A — Z, znak( *, +, -, /,
a Cislic 0-9.

4. Stiskem kl. Right Cursor prejdéte na daiSi znak.

5. Tisknéte ki. +increase nebo -Decrease Data, dokud
neni zobrazovan poZadovany znak.

6. Opakujte vyse popsané kroky pro zadani tietiho a
étvrtého znaku jména.

7. Stiskem kl. Right Cursor piejdéte na dalSi nastaveni
Cisla vpravo.

8. Tisknéte kl. +Increase nebo -Decrease Data, dokud
neni zobrazovano pozadované Cislo. MizZe to byt libovolné
Gislo v rozmezi 0 az 199. Pokud mate vice model( na
riznych frekvencich, mozna uvitate tuto moznost pro
ulozeni &isla kanall.

9. Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte dalsi funkci nebo
vysilac vypnéte.

10. Zapnéte vysila¢ a nyni muZete nastavovat dalsi
parametry v Hlavnim menu.

Tuto funkci vyuZijete v USA v pasmu 72 MHz, kde rizni
vyrobci pouzivaji jiny kmitoctovy zdvih. Pro ,tuzemska*
frekvenéni pasma 35 a 40 MHz pouzivaji vSichni hlavni
vyrobci (Hitec, Futaba, JR/Graupner, Multiplex) kmitoctovy
zdvih stejny. Displej pro tato pasma musi zobrazovat
negativni zdvih, tj. napis SFT.N. Vychozi nastaveni

v zadném pripadé neménte, pfijimac by nepracoval.

V nékterych pfipadech je ale pouzZivan kmitoctovy zdvih
pozitivni (P&C Model). Pokud byste chtéli ovladat néktery z
hotovych modell (Bellanca, Piper, Corsair, Skylark atd.)
soupravou Optic 6, musite kmitoctovy zdvih pfepnout.
Pokud zvolite nespravny kmitoctovy zdvih pro dany
pfijimag, serva se budou pohybovat chaoticky a
nebudou reagovat na vysilag, dokonce ani na spravné
frekvenci. V takovém pfipadé vysilac¢ ihned vypnéte a
nastavte spravny zdvih.

Pokud pouzivate v modelech pfijimace s rliznym
kmito&tovym zdvihem, vZdy se pfedem dikladné ujistéte,
Ze kazdy model v paméti je spravné nastaven.

Zména kmitoétového zdvihu

1. Zadiname s vysilatem vypnutym. Stisknéte souéasné
obé kl. Edit a zapnéte vysilaé. Timto zplisobem vstoupite
do zakladniho menu na funkci M.SEL.

2. Stiskem ki. Up nebo Down listujte menu, dokud
neuvidite napisy SFT.N nebo SFT.P se znakem N nebo P
blikajicim. (Pokud jste jiz byli v zakladnim menu, funkci
prosté nalistujte pomoci kl. Up nebo Down).
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“Funkce Modulace se pouziva pro volbu typu pﬁjima,

3. N pfedstavuje negativni zdvih — pouzijete pro &tyflistek
vy$e uvedenych hlavnich vyrobcl na pasmech 35 a 40
MHz nebo pro Hitec a Futabu na americkych pasmech. P
je pozitivni kmitoCtovy zdvih a pouZijete jej pro piijimace
P&C Model ne Zeskych pasmech a Multiplex, JR/Graupner
a Airtronics/Sanwa na pasmech americkych.

4. Pro nastaveni kmito¢tového zdvihu stisknéte kl.
+Increase nebo -Decrease Data, ¢imz piepnete mezi P a
NneboNaP.

5. Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte dal$i funkci nebo
vysilag€ vypnéte.

ktery budete vysilacem Optic 6 oviadat. Hitec ma dva typy
piijimaéu: PPM a QPCM. PPM je jiny vyraz pro FM
pfijimace — pfijimace s kmito€tovou modulaci. Pfijimace
QPCM nabizeji mozZnost pouziti funkce Fail-Safe, ktera v
pfipadé ztraty nebo ruseni pfijimaného signalu bud udrzuje
serva v poloze odpovidajici poslednimu spravné piijatému
signalu, nebo je piestavi do pfedem zvolenych nouzovych
vychylek.

Fail-Safe bude pracovat jen s QPCM pfijimaéi Hitec.
pokud pouzivate nékolik pfijimaci s modulaci PPM a
QPCM, vysilag Optic 6 si bude pro kazdy jednotlivy modei
pamatovat spravnou modulaci.

Volba modulace QPCM nebo PPM (FM)

Volba se provadi v programové smycce Zakladniho menu
a funkce je umisténa mezi funkci nastaveni kmitoctového
zdvihu a ¢asovace/stopek.

1. ZaCiname s vysilaéem vypnutym. Stisknéte soudasné
obé kl. Edit a zapnéte vysilac. Timto zpusobem vstoupite
do zakladniho menu na funkci M.SEL.

2. Stiskem kl. Up nebo Down listujte menu, dokud
neuvidite blikajici napisy PPM nebo QPCM. (Pokud jste jiz
byli v zakladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci kl.
Up nebo Down).

3. PPM je znama také jako FM modulace a bude pracovat
s pfijimaci Hitec a ostatnich vyrobcl, které nepouzivaji
modulaci PCM. QPCM je puisni kédova modulace a bude
pracovat vyhradné s QPCM piijimaci Hitec.

4. Stiskem kl. Right Cursor nebo Left Cursor pirepnéte z
PPM a na QPCM nebo naopak.

5. Stiskem ki. Up nebo Down nalistujte dalSi funkci
nebo vysilac vypnéte.




TIME — nastaveni ¢asomiry

Optic 6 ma dveé casomérné funkce TIME 1 a TIME 2, které
slouzi pro méfeni délky letu, doby chodu motoru nebo
jinych ¢asovych intervald, jez je tieba sledovat za letu.
TIME 1 je v provoznim rezimu spoustén kl. Right Cursor,
TIME 2 je spoustén ovladadem plynu. Casomiru miZete
nastavit jako Easovac odpocitavajici dolll. Pokud nastavite
casovy interval v rozsahu 1-60 minut, zacne ¢asovad
odpocitavat po stisknuti ki. Right Cursor. Dal$im stiskem
ki. Right Cursor mUzete dle potieby odpocet kdykoliv
pferusit a dalSim stiskem zase spustit. Pocinajic 10.
vtefinou pied uplynutim nastaveného asu, vysila¢
.0dpipa* kazdou vtefinu na znameni, Ze nastaveny cas
vyprsel. Pokud si pfejete ¢asovac vratit do vychoziho
stavu, stisknéte kl. Left Cursor. Dispiej vysilace se potom
prepne zpét do provozniho rezimu.

Pokud v systémovém menu nastavite vychozi ¢as na 0
minut, éasomira bude fungovat jako stopky naditajici Cas
od nuly nahoru.

TIME 2 se spousti vychylenim ovladace plynu z neutraini
polohy (volnobéh); pokud ovladac vratite zpét, Citani Casu
se zastavi. DalSim vychylenim ovladace se méfeni ¢asu
opé&t obnovi atd.. Casovy tGdaj se vrati na vychozi hodnotu
stiskem ki. Left Cursor.

Mezi zobrazenim obou ¢asomérnych funkci mizete
prepinat pomoci kl. +DATA + a ~-DATA.

Nastaveni casomiry

1. Zaciname s vysilacem vypnutym. Stisknéte soucasné
obé kl. Edit a zapnéte vysila¢. Timto zpGsobem vstoupite
do zakladniho menu na funkci M.SEL. (Pokud jste jiZ byli
v zakladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci kl. Up
nebo Down).

2. Stiskem ki. Up nebo Down Edit nalistujte funkci méfeni
¢asu (TIME). Na displeji blika napis TIME. Cislice 1 a 2
oznacuji obé casomérné funkce; aktivni je oznacena
malym trojihelnickem.

3. Tisknéte kl. +Increase nebo -Decrease Data, dokud
neni zobrazovan pozadovany ¢asovy tdaj. MGze to byt
libovolné ¢islo v rozsahu 0 az 60 minut.

4. Stiskem kI. Left nebo Right Cursor pfejdete na
nastaveni druhé ¢asomiry. Dle potifeby nastavte jako v 3.

5. Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte dalsi funkci nebo
vysilac vypnéte.

6. Zapnéte vysilac a nyni mizete nastavovat dalsi
parametry v Hlavnim menu.

Funkce mazani paméti slouzi k vymazani parametru
nastavenych pro jeden zvoleny model. Funkce vrati
v8echna nastaveni na pfednastavené vychozi hodnoty a
miZe tak poslouzit k tomu, abyste zaginali ,od &istého
stolu” pfi nastavovani nového modelu namisto modelu
jiného, starsiho.

Mazani paméti
1. Zaginame s vysilacem vypnutym. Stisknéte soucasné
obé kl. Edit a zapnéte vysilaé. Timto zplisobem vstoupite
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do gékladpiho menu na funkci M.SEL. (Pokud jste jiZ byli
v zakladnim menu, funkci prosté nalistujte pomoci kl. Up
nebo Down).

2. Stis_kem kl. Up nebo Down nalistujte funkci mazani
paméti. Na displeji blika napis REST.

3. Pokud jste si naprosto jisti, Ze chcete vybrany model
opravdu vymazat, stisknéte soucasné obé ki. +Increase a -
Decrease Data. Vysilag dvakrat pipne, &imz je potvrzeno
vymazani zvolené paméti.

4. Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte dalsi funkci nebo
vysiiaé€ vypnéte.

5. Zapnéte vysila¢ a nyni miiZete nastavovat dalsi
parametry v Hlavnim menu.

Pozor: KdyZz provedete mazani paméti, znamena to, ze
vymazete vSechna dfive ug¢inéna nastaveni.
Nepouzivejte nikdy tuto funkci, pokud si nejste
naprosto 100% jisti, Zze chcete pravé tuto pameét’ (tento
model) vymazat a zaéinat GplIné od pocatku od
tovarnich pfednastavenych hodnot.




Nasleduijici kapitola popisuje programové funkce pro modely letadel; nejprve se seznamite s postupem nastavovani na

e e

nazorném prikladu a poté spoleéné probereme programovani jednotlivych funkci. Funkce speciainé slouZici pro ovladani

vriulnikd naleznete v kapitolach dalsich.

Piehled programovych funkci pro akrobatické modely

EPA Nastaveni velikosti vychylek (koncovych bodll) 25 —

D/IR Dvoji vychylky 25 [_Dvojivychylky OR) |

EXP Exponencialni pribéh vychylek 25 [ Exponenciaini vychylky |

STRM Subtrim 26 —1

REV Obraceni smysiu vychylek serv 26 I Subtrimy (STRM) J

T.CUT Funkce zhasnuti motoru 27 [ Obraceni vychylek (REV) |

STCK Volba ovladace plynu 27 —1

FLPT Funkce trim klapek 28 L Zhasnut m?tm" (rcun |

FLPN Flaperony (kombinované klapky a kfidelka) 28 [ Ovlada& pllynu (STCK) |

CAMB Zakfiveni profilu 29 -

LAND Pﬁstévaciionﬁgurace 30 L_Vychylka Kiapek (FLPT) |

ELVN Elevony (bezocasé modely) 30 {__ Mix flaperony (FLPN) |

VTAL Motylkové ocasni plochy 31 Diferencia'ce kfidélek

A->R Mix kridélka-smérovka 32 (ADIF)

E->F Mix vyskovka-kiapky 32 Zakfiveni pljoﬁlu (CAMB)

CROW Butterfly mix 33 T

PMX1-2 Volné programovatelné mixy 1 a 2 . 34 Pfistavaci konfig. (LAND)

S/W SEL Piifazeni mixovych piepinactl pro A->R, E->F, Elevon;(ELVN)
CAMB, CROW, LAND, PMX1, PMX2 34 I

AILV Ailvator — vySkovka oviadana 2 servy 35 e

FAIL QPCM nastaveni nouzovych vychylek 36 L

Provozni rezim
Displej Napéti/trimy/jméno/as

Stisknéte soucasné

oba kl_Edi
[ Velikost vychylek (EPA?A_H—
T

Vyskovka-klapky (E->F)
I

Kridélka-smérovka (A->R)
]

Butterfly mix (CROW)
T
Prog. mix 1- 2 (PMX1/2)
T

]
|
J
Motylkové ocasni plochy |
|
|
]
|

Piifazeni mix. pfepinadl
(A->R) (E->F) (CAMB)
(CROW) (LAIND) {PMX1/2)

[ 2 servavyskovky (AILV) ]
i
[ Fail-Safe (FAIL) jen QPCM |

Nasledujici stranky vas krok po kroku provedou postupem nastaveni sportovniho nebo akrobtického modelu v menu ACGL.
Dtikladné prostudovani tohoto postupu vam umozni snadno a rychle naprogramovat vas novy model. Pokud potfebujete

Pro piedvedeni postupu nastavovani pfedpokladejme
nasledujici model: akrobaticky model s dvéma servy pro
kiidélka, jednim v kazdé poloviné kfidla. Podobny postup
mdzZete pouzit i pro vas vlastni model; samoziejmé
konkrétni hodnoty funkci budou asi ponékud odli$né. Pokud
mate model jen s jednim servem pro kiidélka, pfeskolte
prosté odstavce vénované nastavovani flaperont.

1. Ujistéte se, Ze mate serva zapojena do spravnych kanald:
CH1 — Pravé kiidélko

CH2 — Vyskovka

CH3 - Plyn

CH4 — Smérovka

CHS5 — Zatahovaci podvozek

CH6 — Levé kfidélko

2. Doporuéujeme, abyste probirali tento piiklad
programovani jiz se servy instalovanymi v modelu a

_nastavovat program pro vrtulnik nebo vétron, vyhledejte, prosim, pfislusné informace v odpovidaijicich kapitolach.

piipojenymi k odpovidajicim ovladacim plocham. Takto ihned
uvidite Gc€inek kazdého kroku programovani.

3. Stisknéte soucasné obé kl. EDIT (dvé klavesy zcela vievo) a

zapnéte vysilag. Timto zplisobem vstoupime do Hlavniho menu
na funkci volba modelu (M.SEL). Stisknéte ki. Cursor Right pro

volbu nové paméti. Zvolené pamétové misto je indikovano
malou blikajici Sipkou nad prislusnou gislici modelu. V nasem
prikladé je zvolen model €. 2.

4. Stisknéte kl. Up dvakrat pro nalistovani funkce volba typu
modelu; objevi se blikajici napis ACRO. Pokud ukladate data
na misto star$iho modelu, méiZe byt nastaven jiny typ modelu

(GLID nebo HELL). Potom je tfeba stiskem kl. Cursor Left nebo

Right nastavit typ ACRO. Pro potvrzeni a uloZzeni musite




stisknout sou€asné obé kl. Data. Vysilac potvrdi uloZzeni do
paméti dvojim pipnutim.

Upozornéni: volbou jiného typu modelu vymazete viechna
nastaveni z pfislusné pameéti. Ujistéte se, ze jste zvolili
opravdu spravné ¢islo modelu, nez provedete zménu typu
modelu. Jinak hrozi nebezpedi, Ze vymaZete uzitecna data
pouzivaného modelu. (Paméti pro ostatni modely nejsou
timto postupem samoziejmé ovlivnény.)

5. Stisknéte kl. Up jednou. Nalistujete tak funkci zadavani
jména modelu (v levém homim rohu displeje sviti napisy
MODEL a NAME).

6. Nyni mlzete zadat ¢tyfi pismena oznadujici vas model.
Blika prvni znak; tisknéte kl. Data +Increase nebo -
Decrease pro zménu pismene. Kl. uvolnéte, jakmile je
nastaveno pozadované pismeno.

7. Jednim stiskem kl. Right Cursor piejdete na dalSi znak.
Opakujte vySe popsany postup pro jeho nastaveni.

8. Opakujte postup pro zbyvaijici dva znaky. Pokud chcete,
mUiZete stisknout kl. Cursor Right jesté jednou a zadat
pomoci kl. Data Cislo od 0 do 199 pro dalsi identifikaci
modelu. MlzZe to byt uZitené napf. pro uloZeni Cisla kanaiu,
na kterém model provozujete.

9. Stisknéte kl. Down ¢tyfikrat. Timto zplisobem nalistujete
funkci nastaveni ¢asomiry (TIME). Pokud chcete, mizete
pomoci kl. Data nastavit poZzadovany ¢asovy interval, ktery
bude jeden nebo druhy €asovac odpoditavat. Funkci TIME1
muzete pouZit napf. pro méfeni celkové doby letu, funkci
TIME2 spousténou ovladatem plynu napf. pro méfeni doby
chodu elektromotoru.

10. Nyni je po&atecni faze nastavovani u konce. Dale
budeme pokracovat v nastavovani parametri v ACGL
programu v Hlavnim menu. Vypnéte vysilac.

11. Zapnéte vysilac. Na displeji nyni sviti Cislo modelu a
udaj napéti vysilatového akumulatoru. Cislo vpravo udava
provozni dobu, tj. €as, po ktery je vysilaé zapnut.

12. Stisknéte soucasné obé ki. Edit pro vstup do Hiavniho
menu. Na displeji bude svitit napis EPA funkce nastaveni
velikosti vychylek. Stisknéte ki. Down a nalistujete tak funkci
nastaveni flaperonti (FLPN). Displej ukazuje, ze funkce je
vypnuta (Inh).

13’. Zapnéte funkci flaperony stiskem k. Active/lnhibit/Clear.
Napis Inh se zméni na On.

14. Pfgf,'védéete se, Zze mate pravé kfidélko pfipojeno do kanalu
CHA1 prfijimace a levé kfidélko do kanalu CH6.

15. Pozdéji budete moci v této funkci nastavit diferenciaci
vycpylek kfidélek volbou poméru vychylky kiidélek nahoru a
dolii. Nyni nastavime spravny smysl vychylek serv. Zkontrolujte,
zda se obé serva pohybuji ve spravném sméru. Pokud ne,
pouzijeme funkci obraceni smyslu vychylek (REV). Nalistujeme
ji stiskem ki. Down.

js. Zagneme nastavenim smysiu pohybu pravého kfidélka. To
Je kanal jedna a 1 musi blikat na displeji pro nastaveni. Jestlize
vychylite ovladag kiidélek vpravo, mélo by se pravé kfidélko
vychylit nahoru a levé doli. Zkontroluite.

Doprava

Doleva

Pohled zepfedu

17. Pokud tomu tak neni, obratte smysi vychylky serva v kanalu
1 stiskfzm kl. Active/Inhibit/Clear. Kazdy stisk zpUsobi prepnuti
ze smeru normalniho (N) na obraceny (R) nebo naopak. Smysl!
‘pohybu N je zvolen, pokud Sipka sviti nad pismenem a smysl R,
pokud Sipka sviti pod &islici kanalu. Zahybejte opét ovladadem
a ujistéte se, Ze se kfidélko pohybuje ve spravném sméru.

V nasem pfiikladé je v kanale 1 nastaven obraceny smysl
vychylky.

18. Dale nastavime smysl vychylky serva vyskovky, kanal 2.
Jestlize vychylite ovlada& vyskovky smérem doli, vychyli se
vy8kovka nahoru. Zkontrolujte spravny smysl pohybu! (Diky
obracenym vychylkam ovladacich ploch havarovalo
pravdépodobné vice modell, nez z jinych pfi¢in dohromady)
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Potlaceno

¢
PFitazeno

v

19. Pokud se vy$kovka pohybuje v nespravném sméru,
prejdéte na nastaveni smyslu vychylky v kanalu 2 stiskem
ki. Cursor Right. Nyni blika &islice 2. Smysl vychylky
obratte stiskem kl. Active/Inhibit/Clear. Znovu pohnéte
ovladagem a zkontrolujte spravnost pohybu vyskovky.

. |

20. Nyni nastavte smysl pohybu serva plynu. Jestlize

ovlada¢ plynu vychylujete smérem doli, karburator se
musi zavirat. Ujistéte se, Ze se servo plynu pohybuje

spravnym zpiisobem!

Piny plyn
karburator GpIné otevien

Plyn zavien
karburator na volnob&h
(ne zcela zavien)

21. Pokud tomu tak neni, piejdéte stiskem ki. Cursor Right
na nastaveni kanalu 3. Nyni blika &islice 3. Smys} vychylky
obratte stiskem kl. Active/lnhibit/Clear. Znovu pohnéte
ovlada&em a zkontrolujte spravnost pohybu plynu.

22. Nyni nastavime smysl vychylky serva smérovky. Pokud

vychylite ovlada& smérovky doprava, musi se smérovka
vychylit rovnéz vpravo. Zkontrolujte!

; Doprava
ﬁ Doleva

Pohled zepiedu

" Pokud se smérovka pohybuje v nespravném sméru,
prejdéte na nastaveni smysiu vychylky v kanélu 4 stiskem

kl. Cursor Right. Nyni blika ¢islice 4. Smysl vychylky
obratte stiskem kl. Active/lInhibit/Clear. Znovu pohnéte
ovlada&em a zkontrolujte spravnost pohybu smérovky.
Pokud je vas model vybaven zatahovacim podvozkem,
zkontrolujte podobnym zplisobem smysl pohybu jeho serva
ovladaného pfepinacem SW2 Gear.

Pokud je model vybaven dvéma servy na kiidélkach,
zkontrolujte nyni smysl pohybu levého kiidélka (jinak
pokraduijte dalSim krokem). Levé kidélko oviada kanal 6 a
gislice 6 musi blikat na displeji pfi nastavovani. Pokud
vychylite ovladag kidélek doprava, musi se leve kidélko
vychylit dolit. Zkontrolujte, Ze se levé kiidélko pohybuje
spravnym zpGsobem! Pokud ne, napravte to vyse
popsanym postupem. Nakonec smyst vychylky opét
zkontrolujte.

Stiskem kl. Up nebo Down nalistujte funkci trim klapek
(FLPT) a pomoci kl. Data -Decrease nastavte hodnotu

funkce na 0. Timto zpdsobem do&asné vyfadime z funkce pravy
otoény oviadat VR-R, takZze budeme moci nastavit neutral
kfidélek bez ohledu na polohu VR-R. Pozdéji jej opét zapneme.

23. Piedtim, nez budeme nastavovat neutraly, musime se
piesvédcit, Ze trimy jsou ve stfedové poloze. Stisknéte
soucasné obé kl. Edit pro navrat do provozniho rezimu, kde je
na displeji zobrazovano napéti akumulatoru a provozni doba.
Stiskem ki. Up nalistujte obrazovku s napisem TRIM. Stiskem
jednotlivych trimd se ujistéte, Ze vSechny se nalézaji v poloze 0.

24, Jakmile jste vechny trimy nastavili do stfedu, odSroubujte
srouby drZici paky na servech vyskovky, kfidélek a smérovky
(servo plynu budeme nastavovat pozdgji). Paky se instaluji tak,
aby byly v neutralu kolmé na bocni sténu serva; nebo, pokud je
servo montovano v modelu napfic, aby paka byla v podéiné ose
serva a tahlo kolmé na boéni sténu (tento zplisob
nedoporucujeme).

Timto zplisobem maximalné omezite nutnost pouZivat subtrim
pro nastavovani neutralu. Nezapomente odstranit precnivajici
casti paky, které by mohly v provozu plsobit potize.

Nastavte tahia a vidlicky tak, abyste dostali pripojenou ovladaci
plochu co nejblize k neutralni poloze.

Nastaveni subtrim(l. Nyni nastavime subtrimy, abychom
elektronickou cestou dosahli pfesné neutralni polohy. Pro
nastaveni vstupte opét soucasnym stiskem obou kl. Edit do
Hlavniho menu a nalistujte funkci subtrim (STRM) stiskem kl.
Up nebo Down.

25. Nejprve nastavte subtrim levého kiidélka. Pokud Sipka
kurzoru neblika nad &islici kanalu 1, tisknéte ki. Cursor Right
nebo Left, dokud tomu tak neni (viz obr.). Potom nastavte
hodnotu subtrimu pfidavanim nebo ubiranim pomoci kl. Data
+Increase nebo -Decrease. Jakmile se odtokova hrana
kiidélka kryje s odtokovou hranou kiidla, je nastaveni
ukon&eno. Pokud poZzadované polohy pomoci subtrimu
nemuzZete dosahnout, vratte jeho hodnotu na 0 a neutral
nastavte mechanicky na tahle. Pro konec¢né jemné doladéni
potom opét pouZijte subtrim.

26. Pozn. 1: neméli byste pouzivat subtrimy namisto spravného
mechanického nastaveni tahel do neutralu. To je proto, abyste
neomezovali rozsah pohybu serva, coZ nastava, pokud je
hodnota subtrimu pfilis vysoka (blizko 100%). Jak jsme jiz
uvedli vy3e, nejprve nastavte ovladaci plochu co nejblize
neutralu a potom teprve jemné doladte subtrimem.

27. Pozn. 2: Pokud jste nastavili hodnotu subtrimu zcela
nespravné nebo v opa&ném sméru, milZete jej snadno
vynulovat stiskem kl. Active/lnhibit/Clear.

28. Zopakujte postup nastaveni subtrimu pro servo vyskovky
(kanal 2). Nejprve nastavte mechanicky délku tahla tak, aby
byla vyskovka co nejblize neutralu a potom doladte jemné

subtrimem. Pro nastaveni plovouci vySkovky pouZijte méfi¢ thlu
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nabéhu nebo jinou metodu, abyste zajistili Ghel nédbéhu nebzuci, ponecheijte vychylku 100%. Pokud chcete, mizete
doporuéeny vyrobcem stavebnice nebo konstruktérem nastavit polohu tahla na pakach serva a kormidla tak, e je
modelu. mozno ponechat vychylku v rozmezi 90-100%.

37. Pro nastaveni vychyiky pravého kfidélka odpovidajici
vychyleni ovladace vlevo, pfesurite ovladaé do levé krajni
polohy a drZte jej tam. Vedle blikajiciho znaku % by mél svitit
napis LJU (jako na obr. nahoie). Opét posloucheijte, zda
neuslySite bzuceni serva. Pokud ne, nechejte 100%, jinak ki. -
Decrease vychylku zmensujte, dokud bzu&eni nezmlkne.

i A e S

i

29. Pro servo plynu doporuujeme nenastavovat v tuto chvili | Pokud cheete, m_ﬂiete.nastavit polohu tahla na pakach serva a
subtrim. Pro nastaveni volnobé&znych otacek budete kormidia tak, Ze je mozno ponechat vychylku v rozmezi 90-
pougzivat trim plynu a motor zhasinat pomoci tlaéitka Eng. 100%. (Méjte na paméti, ze nyni nastavujeme jenom vychylku
Cut. Timto zptisobem je zajiiténo, Ze v provozu neztratite praveého kridelka. Vychylku levého kfidélka nastavime pozdgii
vasi pfedem peclivé nastavenou polohu volnobé&hu. v kanalu 6.)
30. Vétsina pilotll dava prednost nastaveni volnobéhu pfi 3{3: Pro nastaveni vychylky e —
trimu pobliz stfedu, coz dava moznost ovliviitovat volnobéh vykavky naljoru' } o Eer
v zavislosti na okolnich podminkéach (teplota, vihkost gpn':azkeno) prem|§fe|t.e. Lo ————-;s‘

aricky td. Sipku kurzoru na Eislici ™I | ' :
vzduchu, atmosféricky tlak atd.) kanalu 2 stiskem KI. Right EPFI | 'DU%
31. Trim piynu u Optic 6 je aktivni v dolni poloze ovladace Curson:. Nyni wct:ylte ) EO R e |
plynu, pii vysokych otackach (v horni poloviné rozsahu pyladgc zcela dolli a drzte Méni se z L/U na R/D Blika
pohybu ovladace) je zablokovan. jej v této poloze. Vedle s pohybem ovladage

blikajiciho znaku % by mél vyskovky
32. Provedte nastaveni subtrimu pro kanaly smérovky svitit napis L/U. Opét
(kanal 4), zatahovaciho podvozku (kanal 5), levého kfidélka poslouchejte, zda neuslysite bzuéeni serva. Pokud ne, nechejte
(kandl 8) a kanalu 7, pokud je pouzit. Stejné tak jako dfive, 100%, jinak k. -Decrease vychylku zmensuijte, dokud bzuceni
nejprve nastavte co nejlépe neutral mechanicky a potom nezmlkne.
doladte elektronicky subtrimem. Vzdy se ujistéte, ze
nastavujete opravdu spravny kanal. 39. Zopakujte vySe uvedeny postup pro vychylku vyskovky doli
(potlageno). Vychyite ovladaé do polohy zcela nahoru a opét

33. Nastaveni velikosti vychylek serv (EPA). Nyni zkontrolujte, zda servo nebzuéi a nastavte vyse popsanym

pokro€ime dale a nastavime velikosti vychylek pro v§§<3hny zplisobem vychylku.
kanaly. Tato funkce je velmi uziteEna a zaroven duilezita,

protoZe zajiStuje, Ze serva nebudou v krajnich polohach 40. Pro nastaveni volnob&znych otagek se nejprve vratte do

nadmérné namahana. Pokud bychom je nutili pohybovat se provozniho rezimu a nastavte trim plynu na —25%. Potom se

proti velkému mechanickému odporu, vedlo by to vratte zpét do EPA menu a stiskem ki. Right Cursor

k nadmérnému vzrastu proudového odbéru serva, ktery pifemistéte Sipku kurzoru na é&islici kanalu 3. Nyni pfesuiite

nasledné muze zplsobit rychlé vybiti zdroji. Funkci EPA oviadag plynu do polohy zcela dold. Vedle blikajiciho znaku %

s vyhodou rovnéz vyuzijeme pro nastaveni doporucenych by mél svitit napis L/U. Opét posloucheite, zda neuslysite

velikosti vychylek ovladacich ploch tak, jak jsou udany na bzuceni serva a tisknéte ki. -Decrease Data, dokud neustane.

planu nebo v navodu ke stavbé& modelu. Zméite nastaveni tak, Ze pfipust karburatoru je skoro (ne
ipIné) uzaviena. Pozdé&ji budete moci tuto hodnotu dle potfeby

34. Pro nastaveni velikosti vychylek serv nalistujte pomoci zvétsit nebo zmensit, takze nebude hrozit nebezpedi

kl. Edit funkci EPA. Nyni postupné nastavime velikost nahodného zhasnuti motoru pomoci trimu plynu.

vychylky pravého kiidélka nahoru i dol(, vychylky vyskovky

v obou smérech, vychylku smérovky vievo a vpravo, 41. Pro nastaveni piného plynu pfesuiite ovladaé plynu do horni

zavreny i plny plyn a vychylky levého kridélka. polohy. Vedle blikajiciho znaku % by mél svitit napis R/D.

(Povsimnéte si, Ze program Optic 6 oznacuje polohu oviadace
plynu opaéné, nez by se zdalo, nasledkem &ehoz je poloha
ovladace nahofe oznagena jako Down (dole)). Opét
poslouchejte, zda neuslysite bzugeni serva a tiskn&te ki. -
Decrease Data, dokud neustane. Pokud servo nebzudi,
nechejte nastaveno 100%. Je-li tfeba, upravte tahlo plynu tak,
aby byla pfipust karburatoru piné oteviena.

35. Po nalistovani EPA
funkce uvidite displej dle
obrazku. Indikator
kanalu je nad cislici 1
(pravé kiidélko), vpravo
je Ciselny Udaj v %

(znak %et;:;cti: t;l;kat) 2 MénisezL/UnaR/D  Biika 42. Pro nastaveni vychylky smérovky vpravo stiskem k. Right
zainzm oviadace s pohybem oviadace Cursor pfesuiite Sipku kurzoru na &islici kanalu 4. Vychyite
Egdyl ekm G3ete zmenit kridelek ovlada¢ smérovky zcela vpravo a drite jej v této poloze. Opét
ir::jilfé?orrc;%ﬁylky z LIU (Vlevo/Nahoru) na R/D posloucheite, zda neuslysite bzuéeni serva a tisknéte ki. -
(Vpravo/Doh‘:l) nebo naopak. To naznaéuje postup' pomoci Decrease Data, dokud neustane. Pokud servo nebZUCI,

nechejte nastaveno 100%. Pozdéji budete moci vychylku
upravit v zavislosti na tom, jak bude model na vychyleni

. L — & mérovky reagovat. Nyni presurite ovladaé zcela vlevo a
36. Pro nastaveni pravé vychylky kfidélek, vychyite oviadac S ‘ 1 2
uplné vpravo a v této poloze jej drzte. Vedle znaku % bude nastavte obdobnym postupem vychylku smérovky vievo.

itit napis R/D znadici, Ze nastavuje vychylky vpravo nebo . . _ ]

(Sj\cl;llfl (r\‘/agflispadé kFidélek a smérovky je to vievo nebo vpravo, | 43. Obdobnym zplsobem zkontrolujte a nastavte vychylky pro
ale indikator je spoleény i pro kanaly vyskovky a plynu, proto | kandly 5 (zatahovaci podvozek) a 6 (levé kiidélko), pokud je
ono dvojité oznaceni). Nyni pokud je servo na dorazu, hodlate pouZivat.
uslysite bzuéeni. Stisknéte kl. -Decrease Data a drzte,
dokud bzuceni nepiestane. Pokud na pocatku servo

néhoz budeme velikosti vychylek nastavovat.
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44. Pokud si piejete, aby byly klapky ovladany otoénym
ovladagem kanalu 6, nalistujte opét funkci trim flaperonti
FLPT a nastavte hodnotu vétsi nez 0. Cislo nastavte podle
pozadované vychylky klapek pfi piném otoCeni knofliku.

45, Pokud si pfejete mit diferenciované vychylky kfidélek,
muZete je nastavit ve funkci flaperony FLPN. Nejprve
omezime vychylku pravého kfidélka doltl. Tisknéte kl. Right
Cursor, dokud nejsou Sipky nad i pod Cislici 1. Viychylte
ovladac kfidélek vlevo a stiskem kl. -Decrease Data
zmensete hodnotu. 50-75% je dobry vychozi bod.
Zkontrolujte, Ze opravdu nastavujete vychylku pravého
kfidélka dold.

46. Nyni omezime vychylku levého kfidélka dol(l. Stiskem ki.
Right Cursor pfesuneme Sipku kurzoru pod &islici 6 (levé
kiidélko; horni Sipka musi pro nastaveni zlstat nad Cislici
1). V tuto chvili vychylte oviadac kiidélek vpravo a kl. -
Decrease Data nastavte stejnou hodnotu, jako pro pravé
kfidélko.

47. Nastaveni dvojich vychylek kfidélek. Tuto funkci
mlzZete pouZit pro zmenseni vychylek kfidélek za letu
pouhym piepnutim vypinace. Dvoji vychylky se zpravidla
pouzivaji pro sniZeni citlivosti modelu na pohyby oviadaci.

48. Nalistujte funkci dvoji vychylky D/R opakovanym stiskem
jedné z ki. Edit, dokud se na displeji neobjevi napis D/R (viz
obr.).

Sipka dole
vyznacuje
pfepinaé

v doini poloze

49. Pokud je aktivovana funkce flaperony, nastaveni dvojich
vychylek kiidélek automaticky ovliviiuje obé kridélka. Pro
nastaveni dvojich vychylek kiidélek pfemistéte Sipku
kurzoru pod nebo nad éislici 1 pomoci ki. Right Cursor.
Poloha kurzoru pod nebo nad &islici zavisi na poloze
pfepinace dvojich vychylek kiidélek — na vysilaci vpravo
nahofe na prednim panelu). Nyni pfepinejte prepinad
nahoru a dolll a sledujte polohu Sipky. MiiZete nastavit dvé
hodnoty dvojich vychylek, pro kazdou polohu pFepinace
jednu. Pokud tak ucinite, poznamenejte si, ktera poloha
kterou hodnotu zapina.

50. Stiskem kl. Data +Iincrease nebo -Decrease mizZete
hodnoty zvétsit nebo zmensit. Pov§imnéte si, Ze miizete
nastavit hodnoty libovolné v rozmezi 0-125% (125% je vice,
nez normalni rozsah vychylky serva, takZe pokud
nastavujete hodnotu nad 100%, budte opatrni, abyste
nepiekrodcili krajni limit pohybu serva s naslednym
zablokovanim nebo zvy§enym proudovym odbérem). Pokud
se chcete dostat rychle na vychozi hodnotu 100%, stisknéte
kl. Active/Inhibit/Clear. Doporu¢ujeme zacinat s hodnotou
75%.

51. POZOR: Pokud nastavite nékterou hodnotu dvojich
vychylek na 0%, nastavili jste tak nulovou vychylku
serva a ztracite moznost model fidit, pfepnete-li
prepinac¢ do této polohy. Pozor na to!

Sipka nahofe ' —
vyznaduje
pfepinac

v horni poloze

52. Nastaveni dvojich vychylek vySkovky.: stiskem kl. Right
Cursor pfemistéte Sipku kurzoru nad nebo pod &islici 2. Nyni
nastavte dvoji vychylky vySkovky stejnym zplsobem, jako pro
kridélka.

53. Nastaveni dvojich vychylek smérovky: stiskem kl. Right
Cursor pfemistéte Sipku kurzoru nad nebo pod &islici 4. Nyni
nastavte dvoji vychylky smérovky stejnym zplisobem jako pro
kridélka a vyskovku.

54. Nastaveni pFistavaci konfigurace LAND. Flaperony
miZete nastavit tak, ze pfepnutim vypinace se vychyli nahoru
nebo dolh ve funkci brzdy a vy$kovka se automaticky vychyli
pro vyrovnani kiopivého momentu. Tato konfigurace se
zvySenym odporem umoziuje strméjsi pfiblizeni na pfistani,
coz pomaha pii pfistani na omezené plose. Tato funkce je
neproporcionalni, vypnuto-zapnuto.

55. Pfi zapnuté pristavaci konfiguraci mize dojit ke zméné
(zmen3eni) Gcinnosti kiidélek. Pfedem proto chovani modelu pri
vysunutych kiapkach vyzkousejte v bezpeéné vySce. Méli byste
vénovat vyladéni funkce trochu ¢asu tak, aby bylo tfeba jen
minimalni trimovéni po pfepnuti piistavaciho (Fit.Mode — SW-4)
prepinace.

56. Stiskem jedné z ki. Edit
nalistujte funkci pristavaci
konfigurace LAND (viz obr.).
Funkce je vypnuta (napis
OFF vlevo nahoie), pokud
prepinac rezimu letu
Fit.Mode neni prepnut zcela
do polohy vpied (k sobé).

Sviti ON nebo OFF podie
polohy pfepinade Fit.Mode

57. Sipka kurzoru musi byt nad &islici 2. Nyni miizete nastavit
vyrovnavaci vychylku vyskovky. Stiskem kl. Data +Increase
zménte zobrazovanou hodnotu, ktera by méla byt v rozmezi asi
—7% az —10%. Nenastavuijte pfili§ vysokou hodnotu, jinak hrozi
havarie modelu.

58. Stisknéte jesté jednou ki. Cursor Right a miZete zadat
nastaveni kanalu 6. Hodnota se pro rizné modely miZe znacéné
lisit, ale pro zacatek mizete zkusit nastavit vychylku klapek na
50-55%. M(izete nastavovat vychylku klapek nahoru nebo doit
v zavislosti na typu modelu.

59. Mix vyskovka-klapky: timto mixem mlzete propojit vyskovku
s klapkami pro dosazeni ostiejSich, hranat&jSich obratu.
Nalistujte funkci E->F a aktivujte ji stiskem kl.
Active/inhibit/Clear. Stisknéte kl. Right Cursor, aby symbol %
zadal blikat. Nyni muzete nastavit hodnotu mixu pomoci kl.
Data. Zacinejte s hodnotou 10-20% a zvySuijte ji, dokud nejsou
pfemety dostate&né& hranaté. Pokud se klapky nevychyluji
nahoru, kdyZ potladite vyskovku, obratte znaménko pfed
hodnotou mixu (zménte + na — a naopak).

60. Ujistéte se, Ze jste
nastavili vychylku kiapek
pro oba sméry pohybu
vySkovky.

Sviti ON nebo OFF podle
polohy pfepinace Fit.Mode

19




61. Zhasinani spalovaciho motoru Thottle Cut. Funkce
TCUT umoziiuje zhasnout spalovaci motor jedinym stiskem
tlacitka ENG CUT na horni pravé strané vysilae — servo
plynu se vychyli do pfedprogramované polohy, 4. tak, aby
byla pripust karburatoru zcela uzaviena. Pokud budete
pouzivat funkci TCUT, nebudete jiz muset po naladéni
spolehlivého volnob&hu sahat na trim plynu! Z divod
bezpeénostnich funkce TCUT pracuje jen tehdy, pokud je
paka ovladade plynu v doini poloviné rozsahu vychylky. Po
3-5 vtefinach po stisku tlacitka bude servo opét reagovat na
pohyb ovladace plynu.

Pro nastaveni funkce nalistujte menu TCUT. Nyni miZete
pomoci ki. +Data nastavit potfebnou vychylku pro uzavieni
karburatoru. Pokud motor nezhasina spolehlivé, negativni
vychylku zvétete. Dbejte, abyste servo nenutili se
pohybovat za mechanicky limit dany provedenim tahla nebo
servem samotnym.

62. CAMBER: pomoci funkce CAMBER muzete model
nastavit tak, Ze klapky a kfidélka se vychyluji dold pro
zvydeni vztlaku pro start a pfistani. Funkci CAMBER je
moZno zapinat a vypinat piifazenym mixovym prepinatem a
mUzete rovnéz naprogramovat kompenzacni vychylku
vySkovky pro vyrovnani klopivého momentu vyvozovaného
vychylenim klapek a kiidélek. CAMBER ma pouze dvé
polohy, zapnuto (vychylené klapky a kfidélka) a vypnuto
(klapky a kfidélka v neutralu), neni to funkce proporcionani.
Podrobné pokyny k nastaveni najdete na strané 32.

63. Ailevator: funkci AILV mlzZete pouZzit pro oviadani
vygkovky s jednim servem pro kazdou polovinu, aniz byste
museli ,spotfebovat* volné programovatelny mix. Navic
miZete nastavit diferencované pohyby polovin vySkovky v
zavislosti na ovladadi kiidélek. MizZete tak vyrazné zvysit
obratnost modelu v 3D manévrech jako je viseni a vykrut ve
viseni. ProtoZe obé poloviny vyskovky je tfeba Fidit stale,
funkce AILV neni vypinatelna za letu. Podrobné informace o
nastavovani funkce AILV najdete na strané 38.

64. Diferenciace kridélek (ADIF) je funkce, ktera umoZziuje
nezavisle nastavit velikost vychylek kiidélek nahoru a dold,
pokud jsou ovliadana dvéma servy. tato dvé serva museji
byt zapojena do kanalli 1 a 5, takZe tato funkce je nejlepsi
cestou, jak fidit model s dvéma servy pro kiidélka s vyuZitim
malého pétikanalového prijimace.

Neni moZno zaroveii aktivovat funkce ADIF a FLPN; musite
zvolit jednu nebo druhou. Pro pétikanalové piijimace logicky
doporudujeme pouzivat funkci ADIF, pro Sestikanalové
FLPN. Podrobné informace o nastavovani funkce ADIF
najdete na strané 30.

65. Volné programovatelné mixy: nyni vyuZijte pfednosti
volné programovatelnych mix(, které dovoluji ,usit na miru*
vas$ vlastni mix. MlzZete pouzivat dva volné
programovateinych mixti (PMX1 a PMX2), napi. pro
odstranéni nezadoucich odchylek za letu (napf. vybo&ovani
nebo staceni pfi nozovém letu).

66. Pro vyrovnani vybocovani pfi noZovém letu budete
potfebovat trochu pfitahnout vySkovku, kdyz mate pinou
vychylku smérovky pfi udrZovani modelu ve spravné poloze.
Z toho vyplyva, Ze chceme, aby smérovka byla Fidici
(Master) kanal a vyskovka kanal zavisly, fizeny (Slave).

67. Pro naprogramovani tohoto mixu nejprve nalistujte volné
programovatelny mix PMX1 pomoci ki. Edit. Mix aktivujte
stiskem kl. Active/lInhibit/Clear — objevi se blikajici napis
ON nebo OFF, v zavislosti na poloze pfepinace kanélu 7,
ktery slouzi k zapinani a vypinani mixu 1.

68. Dale stisknéte jednou ki. Cursor Right pro zadani
fidiciho kanalu (napis MAS blika) a potom stiskem kl. Data

+Increase presurite Sipku kursoru nad &islici 4, co3 znaéi, ze
kanal 4 smérovky je fidici (Master) kanal. Stisknéte kI. Cu'rsor
Right jednou (zacne blikat napis SLV) a potom nastavte
pomoci kl. Data +Increase Sipku kurzoru pod &islici 2, coz
znaci, Ze kanal 2 vySkovka je kanal fizeny (Slave).

69. Nyni nastavite hodnotu mixu. Povsimnéte si, Z2e mix ma
vychozi hodnotu 100% pro obé& strany, coz je v nagem pfipadé
HROZNE mnoho. Pfesurite oviada& smérovky na jednu stranu
a stiskem ki. Active/lnhibit/Clear hodnotu vynulujte. Pfesurite
ovlada¢ na druhou stranu a vynulovani zopakujte. Nyni jsou
obé strany nastaveny na 0%.

70. Pokud vas model vybocéuje b&hem nozového letu, budete
potfebovat nastavit pfitazeni vyskovky odpovidajici vychyleni
smérovky na obé strany. Ovladac smérovky presuiite doprava a
tisknéte kl. Data +Increase, dokud neuvidite, v kterém sméru
se vychyluje vySkovka. Pokud v nespravném sméru, tisknéte k.
Data -Decrease, dokud se znaménko + nezméni na -. Postup
zopakuijte po vychyleni ovladace smérovky na druhou stranu.
Nakonec dostanete mix s kladnou hodnotou pro jednu stranu a
zapormnou pro druhou. Zaginejte s hodnotou jenom 5-10% na
obou stranach, dokud nenastavite pfesnou hodnotu na zakladé
letovych zkousek.

71. Uvédomte si, jak pouZivat pfepina& kanalu 7 pro zapinani a
vypinani mixu PMX1, protoZe tento mix budete pouZivat pouze
b&hem noZového letu, nikoliv
b&hem normainiho letu.
Pozdéji po zalétani modelu
budete moci mix jemné
doladit, aby bylo nezadouci
vybocovani zcela odstranéno.
Podobné muzete
naprogramovat dal$i mix, ktery
bude kfidélky vyrovnavat
moznou snahu modelu vracet
se do normaini polohy nebo se
pietacet na zada. V tomto
pfipadé budete nastavovat
hodnoty mixu se stejnym znaménkem pro oba sméry vychylky
smérovky.

Tato tvodni kapitola se jen lehce dotkla mozZnosti vasi nové
soupravy Optic 6. Prosime vénujte dostatek éasu prostudovani
navodu, abyste ziskali pfedstavu k demu vyuZzit moZnosti
nabizené dal3imi funkcemi vysilace. Vzduch je nase more -
vivr?e; Ze si létani s modely fizenymi soupravou Optic 6 opravdu
uZijete.
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ci stranky vas krok po kroku provedou postupem nastaveni jednoduchého elektroletu s kridélky ovladanymi dvéma

ed

Cmihes

Nasleduji

servy v menu ACGL. Pfedpoklada se pouZiti miniaturniho pétikanalového pfijimace. Dlkladné prostudovani tohoto postupu
vam umozni snadno a rychle naprogramovat vas novy model motorového vétroné, véetné nastaveni aerodynamickych brzd.

1. Ujistéte se, Ze mate serva zapojena do spravnych kanal(:
CH1 — Pravé kiidélko

CH2 - Vyskovka

CH3 — Plyn

CH4 — Smérovka

CHS5 — Levé kiidélko

2. Doporucujeme, abyste probirali tento pfiklad
programovani jiz se servy instalovanymi v modelu a
pripojenymi k odpovidajicim aviadacim plocham. Takto
ihned uvidite u¢inek kazdého kroku programovani.

3. P¥i prvnich krocich se drzte popisu uvedeného v
odstavcich 3. — 10. v navodu pro nastavovani
akrobatickych modelt.

4. Nyni nastavime funkce v menu ACGL na miru novému
modelu. Vypnéte a zapnéte vysilaé. Na displeji nyni sviti
&islo modelu a udaj napéti vysilaéového akumulatoru. Cislo
vpravo udava provozni dobu, tj. €as, po ktery je vysilad
zapnut.

5. Stisknéte soucasné obé ki. Edit pro vstup do Hiavniho
menu. Na displeji bude svitit napis EPA funkce nastaveni
velikosti vychylek. Stisknéte ki. Down a nalistujete tak funkci
nastaveni flaperontl (ADIF). Displej ukazuje, Ze funkce je
vypnuta (Inh).

6. Zapnéte funkci diferenciace vychylek ADIF stiskem kl.
Active/lnhibit/Clear. Napis Inh se zméni na On.

7. Piesvédcete se, ze mate pravé kiidélko pfipojeno do
kanalu CH1 prijimace a levé kiidélko do kanalu CH5.

8. Rada elektrolet(i vystaéi s pouzivanim dvoupolohového
piepinade pro ovladani plynu, protoze nepotrebuji nic jiného
nez piny plyn a motor vypnuty. V tom pfipadé nalistujte
funkci pro volbu oviadade plynu STGK pomoci ki. Up nebo
Down.

9. Stiskem kl. CLEAR miiZete pro ovladani plynu namisto
.knyplu* (STCK) urit pfepinac SW01 (,ELEV/IRUDDER D/R").

10. Nyni zkontrolujeme, zda se kazdé servo pohybuje ve
spravném smyslu. Pokud ne, pouzijte funkci pro obraceni
smyslu vychylek REV. Nalistujte ji stiskem ki. Down.

11. Zaéneme nastavenim smyslu pohybu pravého kifidélka. To
je kanal jedna a 1 musi blikat na displeji pro nastaveni. Jestlize
vychylite ovladag kiidélek vpravo, mélo by se pravé kiidélko
vychylit nahoru a levé doil. Zkontrolujte.

12. Pokud tomu tak neni, obratte smysl vychylky serva v kanaiu
1 stiskem kl. Active/lnhibit/Clear. Kazdy stisk zplsobi pfepnuti
ze sméru normalniho (N) na obréceny (R) nebo naopak. Smysl|
pohybu N je zvolen, pokud Sipka sviti nad pismenem a smysl R,
pokud Sipka sviti pod &islici kanalu. Zahybejte opét oviadadem
a ujistéte se, Ze se kfidélko pohybuje ve spravném sméru.

V nasem priikladé je v kanale 1 nastaven obraceny smysl
vychylky.

13. Dale nastavime smysl vychylky serva vyskovky, kanal 2.
Jestlize vychylite ovladag vySkovky smérem dolll, vychyli se
vySkovka nahoru. Zkontrolujte spravny smysl pohybu! (Diky
obracenym vychylkam oviadacich ploch havarovalo




pravdépodobné vice modell, nez z jinych pficin dohromady)

Potlaceno
N ¢
Pfitazeno
"

14. Pokud se vy3kovka pohybuje v nespravném sméru,
prejdéte na nastaveni smyslu vychylky v kanalu 2 stiskem
kl. Cursor Right. Nyni blika Cislice 2. Smysl vychylky
obratte stiskem kl. Active/Inhibit/Clear. Znovu pohnéte
oviadadem a zkontrolujte spravnost pohybu vySkovky.

15. Nyni nastavte ovladani elektronického regulatoru
otacek. Jestlize ovlada¢ plynu z dolni krajni polohy
vychylujete smé&rem nahoru, regulator musi po malém
vychyleni ovladage spustit motor a opét tésné pred
dolni krajni polohou musi regulator motor vypnout.

Plny plyn

motor bézi napino

Plyn stazen
motor vypnut

16. Pokud tomu tak neni, piejdéte stiskem kl. Cursor Right
na nastaveni kanalu 3. Nyni blika Cislice 3. Smysl vychylky
obratte stiskem kl. Active/lnhibit/Clear. Znovu pohnéte
ovladaéem a zkontrolujte spravnost pohybu plynu.

17. Pokud pro zapinani a vypinani motoru pouZivate
pfepina& SW-1, zkontrolujte, zda pfepinac funguje ve
spravném smyslu.V homi poloze packy pfepinace by mél
byt motor zapnuty, v dolni vypnuty. Pokud tomu tak nent,
obratte smysl vychylek v kanaiu 3 pomoci funkce REV.

18. Nyni nastavime smysl vychylky serva smérovky. Pokud
vychylite ovlada& smérovky doprava, musi se smérovka
vychylit rovnéz vpravo. Zkontrolujte!

Doprava
s ¢

Doleva
a8
Pohled zepiedu

Pokud se smérovka pohybuje v nespravném sméru,
pfejdate na nastaveni smyslu vychylky v kanalu 4 stiskem
ki. Cursor Right. Nyni blika gislice 4. Smysl vychylky
obratte stiskem kl. Active/lnhibit/Clear. Znovu pohnéte
oviadagem a zkontrolujte spravnost pohybu smérovky.

19. Nyni zkontrolujte nyni pohybu levého kiidélka v kanalu 5
(iinak preskoéte tento a nasledujici krok). Levé kiidélko
ovlada kanal 5 a &islice 5 musi blikat na displeji pfi
nastavovani. Pokud vychylite ovladac kfidélek doprava,
musi se levé kfidélko vychylit dotl. Zkontrolujte, Ze se levé
kiidélko pohybuje spravnym zplisobem! Pokud ne, napravte
to vy3e popsanym postupem. Nakonec smysl vychylky opét
zkontrolujte.

20. Pfedtim, ne? budeme nastavovat neutraly, musime se
presvédéit, Ze trimy jsou ve stfedové poloze. Stisknéte

souCasné obé ki. Edit pro navrat do provozniho rezimu, kde je
na displeji zobrazovano napéti akumulatoru a provozni doba.
Stiskem kl. Up nalistujte obrazovku s napisem TRIM. Stiskem
jednotlivych trimd se ujistéte, Ze vechny se nalézaji v poloze 0.

21. Jakmile jste vSechny trimy nastavili do stfedu, odsroubujte
Srouby drzici paky na servech vySkovky, kiidélek a smérovky
(servo plynu budeme nastavovat pozdéji). Paky se instaluji tak,
aby byly v neutralu kolmé na bocni sténu serva; nebo, pokud je
servo montovano v modelu napfi¢, aby paka byla v podélné ose
serva a tahlo kolmé na bocni sténu (tento zpiisob
nedoporucujeme).

Timto zplisobem maximalné omezite nutnost pouzivat subtrim
pro nastavovani neutralu. Nezapomeiite odstranit pfeénivaijici
¢asti paky, které by mohly v provozu plsobit potize.

Nastavte tahla a vidlicky tak, abyste dostali pfipojenou oviadaci
plochu co nejblize k neutralni poloze.

Nastaveni subtrimi. Nyni nastavime subtrimy, abychom
elektronickou cestou dosahli pfesné neutraini polohy. Pro
nastaveni vstupte opét souéasnym stiskem obou kl. Edit do
Hiavniho menu a nalistujte funkci subtrim (STRM) stiskem ki.
Up nebo Down.

22. Nastavte subtrimy pro kfidélka v kanalech 1 a 5, vySkovku a
smérovku postupem uvedenym v krocich 25-32 v pifedchozi
kapitole o nastavovani akrobatickych modeld. Samozfejmé
méjte na paméti, Ze tentokrat je levé kiidélko zapojeno do
kanalu 5.

23. Nastavte velikosti vychylek (kohcové body) ve funkci EPA;
postupujte dle pokynu v krocich 33-43 v piedchozi kapitole o
nastavovani akrobatickych model.

24. Dvoji vychylky a exponenciaini prubéh vychylek. Funkci
dvojich vychylek mtizete pouzit, abyste zmensili citlivost reakce
kfidélek a vySkovky na pohyb péaky ovladace okolo neutralu,
takZe budete mit v této oblasti jemné a presné fizeni. Pitom ale
pii vétsi vychylce ovladace budou kormidla reagovat ostieji.
Nastaveni si usnadnite tim, Ze pro obé& polohy pfepinaée D/R-
EXP zadate rizné hodnoty exponenciality - za letu je miiZete
piepinat a vyzkouSet, co vaSemu stylu pilotaze lépe vyhovuije.
Exponenciaini prib&h vychylky (negativni) &ini odezvu okolo
stfedu mensi a pomale;jdi a naopak ji zvétsuje dale od stiedu.
Pro zmengeni citlivosti miZete také pouZit funkci dvoji vychylky
(tim se ale zmenSuje maximalni vychylka kormidel); v tom
pfipadé ale vychylky ponecheijte lineami.

Nastavte dvoji vychylky ve funkci D/R; postupuijte dle pokynii v
krocich 48-53 v pfedchozi kapitole o nastavovani akrobatickych
modelu.

POZOR: Pokud nastavite nékterou hodnotu dvojich
vychylek na 0%, nastavili jste tak nulovou vychylku serva a
ztracite moznost model fidit, pfepnete-li pfepinaé do této
polohy. Pozor na to!

25. Nastaveni aerodynamické brzdy pomoci funkce CAMB.
Ucinnou aerodynamickou brzdu muiiZete ziskat tak, Ze obé
kridélka budete vychylovat vzhiiru piepnutim prepinace;
zarovefi budete malym pfestavenim vySkovky potlacovat vznikly
klopivy moment. Ziskate tak ucinny prostfedek pro strméjsi
pfiblizeni na pfistani na omezeném prostoru.
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Se zapnutou funkci CAMB mohou vzhiru vychylena
kridélka ponékud ztracet ucinnost. Z tohoto diivodu je tieba
nastaveni aerodynamické brzdy vyzkouset nejprve v
bezpeéné vysce, a nikoliv hned naostro pfi pfistani. Méli
byste vénovat potfebny ¢as doladovani CAMB brzdy, aby
pfi jejim vysunuti nebylo tfeba kfidélka trimovat.

26. Nalistujte funkci CAMB pomoci ki. Up nebo Down.
Aktivuijte ji stiskem kl. CLEAR. Funkce CAMB je vypnuta,
pokud neni piepinaé letovych rezimt FLT MODE SW-4
pfepnut dopfedu (pfifazeni prepinace lze zménit v menu
SWITCH SELECT).

27. Jednou stisknéte kl. Cursor Right, abyste se dostali na
nastaveni vychylky serva v kanalu 1. Pomoci kl. +Data
nastavte pozadovanou vychylku kiidélka nahoru. Zac¢néte
radé&ji s mensi hodnotou, jakmile uvidite, jak se model chova
za letu, mlzete ji zvétsit.

28. DalSim stiskem kl. Cursor Right presunite Sipku kurzoru
nad Cislici 2 pro nastaveni kompenzacéni vychylky vyskovky.
Pomoci kl. +Data nastavte pozadované potlaceni vyskovky.
programuijte jen nékolik malo procent, protoZe vyskovka je v
této roli velmi ucinna. PFili§ velka vychylka mlze vést k
havarii modelu. MUZete postupovat tak, Ze nejprve Zadnou
kompenzacni vychylku nenastavite. Po zalétani modelu si
zapamatuijte potfebné vychyleni ovladace vysSkovky a
kompenzaci ve funkci CAMB nastavite podle toho.

29. DalSim stiskem kl. Cursor Right presuiite Sipku kurzoru
nad gislici 5 a nastavte vychylku levého kridélka stejnou,
jako ma pravé.

30. Pokud si pfejete proporcionalni ovladani brzdy pomoci
levého bocéniho otoéného ovladace, pouzijte funkci CROW
namisto CAMB. Podrobné informace o nastavovani této
funkce naleznete v nasledujici kapitole.

31. Mix vySkovka->flaperony: pro dosazeni ostiejSich
obratt mozna budete chtit model naprogramovat tak, ze pii
pfitaZeni vyskovky vychylite klapky (flaperony) doli. Lze to
uskute&nit pomoci volné programovatelnych mixu. _
Budete potfebovat oba voiné programovateiné mixy (PMX1
a PMX2). Pro malé vychyleni klapek dol pfi pritazeni
vySkovky nastavte jako fidici kanal (MAS) vyskovku (2) a
jako fizeny (SLV) pravé kridélko (1). '

32. Programovani zacnéte nalistovanim funkce PMX1.
Listujte stiskem kl. Edit Up nebo Down, dokud na displeji
neuvidite PMX1. Potom mix aktivujte stiskem ki. CLEAR
(objevi se blikajici ON nebo OFF dle polohy pfifazeného
mixového pfepinace, ktery zapina a vypina PMX1).

33. Nyni stisknéte jednou kl. Cursor Right pro volbu
fidiciho kanalu (MAS blika), potom tisknéte kl. +DATA,
dokud se Sipka nepfesune nad &islici 2, coz znaci, Zze
fidicim kanalem (Master) je vyskovka. Opét stisknéte
jednou kl. Cursor Right pro volbu fizeného kanalu (SLV
blika), potom tisknéte ki. +DATA, dokud se Sipka nepiesune
nad Cislici 1, coz znadi, Ze fizenym kanalem (Slave) je
praveé kridélko.

34. Nyni nastavime pomér mixu — hodnotu v %. PovS§imnéte
si, Ze vychozi hodnota je 100% pro oba sméry pohybu
ovladace - coz je PRILIS MNOHO. Vychylte ovlada¢
vysSkovky dold a stiskem ki. CLEAR hodnotu vynulujte.

vychyite ovladac vyskovky nahoru a hodnotu rovné&z vynulujte.
nyni je na obé strany nastavena nulova vychylka.

35. Zpravidla se nastavuje jen vychylka klapek dol pouze pro
pfitazeni vy$kovky (jen pro ,tazené®, nikoliv pro ,odtladené”
obraty). Vychylte vyskovku vzhlru a tisknéte kl. +DATA, dokud
neuvidite, jak se pravé kfidélko pohybuje dol(; pokud se
vychyluje na opaénou stranu, stisknéte kl. -DATA, dokud
nenastavite malou vychylku doll. V tuto chvili mate nastavenou
nulovou klapky (flaperonu) nahoru a néco malo dolii. Za&inejte
jen s 5-10% pro piitazeni vySkovky, hodnotu je tieba doladit pfi
zalétavani modelu. Prilis velka vychylka zbyteéné zvétsuje
odpor, zpomaluje model a navic nadmérna vychylka flaperonu
dolh mize zhorSovat vlastnosti modelu pfi pretazeni.

36. Promyslete si, jak nastavit zvolit a nastavit pfepinaé
vypinajici a zapinajici PMX1 za letu. Obvykle se k tomu
pouziva pfepina¢ letovych rezimi FLT MODE; v jedné jeho
krajni poloze se zapina tento mix, ve stfedu je neutralni
nastaveni a v opacné krajni poloze se zapinaji brzdy pro
pfistani. jemné doladéni mixu je mozZné pouze na zakladé
letovych testi.

Stejnym zpusobem nastavte druhy volné programovatelny mix
PMX2 pro levé kfidélko (kanél 5). V tomto pfipadé bude opét
fidicim kandlem vyskovka (2) a fizenym levé kfidélko (5).
Nastavte pomé&r mixu tak, aby byia vychylka obou flaperonti
stejna — jinak by se model pfi vychyleni vyskovky stacel do
vykrutu.

Tato uvodni kapitola se jen lehce dotkla mozZnosti vasi nové
soupravy Optic 6 pro oviadani tohoto typu modelti. Prosime
vénujte dostatek ¢asu prostudovani navodu, abyste ziskali
predstavu k éemu vyuZit moZnosti nabizené dal$imi funkcemi
vysilace.
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Rozmisténi a funkce ovladacich prvkia pro modely letadel

Sw2

PODMOZEK
VYPINAC CROW Sw4
MIXVYSKOVKAKLAPKY
PREPINAC MIX CAMBER
UGITEL-ZAK MIXLAND
W1 | . TLACITKO
w1 TORU - ZHASINANIMOTORU
DVOJIVYCHYLKY A
WSKOVKAG SMEROVKA . SW3
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unkce nastaveni velikosti vychy! p p
nastaveni (nebo omezeni) velikosti vychylek kazdého serva
a mizZe byt nastavena libovoiné v rozsahu 0-125% pro oba
sméry pohybu. Zmenseni hodnoty funkce zmen3uje -
celkovou vychylku serva v daném sméru. Funkce EPA se
normalné pouziva k tomu, abychom zabranili pohybu serva
za mechanicky limit dany tahly a konstrukci modelu.

Pokud nastavite hodnotu EPA na 0%, bude to znamenat
nulovou vychylku serva v daném sméru a muze to
zpusobit havarii modelu.

Nastaveni velikosti vychylek:

1. Vstupte do Hlavniho menu
soudasnym stiskem obou k.
Edit Up a Down (klavesy
zcela vievo). Pomoci ki. Edit

CH1~7

Up nebo Down nalistujte
funkci nastaveni velikosti
vychylek — na displeji sviti
napis EPA. Sipka indikatoru
kanalu sviti nad €islici 1
(kridélka), symbol % blika a O
zaznamenate, e pii pohybu ovladace doleva a doprava se
méni indikator vychylky z L/U na R/D nebo naopak.

V dalsich krocich si ukazeme, jak nastavit velikost vychylky
nezavisle v obou smérech pro viechny ovladace, otoéné
oviadace a pfepinace.

2. Pro nastaveni pravé vychylky kiidélek, vychylte oviada¢
aplné vpravo a v této poloze jej drzte. Vedle znaku % bude
svitit napis R/D znadici, Ze nastavuje vychylky vpravo nebo
dolt (v pfipadé kiidélek a smérovky je to vlevo nebo vpravo,
ale indikéator je spoleény i pro kanaly vyskovky a plynu, proto
ono dvojité oznadeni). Nyni pokud je servo na dorazu,
uslysite bzuéeni. Stisknéte kl. -Decrease Data a drzte,
dokud bzuéeni nepfestane. Pokud na pocatku servo
nebzuéi, ponechejte vychylku 100%. Pozdéji, v zavislosti na
tom, jak rychle model provadi vykrut, budete moci pouzit
funkci dvoji vychylky pro snizeni citlivosti.

3. Pro nastaveni levé vychylky kiidélek pfesurite ovlada¢ do
levé krajni polohy a dr2te jej tam. Vedle blikajiciho znaku %
by mél svitit napis L/U (jako na obr. nahofe). Opét
posloucheijte, zda neuslysite bzugeni serva. Pokud ne,
nechejte 100%, jinak ki. -Decrease vychylku zmensete,
dokud bzuceni nezmlkne.

4. Pro nastaveni velikosti vychylky pro dal$i kanaly vZdy
zvolte pozadovany kanal stiskem ki. Cursor Right. Sipka
kurzoru se pfemisti nad Zadanou ¢islici kanalu. Postupné
opakuijte postup nastaveni velikosti vychylek pro jeden kanal
za druhym, pfiéemz dbejte, abyste nezapomnéli nastavit
velikost vychylky vzdy v obou smérech. Nastavovat miizete
nezavisle viechny kanaly, libovolné v rozsahu 0-125%, a
pokud si piejete se rychle vratit na vychozi hodnotu 100%,
stisknéte ki. Active/lnhibit/Clear.

5. Do normainiho provozniho rezimu se vratite sou¢asnym
stiskem obou kl. Edit.

Blahoprejeme, pravé jste uspésné naprogramovali
prvni funkci vysilace Optic 6!

Pokud je toto vaSe prvni poCitacova souprava, mozna jste
nikdy pfedtim funkci dvoji vychylky nepouzivali. Dvoji vychylky
se pouzivaji proto, Ze vétsina modell reaguje na pohyb
ovladadl pii vysoké rychlosti mnohem prudceiji, neZ pfi rychlosti
nizké. Potom se mtiZe stat, Ze ackoliv pohybujete ovladaé&i
jemné a s citem, stejné je reakce modelu piili§ velka a prudka.
Pravé pomoci funkce dvoji vychylky mbZeme nastavit vychylky
kormidel tak, Ze pii vysoké rychlosti nezplisobi nadmérnou
citlivost modelu, coZ je velmi uziteéné pro zacateéniky i
zkusené piloty. Dvoji vychylky se pfepinaji pomoci pfepinaci
dvojich vychylek na vysilaci. Optic 6 ma dva pfepinace dvojich
vychylek, jeden pro kfidélka a druhy pro vySkovku a smérovku.
Prepinac dvojich vychylek kiidélek je umistén na pfednim
panelu vpravo nahofe, pfepinac dvojich vychylek vyskovky a
smérovky vlevo nahofe. Mira zmenseni nebo zvétSeni vychylky
mize byt naprogramovana libovolné v rozmezi 0-125%.
Pozor: Pokud nastavite dvoji vychylky na 0, nebude
servo v daném kanale vibec reagovat na pohyb
ovladaée, coZ by mohlo zpusobit havarii.

Pokud jste pifedem aktivovali funkci letové podminky, mizete
nastavit riizné dvoji vychylky i pro vSechny aktivni reZimy letu.

Nastavovani dvojich vychylek
1. Pomoci ki. Edit Up nebo Down nalistujte funkci dvoji
vychylky — na displeji sviti napis D/R.

2. Aktivni kanal (ktery mOZete nastavovat) je indikovan blikajici
sipkou pod nebo nad odpovidaijici &islici. Poloha Sipky zavisi na
poloze pfepinace dvojich vychylek daného kanalu. Na nasem
obrazku je aktivni kanal 1 (kfidélka) a jsou nastavovana dvoji

vychylky v dolni poloze pfepinace.

3. Pomoci ki. Data +Increase nebo -Decrease nastavte
hodnotu vychylky pro danou polohu prepinace. Pfepnéte
pfepinac¢ do druhé polohy (Sipka se rovnéz premisti) a nastavte
pfislu§nou vychylku. Pokud si piejete vratit se na vychozi
hodnotu 100%, stisknéte kl. Active/inhibit/Clear.

4. Stiskem kl. Cursor Right prejdéte na nastaveni dalsiho
kanalu.

5. Opakujte vySe popsany postup pro nastaveni dvojich
vychylek pro zbyvajici kanaly. povSimnéte si, Ze mlZzete nechat
jednu polohu pfepinace bez nastaveni a pouzit ji pro
exponenciaini vychylky (viz dale).

6. Do norméalniho provozniho rezimu se vratite sou¢asnym
stiskem obou kl. Edit.

Tato funkce je mozna pro vas novinka. Exponenciaini prubéh
odpovida matematické funkci, jejiz kfivka roste tim strméji, &im
se vice vzdalujeme od stfedu (pocatku), z néhoz vychazi.
Exponencializace pritbéhu vychylek je cesta, jak dosahnou
efektu podobnému dvojim vychylkam bez nutnosti piepinat
prepinaé. Obrazek dole pomtiZe objasnit princip funkce
Poviimnéte si, ze exponenciala je hladka kfivka a jeji prib&h
dovoluje dosahnout velmi malé odezvy serva pii malém
vychyleni ovladac ze stfedové polohy (jako dvoji vychylky) a
piitom pinou vychylku kormidia pfi plném vychyleni oviadace.
Optic 6 dovoluje nastavit dvé rlizné hodnoty exponenciality
piepinané tymiz pfepinadi jako dvoji vychylky popsané dfive.
Pro zadatek mlzete nastavit na jednu polohu pfepinade
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zmensgené vychylky a na druhou polohu piné vychylky, ale
s exponencialnim prib&hem. Potom mezi témito
nastavenimi miiZzete za letu pfepinat a zjistit, zda vam vice
vyhovuji dvoji vychylky nebo exponencialni pribéh. Pozdsji
mazete kombinovat nastaveni dvojich vychylek zaroven

s nastavenim exponenciainiho priib&hu na jedné poioze
prepinace.

Exponenciaini pribéh vychylek je ve skute¢nosti dvojiho
druhu — kladny a zadporny. Zapormna exponencialita zmenSuje
odezvu serva na pohyb ovladace pobliz stfedové polohy a
byla zobrazena na grafu nahofe. V praxi je nejvice
pouzivana. Kladna exponencialita citlivost fizeni zvySuje
okolo stiedové polohy ovladace a zmen3uje ji pobliz piného
vychyleni. Nékdy se pouZiva pro vyrovnavaci rotory

_ vrtulnikd.

Nastavovani exponencialniho priibéhu vychylek

1. Vstupte do Hlavniho menu soucasnym stiskem obou ki.
Edit Up a Down (klavesy zcela vlevo). Pomoci kl. Edit Up
nebo Down nalistujte funkci nastaveni exponencialniho

pribéhu vychylek — na displeji sviti napis EXP (viz obr.).

2. Pro nastaveni exponencialniho pribé&hu pro kanal 1
presuiite pomoci kl. Right Cursor Sipku kursoru tak, ze
blika pod nebo nad &islici Zadaného kanalu. Nyni pfepnéte
pfislugny pfepina& nahoru a dolil a povS§imnéte si pfepinani
polohy Sipky. Stiskem kl. Data +Increase nebo — Decrease
mizete zmensovat nebo zvétSovat hodnotu funkce
zobrazovanou na displeji. PovSimnéte si, Ze hodnotu lze
nastavit libovolné v rozmezi —100% az +100%. Pokud se
chcete rychle vratit na vychozi hodnotu 0%, stisknéte ki.
Active/inhibit/Clear. Mé&li byste si uvédomit, Ze zménu
odezvy serva uvidite, jenom pokud pohnete oviadadem.
Abyste ziskali pfedstavu, jak exponencialni pribéh vychylek
funguje, vychylte ovladaé a exponencialitu zapinejte a
vypinejte (v jedné poloze pfepinace nastavte hodnotu
funkce 0). Takto uvidite, jak funkce ovliviiuje pohyb serva..
3. Hodnota exponenciality silné zavisi jak na modelu, tak
zvyklostech pilota. Doporuéuje zadinat s hodnotou —10 az —
20% a potom b&hem mnoha zku&ebnich lett hodnotu
postupné zvy$ovat, dokud nedosahnete stavu, ktery vam
nejlépe vyhovuje. Zjevné optimalni nastaveni funkce zavisi
na pilotovi i modelu, takze zkousejte létat s exponencialnim
pribéhem vychylek na jedné poloze piepinace; vypinejte a
zapinejte za letu a méiite nastaveni tak, jak vam bude
vyhovovat. Nebo exponencialni prilbéh viibec nepouzivejte
— ne kazdy pilot jej pouziva.

4. Vy$e popsany postup zopakujte pro nastaveni serv

v ostatnich kanalech.

5. Do normalniho provozniho rezimu se vratite sou¢asnym
stiskem obou kl. Edit.

Funkce subtrim se pouziva pro malé Gpravy neutrain hy
Jednotlivy_ch serv nezavisle na trimech. Pfi nastavovani
doporuéqjeme nejprve digitalni trimy i subtrim vynulovat. Potom
namontujte servo a nastavte tahlo tak, aby pfislu$na ovladaci
plocha byla co nejblize neutralu, tahlo kolmé na paku serva ata
zase kolma na pouzdro serva. Nakonec, pokud je tfeba,
doladte pfesné neutral pomoci subtrimu. Doporuéujeme

udrzovat hodnotu subtrimu co nejmensi. V opaéném pfipadeé,
pokud by hodnota byla pfilis velka, mohlo by to vést k omezeni
rozsahu pohybu serva.

Nastavovani subtrimu
1. Pomoci kl. Edit nalistujte funkci subtrim S.TRM.

2. Ti.sk’néte I(J: Qursor Right nebo Left, dokud Sipka kurzoru
Deblika nad Eislici kanalu, ktery chcete nastavovat (obrazek
ukazuje nastavovani kanalu 1).

3. Nastavte polohu neutralu pomoci kl. Data +Increase nebo -
Decrease. Hodnotu mlzete nastavovat v rozmezi —100% a3
+100%. Pokud se chcete rychle vratit na vychozi hodnotu 0%
stisknéte Kl. Active/Inhibit/Clear. '

4. Opakuijte kroky 2 a 3 pro kaZdy kanal, ktery chcete
nastavovat.

5. Do normalniho provozniho rezimu se vratite soucasnym
stiskem obou kl. Edit.

Tut9 flinkci mf‘iiete pouzit, pokud chcete zménit smér pohybu,
v némz reaguje servo na vychyleni ovladace. Jestlize pouzivate
tuto funkci, vzdy se ujistéte, Ze opravdu pohybujete ovladagdem
ve sp[évném sméru. Pokud pouzivate pfedprogramované mixy
jako tieba flaperony, vzdy se pii jejich programovani ujistéte, ze
jste v REV funkci nastavili spravn& smysl vychylek. :

Obraceni smysilu vychylek serv
1E d Nalistujte funkci obraceni smyslu vychylek REV pomoci kl.
it.

2. Pomoci kl. Cursor Right nebo Left vyberte kanal, ktery
chcete nastavovat. Cislice aktivniho kanalu bude blikat.

3. Pfepinejte mezi normalnim (N) a obracenym (R) smyslem
vyc’hy'IKy pomoci kl. Active/Inhibit/Clear. Sipka nad &islici
udava normaini pohyb, Sipka pod &islici obraceny smysi pohybu
(na obrazku je smysl pohybu serva v kanalu 1 obracen,

v ostatnich kanalech je normalni).

f4. prakujte vySe popsany postup pro viechny kanaly, v nichz
je tfeba smysl vychylky obratit.

5. Do normalniho provozniho reZzimu se vratite souCasnym
stiskem obou kl. Edit.
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5. Do normalniho provozniho rezimu se vratite soucasnym
stiskem obou ki. Edit.

hasnuti motoru predstavuje jednoduchy zptisob,
jak zastavit spalovaci motor s ovladatem plynu v neutralu
pouhym stiskem tlagitka. Paka serva plynu se pfesune do
predprogramované polohy po stisku kl. CUT, pficemz
ovladaé plynu se musi nachazet v poloze pod 50% pohybu.
Pokud je ovlada& nad polovinou své drahy, nemé kl. CUT
Zadny uéinek. Smér pohybu serva Ize nastavit.

Nastavovani funkce Zhaseni motoru
1. Nalistujte funkci Zhaseni motoru T.CUT pomoci kl. Edit.

2. Pfesurite ovlada¢ plynu do polohy pro volnobéh (smérem
doll). Pomoci ki. Data +Increase nebo -Decrease nastavte
pozadovany rozsah pohybu serva plynu; normainé se
nastavuje pfipust karburatoru zcela zaviena, ale budte
opatrni, abyste nenastavili pfili§ velkou vychylku vedouci

k zablokovani serva. Cely pohyb serva pii nastavovani
miZete vidét po stisknuti kl. Active/lnhibit/Clear. MiiZe byt
nastavena hodnota max. 50%, ale vzdy pouzZivejte jen
minimalni nutnou vychylku pro Gplné zavieni karburatoru,
bez blokovani serva v krajni poloze ,na doraz".

3. Do normalniho provozniho rezimu se vratite soutasnym

stiskem obou ki. Edit.

Pozor: po stisku tlaéitka ENG CUT nebude servo plynu
po dobu 2-3 vtefin reagovat na pohyb ovladaée
plynu. .

Pozor: funkce zhaseni plynu nepracuje, pokud byl pro
ovladani plynu piifazen prepina¢ SWO01 (viz déle).

Optic 6 je vybaven zviastni funkci, ktera vam umoziiuje
zvolit, zda bude plyn (kanal 3) ovladan kiizovym ovladagem
nebo prepinaéem SW-1 (pfepinaé oznaceny ,Elev Rudd
D/R* v levém hornim rohu vysilace). Pokud létate s
elektroletem nebo jinym modelem, kde vystacite s plynem
bud jen zapnutym nebo vypnutym, mizete vyuzit pravé tuto
funkci.

Volba oviadace plynu

1. Pomoci kl. Edit Up nebo Down nalistujte displej
zobrazujici STCK (to znamena, Ze plyn je fizen kfiZovym
ovladaéem) nebo SWO01 (to znamena, Ze plyn je zapinan a
vypinam pfepinacem).

2. Stiskem kl. CLEAR muzete piepinat mezi obéma
nastavenimi.

3. Pokud zvolite oviadani plynu prepinacem SWO01, vidy se
pred zapnutim pfijimace a ostatniho RC vybaveni v modelu
ujistéte, Ze je prepinad v poloze vypnuto. zabrénite tak
tomu, abyste nahodné nezapnuli model s nastavenym
plnym plynem.

) ﬂ Iperony puiivé dvé serva pro

Funkce trim klapek se pouziva pro nastaveni rj%s y
klapek oviadanych levym otocnym ovladaéem kanalu 6. Pokud
neni aktivovana funkce flaperony, je mozno pravy otoény
ovladag jako trim klapek. Pokud je funkce flaperony aktivovana,
je pravym oto€nym oviadacem fizen pohyb obou flaperon.

Nastavovani funkce trim klapek
1. Pomoci kl. Edit nalistujte funkci Trim klapek FLPT.

2. Pomoci kl. Data HIncrease nebo -Decrease miiZete nastavit
pozadovanou velikost vychylky. Hodnota 30% zajistuje pro
vétsinu modell odpovidajici velikost vychylky, ale skuteéné
optimalni nastaveni pro dany model musite vyzkouset. Hodnota
100% zpuisobuje extrémné velkou vychylku a nedoporuéujeme
ji. Pro zacatek je lepsi nastavit mensi hodnotu, feknéme 10%.
Pokud se chcete vratit na vychozi hodnotu 30%, stisknéte k.
Active/inhibit/Clear. Opakovanym stiskem této klavesy miizete
prepinat mezi pfednastavenymi hodnotami 0%, 30% a 100%.
Nastavenim 0% vyiadite ovladac kanalu 6 z Cinnosti, ale klapky
budou i potom reagovat na mixy vySkovka-klapky (E->F) a
funkci Pristavaci konfigurace (LAND).

nezavislé oviadani
jednotlivych kridélek, pfitemZ kombinuje jejich vychylku jako
kiidélek s funkci kiapek. Oba flaperony se mohou soucasné
vychylovat vzhiiru nebo dolli ve funkci klapek. Samoziejms,
funkce kiidélek, kdy se obé& plochy pohybuji v opaéném smyslu,
zUstava zachovana. Vychylku kiidélek dolll 1ze nastavit, takze
mozete timto zplisobem nastavit diferenciaci jejich vychylek.
(Vychylky klapek se nastavuji individualn& pomoci funkce
nastaveni velikosti vychylek EPA).

Abyste mohli vyuzivat vyhod flaperont), je tfeba servo pravého

=< Y

— Kridélka
¢ CH1 l. ‘J CHS

— # — Klapky
¢ CH1 l’ .l CHeé *

kfidélka zapojit do kanalu 1 na piijimaci a servo levého kiidélka
do kanalu 6.

Funkci flaperony miizete kombinovat s funkci pfistavaci
konfigurace (LAND); dosahnete tak strméj§iho pfiblizeni na
pistani bez zvy$eni rychlosti v klesani. To je velmi uZitecné pfi
pfistavani na malych plochach. Uvédomte si, Ze nemiZete
souctasné naprogramovat funkce elevony a flaperony.

Nastavovani flaperontl
1. Pravy ftaperon by mél byt zapojen do kanalu 1 a levy
flaperon do kanalu 6 na pfijimaci.

2. Stiskem kl. Edit nalistujte funkci flaperony FLPN.

3. Funkci aktivujte stiskem k. Active/inhibit/Glear. Napis Inh
(vypnuto) se zméni na On (zapnuto).
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4. Stisknéte kl. Right Cursor jednou pro vstup do ngstaveni
vychylky vySkovky. Nad ¢islici kanalu 1 bude svitit Sipka
kurzoru udavajici, Ze jde o fidici kanal funkce kfidélka a
znak % bude blikat. Sipka kurzoru pod &islici 1 udava, Ze je
nastavovan pravy flaperon (kanal 1). Presuiite oviadaé
kfidélek zcela doprava; kontrolujte, zda se obé kridélka
vychylila ve spravném smyslu. Pokud se pravé kiidélko
vychytilo doll, otoéte smysl pohybu: stiskem ki.
Active/lnhibit/Clear rychle hodnotu funkce vynulujte a
potom stiskem ki. Data -Decrease nastavte —100%.

5. Pokud se levy flaperon (kanal 6) vychyluje nahoru s )
ovladac¢em kridélek vychylenym vpravo, zménte smysl jeho
vychylky: stiskem kl. Right Cursor premistéte Sipku kursoru
pod &islici 6 a potom tisknéte kl. Data -Decrease, dolfud'
nenastavite pozadovanych -100%. Pozor: hodnotu mixu je
treba (jako u jinych mix{) nastavit vZdy pro oba f}aperony.
Jakmile je vS§e v poradku, pokracujte v nastavovani.

6. Nyni nastavime velikost odezvy flaperonii na pohyb
ovladace klapek. Pohyb klapek je oviadan otoénym
ovladaéem VR-R na pravém boku vysilade a obé klapky se
museji pfi vychyleni ovladace pohybovat ve stejném sméru.
Stisknéte kl. Cursor Right jednou. Nyni sviti Sipky kurzoru
nad a pod &islici 6, coZ udava, Ze fidicim kanalem jsou
klapky (kanal 6) a nastavovat budeme levy flaperon (servo
pfipojeno do kanalu 6). Nyni miiZete nastavit vychylku
flaperont jako klapek pomoci kl. Data +increase nebo -
Decrease. Stejné jako v pifedchozich pfikladech, pokud se
plocha pohybuje ve Spatném smysiu, zménte znaménko u
hodnoty mixu.

7. Nyni nastavime odezvu pravého flaperonu (kanal 1) jako
klapek. Stisknéte kl. Cursor Right jednou. Sipka kursor_u se
presunula pod ¢islici 1 a miZete nastavit vychylku pravého
flaperonu pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrea,se.
Nezapomeiite zkontrolovat, zda pfi piném vychyleni klapek
a kiidélka ve stejném sméru, nejde servo predéasné na
doraz.

8. Mizete si také pfat nastavit diferenciaci vychylek flaperont.
Diferenciace vychylek znamena, Ze se flaperon ve funkci
kidélka pohybuje vice ve sméru nahoru, nez ve sméru dold.
Obvykle se vychylka doli omezuije asi na polovinu vychylky
nahoru, zvlasté pro pomalejsi modely. Stisknéte kl. Cursor
Right dvakrat, takze $ipky kurzoru sviti opét nad a pod &islici 1
coZ udava, Ze kiidélka jsou opét fidicim kanalem. Sipka pod
Cislici 1 udava pravy flaperon. Presurite ovladag kfidélek 2cela
doleva a pomoci kl. Data nastavte hodnotu 50-75%. Pokud
potrebujete vétsi diferenciaci, mizete jit az na 0% a pohybovat
tak kfidélkem jen nahoru. Tento postup je vhodnéjsi, nez
omezovat vychylku nahoru, coZ by snizovalo rychlost provadéni
vykrutu.

9. Tento postup musite zopakovat pro levy flaperon. Stisknéte
kl. Cursor Right jednou; sipka kurzoru se pfesune pod &islici 6
(levy flaperon). Pfesurite oviadaé kiidélek doprava a pomoci kl.
Data nastavte hodnotu 50-75% (stejnou, jako u pravého
flaperonu!).

Nez se pustime do vykladu o diferenciaci kiidélek, vezmé e,
prosim, na védomi, Ze pomoci této funkce budete oviadat dvé
serva kiidélek zapojena do kanalli 1 a 5. takze pokud mate
pétikanalovy pfijimag, pouzijte pro programovani vaseho
modelu pravé funkci ADIF.

Kridélka slouzi pro vychyleni kfidla z vodorovné roviny za
ucelem provedeni vykrutu nebo zatacky, ale za toto vychyleni je
nutno platit. Kfidlo, které vyvozuje vztlak, zpUsobuje také slozku
odporu nazyvanou indukovany odpor, coz znadi, Ze odpor je
vedlej§im produktem obtékani kiidla vyvozujiciho vztlak. To
znamena, Ze kfidlo s vé&tdim vztlakem ma takeé vétsi odpor a
vysledny rozdil odpor( zplsobuje, Ze trup modelu ma tendenci
vyboZovat ze zamysleného oblouku zatacky — presné to, co
naprosto nepotfebujeme. Jsou dvé cesty pro omezeni
vybocovani trupu: diferenciace vychylek kfidélek (ADIF) a
mixovani kfidélek se smérovkou (A->R). Obé funkce mohou byt
pouzity soucasné, ale v GLID menu

najdete jenom diferenciaci.

Diferenciace zpusobuje, Ze se kiidélka

automaticky vychyluji NAHORU vice

nez DOLU, coz pomaha zmensit

indukovany odpor a (vedle mixu

kridélka-smérovka) pomaha udrzovat

v zataéce orientaci trupu ve sméru

teCny oblouku (koordinovana zatacka).

Velikost diferenciace silné zavisi na Pfid® modelu mifi ven
konkrétnim modelu. Dobrym vychozim  z oblouku
bodem je nastavit vychylku kiidéiek Zvétsete mix A->R nebo
doll na 50-75% vychylky nahoru. diferenciaci
Prid modelu mifi ve sméru Pfid modelu mifi dovnitf
teny oblouku oblouku
Nic neméiite! Zmensete mix A->R nebo
diferenciaci

Nastavovani diferenciace vychylek kiidélek

1. Stiskem k. Edit nalistujte funkci diferenciace ADIF. Ve
vychozim stavu je funkce aktivovana, ale jeji hodnota je na obé
strany na 100%, takZe neni nastavena 2adna diferenciace.
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2. Sipka kurzoru sviti pod &islici 1, coz znamend, Ze
nastavovan je kanal 1. Zaéneme s s diferenciaci pravého
kidélka (kanal 1); pfesufite ovladac kridélek doleva (na
displeji sviti indikator L/U, praveé kiidélko se vychyli doll) a
stiskem kl. Data — Decrease nastavte hodnotu na 60-70%.

3. Pfesvédéete se, Ze vychylka pravého kfidélka nahoru
zlistala nastavena na 100% vychylenim oviadaée kfidélek
doprava — na displeji sviti R/D a hodnota 100%.

4. Pro nastaveni diferenciace levého kiidélka (kanal 5)
stisknéte jednou kl. Cursor Right. Sipka kurzoru se
pfemisti pod &islici 5 a udava tak, ze budeme nastavovat
kanal 5.

5. Piesunte ovladag kfidélek doprava (na displeji sviti R/D)
a stiskem kl. Data -Decrease zmensete hodnotu funkce na
60-70%.

6. Piesvéddete se, ze vychylka levého kridélka nahoru
zUstala nastavena na 100% vychylenim ovladade kiidelek
doleva — na displeji sviti L/U a hodnota 100%.

7. Pokud chcete z néjakého divodu mit nastavenu hodnotu
0%, stisknéte kl. Active/Inhibit/Clear. To je maximaini
velikost diferenciace, jakou mizZete nastavit, ale bude
vyrazné sniZovat rychlost otaéeni ve vykrutu.

Optic 6 je vybaven specialnim mixem nazyvanym ,Camber*
(Gesky jednim slovem ,zakfiveni stfedni krivky profilu”,
déle budeme pro stru¢nost uvadét ,zakiiveni profilu® nebo,
protoZe se ovladani tohoto parametru provadi klapkou na
odtokové hrané, ,zakiiveni odtokové hrany” — to je sice Cisté
technicky vzato nespravné, ale nadzorné). Pomoci této
funkce nastavite pfepnutim jediného piepinace serva v
kanalech 1, 2 a 6 (nebo 1, 2, 5 a 6, pokud je aktivovana
diferenciace kiidélek ADIF) do pfedprogramované polohy.
To se pouziva pro pfizpisobeni modelu pro urdité letové
situace — napf. u model( vétroiill se v zajmu zvySeni vztiaku
pfi vieku nebo krouZeni v termice vychyluji klapky a kfidélka
dol. Podobné mohou &init makety s cilem dosahnout
pomalejsiho, realistict&jsiho letu.

Nastaveni funkce Camber

1. Pomoci ki. Edit nalistujte funkci CAMB. V zavislosti na
poloze piepinate FLT MODE bude na displeji svitit napis
ON (zapnuto) nebo OFF (vypnuto). PfepinaC FLT MODE
(SW-4) funkci zapne po piepnuti zcela vpied (od sebe).

2. Nejprve naprogramujeme vychylku pravého kiidélka.
Stiskem k. Cursor Right presuiite Sipku kurzoru nad &islici
1. Pomoaci kl. Data +Increase nebo -Decrease mizete
nastavit poZadovanou velikost vychylky. Hodnotu mizete
nastavit libovolné v rozmezi —100% az +100%, ale pro
zadatek doporuéujeme nastavit hodnotu +/-10% nebo méné.

Budte opatrni, tato vychylka kfidélka ovliviuje velmi silné let
modelu. Pokud chcete rychle nastavit hodnotu 0%, stisknéte kI.
Active/lnhibit/Clear.

H . ¥
R Cii R %3

3. Dale naprogramujeme vychylku vySkovky. Stiskem ki.
Cursor Right presuiite Sipku kurzoru nad &islici 2 (kanal
vySkovky). Pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease muzZete
nastavit poZadovanou velikost vychylky. Hodnotu miizete
nastavit libovolné v rozmezi —100% az +100%, ale pro zaéatek
doporuéujeme nastavit hodnotu +/-10% nebo méné. Budte
opatrni, tato vychylka vyskovky ovliviiuje velmi silné let modelu.
Pokud chcete rychle nastavit hodnotu 0%, stisknéte kl.
Active/lnhibit/Clear.
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4. Nyni naprogramujeme vychylku pravého kiidélka. Stiskem kl.
Cursor Right pfesuiite Sipku kurzoru nad ¢&islici 5. Pomoci k.
Data +Increase nebo -Decrease miZete nastavit poZadovanou
velikost vychylky. Vychozi hodnota je 0%, ale mlzete ji nastavit
libovoln& v rozmezi —100% az +100% Pro zacatek
doporuéujeme nastavit hodnotu +/~10% nebo méné. Budte
opatmi, tato vychylka kfidélka ovliviiuje veimi silné let modelu.
U flaperonti je tfeba dat pozor na nadmémeé vychylovani z
neutralni polohy, protoZe se tak sniZuje jejich uéinnost ve funkci
kridélek. v

Pokud chcete rychle nastavit hodnotu 0%, stisknéte kl.
Active/lnhibit/Clear. :

5. Nyni naprogramujeme vychylku klapek. Stiskem kl. Cursor
Right pfesurite Sipku kurzoru nad &islici 6. Pomoci kl. Data
+Increase nebo -Decrease mulzZete nastavit poZzadovanou
velikost vychylky. Vychozi hodnota je 0%, ale mizete ji nastavit
libovolné v rozmezi —100% aZ +100% Pro zacatek
doporuéujeme nastavit hodnotu +/-10% nebo méné. Dikladné
zkontrolujte, Ze pii velké vychylce klapky nejde servo ,na doraz*
(servo bzuti), coz by vedlo k velkému zvyseni spotieby a
nebezpedi jeho poskozeni. Pokud chcete rychle nastavit
hodnotu 0%, stisknéte kl. Active/lnhibit/Clear.

Pozor: poprvé pouZijte funkci CAMB velice opatrné, nebot’
pfi malé letové rychlosti by mohla zpusobit znaéné
snizeni aéinnosti kiidélek. Nejprve vSe vyzkousejte v
bezpeéné vysce.
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Funkce pFistavaci konfigurace LAND souéasné vychyli
klapky a vyskovku do pfedem nastavené polohy pro
umoznéni strméjsiho pfiblizeni na pfistani nebo pro
omezeni rychiosti ve stfemhlavém letu. Pfisiusné ovladaci
plochy se vysunou do nastavené polohy pfepnutim
pfepinace FLT MODE SW-4 zcela dopfedu (k sobé&). Pokud
ma vas model klapky ovliadané jednim servem v kanalu 6,
vysunou se dold. Pokud byla predem aktivovana funkce
flaperony, je tfeba pro zamezeni pretazeni a padu po kridle
(s odtrzenim proudnic na konci kfidla, pokud bychom
flaperonem vysunutym dol( ,vyrobili pozitiv*) vysunout
klapky nahoru se souc¢asnym potlaGenim vyskovky.
Vychylka vySkovky se pouziva pro vyrovnani klopivého
momentu, ktery se projevi pfi zapnuti této funkce (vychyleni
klapek).

Nastaveni Pfistavaci konfigurace

1. Pomoci kl. Edit nalistujte funkci LAND. V zavislosti na
poloze prepinace bude na displeji svitit napis ON (zapnuto)
nebo OFF (vypnuto). Prepina¢ FLT MODE (SW-4) funkci
zapne po pfepnuti zcela vzad (k sobé).
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2. Nejprve naprogramujeme vychylku vyskovky. Nad &islici
2 (kanal vyskovky) sviti Sipka kurzoru. Pomoci kl. Data
+Increase nebo -Decrease miZete nastavit pozadovanou
velikost vychylky. Hodnotu mlzete nastavit libovolné

v rozmezi —100% az +100%, ale pro zacatek doporucujeme
nastavit hodnotu +/-10% nebo méné. Budte opatrni, tato
vychylka vyskovky ovliviiuje velmi silné let modelu. Pokud
chcete rychle nastavit hodnotu 0%, stisknéte ki.
Active/lnhibit/Clear.

3. Pro nastaveni polohy klapek presuiite kurzor nad &islici 6
stiskem ki. Cursor Right. PoZzadovanou vychylku nyni
miiZete nastavit pomoci kl. Data +Increase nebo -
Decrease. Vychozi hodnota je 0% a mlZete ji nastavit
libovolné v rozmezi —100% az +100% (zkontrolujte, zda
nejdou serva na doraz pii kombinovaném vychyleni
flaperonu jako kfidélka a klapky ve stejném sméru). Pfi
pouziti flaperont by nemély byt vychylky klapek piili§ velké
vzhledem k poklesu G€innosti kiidélek. Pokud chcete rychie
nastavit hodnotu 0%, stisknéte ki. Active/Inhibit/Clear.

Pozor: Funkci LAND pouzivejte pfi letu nizkou rychlosti
(kdy maji kridélka mensi acinnost) velmi opatrné
vzhledem k dal$imu poklesu déinnosti kiidélek, ktery by
mohl vést aZ ke ztraté riditelnosti modelu. Nejprve proto
zkontrolujte a pripadné dolad'te ¢innost funkce

v bezpecné vysce.

fupkce elevony by byt pouiivéﬁgﬁé}% delty, samokfidla a
jiné bezocasé modely, jejichZ konstrukce zahrnuje pouziti
kfidélek fungujicich

zaroven jako

vySkovka

(=elevony). Pro

ovladani kazdého

elevonu je treba

jedno zvlastni

servo. Pravy CH1 CH2
elevon pfipojte

k servu kanalu 1

pfijimadi, levy KFidélka
elevon k servu

kanalu 2. Velikost ®
vychylky ve funkci Vyskovka

kfidélek a vySkovky je moZno nezavisle
nastavit. AvSak, pokud nastavite prili§ velké vychylky vyskovky
nebo kridélek, mize se pii se¢teni t&chto pohybii servo dostat
na ,doraz” dfive, nez je ovladaé& piné vychylen. Vychozi hodnota
pro mix je 100%, ale pravdépodobné radéji nastavite
hodnotu 50% nebo mensi, protoze vétsina letadel ovladanych
elevony je velmi citliva na fizeni. Pozadovanou vychylku
elevon(i potom dosahnete patfiénym mechanickym nastavenim
tahel a pak serva elevon(i. Uvédomte si, ze pokud je aktivovana
funkce elevony, nemuiZete sougasné pouzit mixy flaperony a
motylkové ocasni plochy.

Nastavovani elevonu

1. Pravy elevon by mél byt zapojen do kanalu 1 a levy elevon
do kanalu 2 na piijimadi.

2. Stiskem Ki. Edit nalistujte funkci elevony ELVN.

3. Funkci aktivujte stiskem kl. Active/Inhibit/Clear. Napis Inh
(vypnuto) se zméni na On (zapnuto).

4. Stisknéte kl. Right Cursor jednou pro vstup do nastaveni
vychylky vyskovky. Nad &islici kanalu 2 bude svitit Sipka
kurzoru udavajici, Ze jde o fidici kanal a znak % bude blikat.
Sipka kurzoru pod &islici 2 udava, Ze je nastavovan levy elevon.

5. Pritahnéte Upin& ovladaé vyskovky; oba elevony se museji
vycpylit nahoru jako vyskovka. Pokud se levy elevon vychylil
doll, otocte smysl pohybu: stiskem kl. Active/Inhibit/Clear
rychle hodnotu funkce vynulujte a potom stiskem kl. Data -
Decrease nastavte —50%.
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6. Pokud se pravy elevon vychyluje dolli s pfitazenym
ovladacem vySkovky, zméiite smysl jeho vychylky: stiskem
kl. Right Cursor pfemistéte Sipku kursoru pod Cislici 1 a
potom tisknéte ki. Data -Decrease, dokud nenastavite
pozadovanych 50%. Pozor: hodnotu mixu je tfeba (jako u
jinych mixtl) nastavit vZdy pro oba elevony. Jakmile je vie
v poradku, pokracujte v nastavovani.

7. Nyni nastavime velikost odezvy na pohyb ovladace
kiidélek na pravém elevonu (kanal 1). Stisknéte kl. Cursor
Right jednou. Nyni sviti sipky kurzoru nad a pod ¢islici 1 a
miZete nastavit vychylku elevonu jako kfidélka pomoci kl.
Data +Increase nebo -Decrease. 50% je dobra pocatecni
hodnota. Stejné jako v pfedchozim piikladé, pokud se
elevon pohybuje ve $patném smyslu, zméiite znaménko u
hodnoty mixu a nastavte ~50%.

8. Nyni nastavime odezvu levého elevonu (kanal 2) jako
kfidélka. Stisknéte kl. Cursor Right jednou. Sipka kursoru
se piesunula pod &islici 2 a mizZete nastavit vychylku
elevonu jako kiidélka pomoci ki. Data +Increase nebo -
Decrease. 50% je dobra po&atecni hodnota. Pokud se
elevon pohybuje ve Spatném smyslu, zméiite znaménko u
hodnoty mixu a nastavte —50%.

Mix V-TAL se pouziva pro fizeni modelt s motylkovymi
ocasnimi plochami, jejichz sdruzené (motylkové) plochy
kombinuji sougasné pohyb vyskovky a smérovky. Vychylky
ve funkci vySkovky i smérovky je mozno nastavit nezavisie
na sob&. Avsak, pokud naprogramujete pfili§ velké vychylky
vyskovky nebo smé&rovky, mize dojit tomu, ze ve sméru,
kde se vychylky séitaji mGze servo dojit na ,doraz" dfive,
nez je dosazeno piného vychyleni ovladace. Proto byste
méli hodnoty mixu nastavovat 50% nebo méné a
pozadované velikosti vychylek dosahnout mechanickou
upravou tahel a poméru pak. Uvédomte si, Ze na jednom
modelu nemiZete soudasné pouzit funkci motylkové ocasni
plochy a elevony.

VysSkovka pfitazena

Smérovka vpravo
(Pohled zezadu)

Nastavovani motylkovych ocasnich ploch
1. Prava sdruZena plocha by méla byt zapojena do kandiu 2
a leva sdruzena plocha do kanalu 4 na pfijimadi.

2. Stiskem kl. Edit nalistujte funkci motylkové ocasni plochy
VTAL.

3. Funkci aktivujte stiskem kl. Active/Inhibit/Clear. Napis Inh
(vypnuto) se zméni na On (zapnuto).
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4. Stisknéte kl. Right Cursor jednou pro vstup do nastaveni
vychylky vydkovky. Nad &islici kanalu 2 bude svitit Sipka
kurzoru udavaijici, ze jde o fidici kanal funkce vySkovka a znak
% bude blikat. Sipka kurzoru pod &islici 2 udava, ze je
nastavovana prava polovina sdruzenych ploch. Pfitahnéte
Upiné oviadac vyskovky; obé plochy se museji vychylit nahoru
jako vyskovka. Pokud se prava plocha vychylila dol(, oto&te
smysl pohybu: stiskem kl. Active/lnhibit/Clear rychle hodnotu
funkce vynulujte a potom stiskem ki. Data -Decrease nastavte
—-50%.

5. Pokud se leva plocha (kanal 4) vychyluje dold s pfitazenym
ovladacem vySkovky, zmérite smysl jeji vychylky: stiskem K.
Right Cursor piemistéte Sipku kursoru pod &islici 4 a potom
tisknéte kl. Data -Decrease, dokud nenastavite poZzadovanych
50%. Pozor: hodnotu mixu je tfeba (jako u jinych mix() nastavit
vZdy pro obé poloviny sdruZenych ploch. Jakmile je vie

v poradku, pokradujte v nastavovani.

6. Nyni nastavime velikost odezvy na pohyb ovladaée smérovky
na levé ploSe (kanal 4). Stisknéte kl. Cursor Right jednou. Nyni
sviti Sipky kurzoru nad a pod Cislici 4 a mizete nastavit
vychylku sdruzenych ploch jako smé&rovky pomoci kl. Data
+Increase nebo -Decrease. 50% je dobra podateéni hodnota.
Stejné jako v pfedchozim pfiklad&, pokud se plocha pohybuje
ve Spatném smyslu, zmérite znaménko u hodnoty mixu a
nastavte -50%.

7. Nyni nastavime odezvu pravé plochy (kanal 2) jako
smérovky. Stisknéte ki. Cursor Right jednou. Sipka kursoru se
pfesunula pod &islici 2 a mizete nastavit vychylku pravé plochy
jako smérovky pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease.
50% je dobra pocate¢ni hodnota. Pokud se plocha pohybuje ve
Spatném smyslu, zméfite znaménko u hodnoty mixu a nastavte
~50%.
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8. Nezapomeiite zkontrolovat, zda pfi vychyleni ploch
ovladacem vyskovky a smérovky ve stejném sméru nejde
servo predcasné na doraz.

Funkce mix kfidélka-smérovka zptisobuje, Ze se smérovka
vychyluje sou¢asné s vychylenim ovladace kridélek.
Divodem k pouziti je fakt, Ze kdyZ vychylite kiidélka pro
provedeni zatagky, kiidélko vychylené dolli ma vétsi odpor,
nez kiidélko vychylené nahoru, takZe trup letadla ma
tendenci vybocovat (sklouzavat) ze zatacky. Pridanim
mixované vychylky smérovky milZete tento neduh vylécit,
protoZe piiméjete trup, aby se pohyboval presné po te¢né
oblouku zatacky (koordinovana zatacka).

= R
¢

Cim pomaleji model léta, tim je tfeba mixovat vétsi vychylku
smérovky a ¢im rychleji leti, tim mensi. Tato funkce je
idealni pro dosazZeni realistického letu pomalych maket.
Potifebna hodnota mixu velmi
silné zavisi na celkovém
usporadani modelu. Obvykle
stac¢i mixovat jen malou vychylku
smérovky. Pomoci miiZze rovnéz
mixovani diferenciace vychylek
kfidélek pomoci funkce EPA.
Dobrou vychozi hodnotou je
omezit vychylku kfidélek dol na
50-75% vychylky nahoru. Mix

Pfid modelu mifi ven

kfidélka-smérovka se zapina a z oblouku
vypina pomoci prepinacii 1,2, 3  ZvétSete mix A->R nebo
diferenciaci

nebo 4. MlzZete je zvolit v menu
S/W SEL.

%

Piid modelu mifi ve sméru Prid modelu mifi dovnitf

tecny oblouku oblouku
Nic nemérite! Zmensete mix A->R nebo
diferenciaci

Nastavovani mixu kfidélka-smérovka

1. Pomoci kl. Edit nalistujte funkci mix kfidélka-smérovka A-
>R. Vychozi stav pro funkci je vypnuto (Inh). Funkci
aktivujete stiskem kl. Active/Inhibit/Clear, nasledkem
¢ehoz se na displeji zobrazi Ciselna hodnota funkce v % a
blikajici napis ON (zapnuto) nebo OFF (vypnuto) v zavislosti

na poloze piepinace, ktery jste pro zapinani mixu pfiradili (viz
str. 35).

G «——Flashing L D ]
X

AR 10

2. Stisknéte kl. Cursor Right a znak % zacne blikat. Pfesuiite
oviadac kfidélek zcela doprava a nastavte hodnotu mixu (R/D)
pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease. Miizete nastavit
libovolnou hodnotu v rozmezi 100% az +100% (znaménko
udava smysl vychylky). Pro za&atek doporugujeme hodnotu 10-
20%. Pokud si pFejete rychle nastavit vychozi hodnotu 0%,
stisknéte kl. Active/Inhibit/Clear.

Mix vyskovka —klapky (E->F) zpusobuije, Ze pii vychyleni
vysSkovky se vychyluji nahoru nebo dolli rovnez klapky. Pouziva
se k dosaZeni ostfejSich ,pylonarskych* zatagek nebo
hranatéjSich rohti v pfemetech. Mix je nastaven tak, ze se
klapky vychyli doll, je-li vy$kovka vychylena nahoru.
Povsimnéte si, Ze tato funkce miZe pracovat zaroves s funkci
flaperony. Pokud jsou aktivovany oba mixy (FLPN a E->F),
potom jakmile vychylite nahoru vyskovku, vychyli se doli obé
kiidélka. Tato funkce se zapina pfepnutim piepinace FLT
MODE (SW-4) zcela vpfed (od sebe).

Klapky nebo flaperony
DOLU

V)':§kovka
(PPRITAZENA
(¥
\ —

Nastaveni mixu vySkovka-klapky

1. Pomoci kl. Edit nalistujte funkci mix vySkovka-klapky E->F.
Vychozi stav pro funkci je vypnuto (Inh). Funkci aktivujete
stiskem kl. Active/Inhibit/Clear, nasledkem &ehoz se na
displeji zobrazi Ciselna hodnota funkce v % a blikajici napis ON
(zapnuto) nebo OFF (vypnuto) v zavislosti na poloze pfepinace
FLT MODE (pfepnutim zcela vzad funkci zapnete).

e
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2. Stisknéte kl. Cursor Right; znak % za¢ne blikat, nadez
miiZete pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease nastavit
hodnotu mixu. Zkontrolujte smysl vychylky klapek v zavislosti na
pohybu ovladage vyskovky: pii vychyleni vykovky nahoru
(pfitazeni) se museji klapky vychylit dolti a pro potladeni
vySkovky se museji vychylit nahoru. Jinymi slovy: museji se
pohybovat v opaéném smyslu, nez vyskovka. Pokud tomu tak
neni, pouZijte kl. Data pro zménu znaménka pred hodnotou
mixu. Méli byste asi zacinat s malou hodnotou (feknéme 20%)
a potom ji pomalu zvétSovat a pozorovat, jak model reaguje.
Pamatuijte, Ze tuto funkci mizete zapinat a vypinat pomoci
prepinace FLT MODE (SW-4 v poloze pIné od sebe je mix
zapnut).
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Crow mix slouzi pro zvétSeni odporu modelu béhem
priblizeni na pfistani, coz umozfiuje strmé;jsi sestup pifi
mensi rychlosti a pfistani je tak snadnéjsi a kratsi. To je
zvlasté vyhodné, protoze normalné pii potlaceni vySkovky
pfi sestupu model zrychluje a &ini tak pfistani obtiznym.
Muizete libovolné zvolit, ktery pfepinaé mix zapina. Crow
mix je ovladan pohybem levého otoéného ovladace —na
rozdil od funkce CAMBER, ktera po zapnuti klapky a
kiidélka prestavi do jedné urcité polohy, CROW mix
umoznuje proporcionalni fizeni v celém nastaveném
rozsahu. Tento mix, ktery kombinuje vychylky kfidélek,
klapek a vyskovky, piloti vétroiili nazyvaji také butterfly
(motylkovy).

Princip mixu spociva v sou¢asném vychyleni kiidélek
nahoru (sniZuje vztlak kfidla) a klapek dolG (pomaha
nahradit vztlak ztraceny vychylenim kiidélek). Programovat
je mozZno rovnéz vychylku vyskovky pro potlageni kiopivého
momentu zplGsobovaného vychylenim klapek a kiidélek.
Ovladani crow mixu se obvykle nastavuje tak, Ze pina
vychylka klapek a kfidélek (maximalni odpor) je dosazena
v poloze ovladace plynu dole. Pfifazeny prepinaé musi byt
v poloze zapnuto, aby byl mix aktivni.

Pozor: aktivace funkce CROW automaticky zptsobi, Ze
signal pro druhé servo kridélek je na kanalu 5 a
kanal 6 je pro servo klapek fizené pravym
otoénym ovladacem, pokud FLPT neni nastaveno
nao.

Nastavovani crow mixu

1. Pomoci kl. Edit nalistujeme funkci crow mix CROW.,
Funkci aktivujeme stiskem kl. Active/lnhibit/Clear; zmizi
napis Inh (vypnuto) a na displeji bude blikat napis ON
(zapnuto) nebo OFF (vypnuto), podle polohy piepinace
GEAR (SW-2 - to je ve vychozim nastaveni, piepinaé
miiZete zménit).

2. Nejprve nastavime bod aktivace funkce CROW. Stisknéte
kl. Cursor Left pro vstup do menu SET. Nyni pfesuiite levy
otocny ovladac do polohy od sebe a uloZte ji do paméti
stiskem kl. Active/Inhibit/Clear. Na displeji byste méli &ist
Gdaj okolo +125%.

3. Ujistéte se, Ze crow mix je zapnut — pfifazeny prepinad
(viz str. 35) je pfepnut v poloze zapnuto a potvrzuje to
rovnéz blikajici indikator ON.

4. Dale nastavime vychylku pravého kiidélka. Stisknéte
dvakrat kl. Cursor Right a vstoupime do menu nastaveni
kiidélek (nad &islici 1 sviti Sipka kurzoru). Velikost vychylky
kfidélka nahoru nastavime pomoci kl. Data. Presuiite levy
oto¢ny ovlada¢ do dolni polohy a ovéite, Ze se kridélka

vychyluji nahoru. Pokud tomu tak neni (pohyb zavisi na
orientaci serva v kiidle), obratte znaménko u hodnoty mixu.
Nejrychleji to udélate vynulovanim stiskem kl.
Active/lnhibit/Clear a nastavenim hodnoty opaéného
znaménka pomoci kl. Data. Budete chtit nastavit co nejvétsi
hodnotu, ale neni mozno vyuzit pinou vychylku kiidélek
nahoru, protoze vedle vychylky crow mixu museji kfidélka
stale plnit svoji viastni roli.
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5. Nyni jednou stisknéte kl. Cursor Right pro nastaveni
kompenzacni vychylky vyskovky (Sipka kurzoru sviti nad
¢islici 2). Stiskem kl. Data Increase nebo -Decrease nastavte
pozadovanou vychylku vySkovky. Zahybejte levym otoénym
ovladagem a ujistéte se, Ze se vy$kovka pohybuje nahoru.
Pokud se vychyluje dold, potom stisknéte ki.
Active/lnhibit/Clear a pomoci k. Data nastavte hodnotu mixu
s opatnym znaménkem. Pro zagatek pouzijte nulovou nebo
velmi malou vyrovnavaci vychylku vyskovky nahoru a pri
zalétavani urcete, jakou vychylku skuteéné potfebujete: pokud
model s mixem crow vzpina prid vzhiru nastavte vychylku
dolil, pokud pfid klopi doll, nastavte vychylku nahoru.
Pouzivejte jen malé zmény, protoZze maji velky vliv na chovani
modelu.

+ -
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6. Dale nastavime vychylku levého kiidélka. Stiskem kl.
Cursor Right presuiite Sipku kurzoru nad gislici 5. Velikost
vychylky kfidélka nahoru nastavime pomoci kl. Data.
Pfesuiite levy otony ovladaé do doini poiohy a ovéite, Ze se
kiidélka vychyluji nahoru. Pokud tomu tak neni (pohyb zavisi
na orientaci serva v kfidle), obratte znaménko u hodnoty
mixu. Dbejte, aby vychylky obou kfidélek nahoru byly stejné.

7. Nyni stisknéte jednou kl. Cursor Right pro nastaveni
vychylky klapek (3ipka kursoru sviti nad &islici 6). Stiskem ki.
Data +Increase nebo -Decrease nastavte poZadované
vychylky klapek. Zahybeijte levym oto&nym ovladagem, abyste
se ujistili, Ze se klapky vychyluji dolli. Pokud tomu tak neni
(pohyb zavisi na orientaci serva v kfidle), obratte znaménko u
hodnoty mixu. Nejrychleji to udélate vynulovanim stiskem k.
Activel/lnhibit/Clear a nastavenim hodnoty opaéného
znaménka pomoci kl. Data. Je dobré nastavit co nejvétsi
vychylku klapek — 90 stupiiti doll, pokud je to mozné. Méjte
na paméti, Ze nastavujete zarovefi vychylky obou klapek.

8. Pokud nemuZete dosahnout dostateénou vychylku, vratte
se na funkci nastaveni velikosti vychylek EPA a ujistéte se, e
pro kanal 6 jsou nastaveny maximalni mozné velikosti
vychylek. Samoziejmé je mlZete nastavit tak, jak si budete
prat pro plny crow mix, ale je lepsi toto nastaveni udélat

v crow menu vyse popsanym postupem. Pomoci mohou
dlouhé paky na servech klapek, které zvétsi jejich efektivni
vychylku.

Pro zacatek nastavte jen velmi malou nebo Zadnou
kompenzaéni vychylku vyskovky. Teprve pii zalétavani
zjistite, jaka vychylka je tfeba: pokud se mode pii zapnutém
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crow mixu vzpina, vySkovku potladte a naopak. Délejte jen
malé a postupné zmény, protoze vyskovka je v této roli
velmi ucinna.

Nastaveni crow mixu zkousejte vzdy nejprve v bezpecne
vysce, abyste méli dostatek ¢asu napravit pfipadnou velkou
zménu vytrimovani modelu. Pokud chcete dosahnout
strméjsiho sestupu, zvétsete vychylku kfidélek nahoru a
zaroven vychylku klapek doll.

Pozor: pfi nastavovani crow mixu neprogramujte prilis
velkou vychylku kridélek vzhiru, jinak muZete ztratit
moznost model fidit ve chvili, kdy model pfi pfibliZzeni
na pristani leti nizkou rychlosti a kiidélka maji proto
sniZenou Géinnost. Zmény provadéjte po malych
krocich, nezkousejte nastavit vse hned najednou.

RC souprava Optic 6 poskytuje dva volné programovateiné
mixy (PMX1 a PMX2) s jedinecnymi moznostmi. Mixy
miizete pouzit napi. pro odstranéni nezadoucich tendenci
modelu pii létani akrobatickych obratd. Kazdy z t&chto mix{
miize byt programovan, aby vykonaval funkce, které nejsou
zahrnuty mezi pfedprogramovanymi mixy, coZ v nebyvalé
mife zvy3uje flexibilitu soupravy. Uvédomte si prosim, ze
tyto mixy je mo2no za letu zapinat a vypinat pfepnutim
prepinace, ktery mizete libovolné piifadit nebo mizete mixy
nastavit jako trvale zapnuté.

Mixy PMX miiZete napf. pouZit pro korigovani nezadoucich
tendenci za letu, jako je automatické pouziti smérovky

v zavislosti na plynu pro vyrovnani reakéniho momentu
vrtule nebo tfeba korigovani nozového letu vyskovkou
zamezujici vybo&ovani modelu (popséano v odstavci
Jednoduché nastaveni vysilate —modely letadel a také dale
v této kapitole).

Pouzivani volné programovateinych mixa

1. Opakovanym stiskem ki. Edit nalistujte funkci volné
programovatelny mix PMX. Vychozi stav pro funkci je
vypnuto (Inh). Funkci aktivujte stiskem kl.
Active/lnhibit/Clear; na displeji potom bude svitit Gdaj
PMX(1 nebo 2), hodnota 100%, indikéatory fidiciho (MAS) a
fizeného kanalu (SLV) a blikajici napis ON (zapnuto) nebo
OFF (vypnuto) v zavislosti na poloze pfepinace ovladajiciho
mix. podrobné informace o piifazovéni pfepinae najdete na
str. 35. Dbejte, aby byl pfi programovani pfepinac zapnuty,
a vy jste tak mohli ihned vidét Gginek provedenych zmén. Ve
vychozim stavu je PMX1 piifazen pfepinaé SW-3 a mixu
PMX2 prepina¢ SW-1.

2. Nyni vybereme fidici kanal (Master = Pan, Vladce), na
némz je zavisly kanal fizeny. Stisknéte kl. Cursor Right,
nasledkem &ehoz indikator MAS zacne blikat. Potom
pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease piemistéte
gipku kurzoru nad &islici kanalu 1-6, ktery ma byt fidici.

3. Dale zvolime fizeny kanal (Slave = Otrok), ktery je
ovlivitovan pohyby ovladace v fidicim kanalu. Stisknéte k.
Cursor Right, nasledkem ¢ehoz indikator SLV zacne blikat.
Potom pomoci ki. Data +Increase nebo -Decrease
premistéte Sipku kurzoru pod &islici kanalu 1-6, ktery ma byt

fizeny.

4. [\Jyni nastavime hodnotu mixu v %, ktera udava, jakym
zpusobem Fidici kanal ovliviiuje fizeny. Stisknéte kl. Cursor
Right, nasledkem ¢ehoz zaéne znak % napravo od ciselné
hodnoty mixu blikat. Uvédomte si, Ze mizete nastavit hodnotu
mixu v kazdé poloviné (na kazdé strané) pohybu ovladace
fidiciho kanalu pfesunutim ovladage Fidiciho kanalu z jedné
krajni polohy do druhé. Tento pohyb ovladaée je indikovan
napisy R/D (Vpravo/Dolii) nebo L/U (Vievo/Nahoru).

5. Pfesuiite (a drzte) ovladac fidiciho kanalu na jednu stranu
a pptom pomoci kl. Data *Increase nebo -Decrease nastavte
pozadovanou hodnotu mixu. Ovéfte si, Ze fizeny kanal
Sgaguje ve spravném smyslu, jestlize vychylite ovladaé kanalu
fizeného. Pokud fizeny kanal nereaguje, zkontrolujte, zda je
zapnut vypina€ mixu (pro PMX1 je to prepinaé kanalu 7).
Zmefite hodnotu mixu, pokud neni velikost pohybu fizeného
kanalu spravna. Pokud chcete hodnotu mixu rychle nastavit
na 0%, stisknéte kl. Active/inhibit/Clear.

6. Presuiite ovladag fidiciho kanalu do druhé krajni polohy a
zopakujte vySe popsany postup pro nastaveni hodnoty mixu
v druhé poloviné pohybu ovladace Fidiciho kanalu. Pomoci kI.
Data ji zméite tak, abyste dostali pozadovanou odezvu

v fizeném kanale.

(Pfiklad pouziti v noZovém letu: pro model, ktery vyboéuje

v noZzovem letu nastavte mix nasledovné — kanal 4
(smérovka) je MAS (fidici), kanal 2 (vy$kovka) je SLV
(fizeny). Potiebuje nastavit vychylku vy3skovky nahoru pro
oba sméry pohybu smérovky. Proto musite na jedné strané
pohybu ovladace smérovky nastavit kladnou (+) a na druhé
strané zapornou (-) hodnotu mixu. Normaliné je tieba jen 5-
10% hodnoty mixu tfeba pro odstranéni tohoto problému.

Optic 6 dava moznost pfizpusobit vysilaé maximalné vasim
osobnim zvyklostem a libovolné pfifazovat mixové prepinage
pouZivané pro zapinani a vypinani nasledujicich funkci: A-
>R, I'E-.>F, CAMB, CROW, LAND, PMX1 a PMX2. Méjte na
parr:net'l, Ze vSechny tyto mixy mohou byt za letu zapinany a
vypinany pfepinacem nebo naprogramovany jako trvale
zapnuté.

Pfifazeni mixovych pfepinaél

1: Opakgyanym stiskem ki. Edit nalistujte menu piifazovani
prepinacd S/W SEL. Ve vychozim stavu je na displeji MX.55,
pfi nas'ta\iovéni se objevuji nazvy funkci, kterym je mozno
mixové pfepinace pfifazovat (A->R, E->F, CAMB, CROW,
LAND, PMX1 a PMX2).

f2. F:(o!noci ki. +DATA nebo —DATA zvolte pozadovanou
unkci.

3. _Opakovanym stiskem kl. Left nebo Right Cursor mlzete
volit z nasledujici nabidky prepinaéi: '

a. On znati, Ze mix je trvale zapnuty

b. 1 pfedstavuje pfepinac¢ SW-1 (,ELEV RUDD D/R*).
Zapnuty je v dolni poloze (k sobé).

c. 2 predstavuje prepinat SW-2 (,GEAR AUX"). Zapnuty je
v dolni poloze (k sobé).

d. 3 pfedstavuje pfepina¢ SW-3 (,AlL D/R"). Zapnuty je v
doini poloze (k sobé).

e. 4 pfedstavuje pfepina¢ SW-4 (,FLT MODE"). Pfepina¢
FLT MODE ma tfi polohy, které muzete pfiradit (jsou
indikovany navéstimi pii doinim okraiji displeje):

NOR = zapnuto v poloze dopFedu
ST1 = zapnuto ve stfedni poloze
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ST2 = zapnuto v zadni poloze (k sobé)

-ﬂﬂ@ - L Master control
5
4. Opakujte kroky 2-3 pro vSechny funkce, jimz chcete L m ~ems—t= Slave Ch.
piepinace pfifazovat. -% j , ' '-'
L L +00

Optic 6 je vybaven specialni funkci, ktera umozriuje létat s
modelem s vy$kovkou oviadanou dvéma servy, ktera se
pohybuiji souhlasné v odezvé na pohyb ovladace vySkovky a
proti sobé v odezvé na pohyb ovladade kridélek. Tato
kombinace funkgci kiidélek (aileron) a vyskovky (elevator)
dala mixu nazev ,Ailevator* a vam poskytuje mocnou zbraii
pro zvySeni obratnosti 3D akrobatickych modelll (véetné
vykrutu ve viseni).

6. Pokud se servo zapojené do kanalu 2 pohybuje ve
spravném smysiu v reakci na pohyb oviadade kiidélek,
pfejdéte na dalsi krok nastaveni. V opaéném pfipadé stiskem
kl. +DATA nebo —DATA zménte znaménko u zobrazované
hodnoty v %. Pokud je to (+), zméiite jej na (-) a naopak.
zatim zméiite jen znaménko, hodnotu nastavite v pfipadé
potifeby pozdéji.

™ v
Nastavovani funkce Ailevator ™
1. Tato funkce vyZaduje 2 serva, jedno pro kazdou polovinu — E
vyskovky. Servo pravé vyskovky zapojte do kanalu 2 a q N g b DF
servo levé vyskovky do kanalu 5. Pokud potiebujete FrLLv sl
zatahovaci podvozek, budete jej muset zapojit do kanalu 6. :

7. Pokud se servo zapojené do kanalu 5 pohybuje ve

2. Opakovanym stiskem KI. Edit nalistujte menu funkce spravném smyslu v reakci na pohyb ovladace kfidélek,

ailevator AILV. Vychozi stav je vypnuto (inh). Funkci prejdéte na dalsi krok nastaveni. V opaéném pfipadé

a!(tivujte stiskem ki. CLEAR: Nasledkem toho se udaj na stisknéte kl. Cursor Right, abyste pfeslido menu

displeji zméni z AILV Inh na AILV On. Funkce AILV neni nastavovani AIL->CHS (3ipka nad &islici 1 a pod &islici 5),

pochopitelné vypinateina za letu, je bud trvale zapnuta nebo | npotom ki. +DATA nebo —~DATA zméiite znaménko u

vypnuta. zobrazované hodnoty v %. Pokud je to (+), zménte jej na (-) a
Wm N naopak. zatim zméiite jen znaménko, hodnotu nastavite v
1208 pfipadé potieby pozdéiji.

3. Pohnéte oviadaem kiidélek. Vedle pohybu serv(a)
kridélek, by se mély pohybovat obé& poloviny vySkovky. -
Mohou se pohybovat navzajem v opaéném smysiu (ale 8. Pokud se servo zapojené do kanalu 2 pohybuje ve

souhlasné s kiidélky) — tak je to spravné — nebo ve spravném smyslu v reakci na pohyb ovladage vyskovky,
shodném smyslu (napravime pozdeji). prejdéte na dalSi krok nastaveni. V opa&ném pfipadé V

opacéném piipadé stisknéte kl. Cursor Right, abyste presli do
menu nastavovani ELEV->CH2 (nastaveni odezvy serva v

, kanalu 2 na pohyb oviadace vySkovky - Sipka nad ¢&islici 2 a

f pod Cislici 2) a potom ki. +DATA nebo —-DATA zméiite -

- znaménko u zobrazované hodnoty v %. Pokud je to (+),

) S _ ] zméiite jej na (-) a naopak. zatim zmérite jen znameénko,

‘ l_’ 7 'J hodnotu nastavite v pfipadé potieby pozdéji.

4. Zahybejte ovladaéem vyskovky. Obé poloviny vyskovky
by se mély pohybovat. Bud souhlasné (jak by mély), nebo
proti sobé& (napravime pozd&ji).

9. Pokud se servo zapojené do kandlu 5 pohybuje ve
spravném smyslu v reakci na pohyb oviadace vy$kovky,
. : —1 piejdéte na dal8i krok nastaveni. V opacném pfipadé V
L. .J opacném pfipadé stisknéte kl. Cursor Right, abyste piesli do
menu nastavovani ELEV->CHS5 (nastaveni odezvy serva v
kanalu 5 na pohyb ovladace vyskovky - Sipka nad &islici 2 a

5. Stisknéte kl. Cursor Right pro vstup do menu pod &islici 5) a potom kl. +DATA nebo —DATA zméiite
nastavovani velikosti vychylek. Na displeji sviti Sipka nad znaménko u zobrazované hodnoty v %. Pokud je to (+),
Cislici 1 a-pod ¢islici 2, coz udava, ze jste v menu zméiite jej na (-) a naopak. zatim zménite jen znaménko,
nastavovani AlL->CH2, kde budete programovat odezvu hodnotu nastavite v pfipadé potfeby pozdéji.

serva vyskovky v kanalu 2 na pohyb ovladace kridélek

(kanal 1).
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10. Jakmile jste dosahli toho, Ze se viechna serva pohybuiji
ve spravném smyslu, miZete se vratit zpét a nastavit
nezavisle vsechny vychylky tak, Ze se obé poloviny
vy$kovky budou vychylovat stejné v reakci na pohyb
ovladacde vyskovky a nesouhlasné, ale se stejné velkou
vychylkou v odezvé na ovladag¢ kfidélek. Dle potieby
zvétsete hodnotu v % pro polovinu vyskovky, ktera se
vychyluje méné a naopak.

Optic 6 je vybaven specialni funkci, ktera umoznuje létat s
modelem s pouzitim QPCM software. V tomto menu, které
se objevuje pouze pokud byla pfedem v systémovém menu
zvolena modulace QPCM, miizete nastavit nouzové
vychylky serv pro pfipad, Ze pfijimac ztrati signal z vysilace
v dasledku ruseni.

Nastavovani funkce fail-safe ;

Pozn.: QPCM vysilace Optic 6 NENI kompatibilni se
star§imi PCM prijimacéi HPD-07RB a musi byt
pouzivana s novym QPCM prijimacem Hitec HPD-
O7RH.

Aktivace fail-safe o
FailSafe je zvlastni bezpeénostni funkce umoiﬁ_upm pfi
pouziti QPCM piijimac¢e HPD-07RH pfednastav_vt nouzove
vychylky serv ve v3ech kandlech, které jsou aktivovany

v pripadé ztraty signalu z vysilace.

Pozn.: Funkci Failsafe nemusite aktivovat, abyste mohili
pouzivat QPCM modulaci. Mate moznost svobodné
volby, zda ji budete nebo nebudete pouzivat.

1. Pro vstup do menu zapnéte vysilac.

2. Zapnéte pfijimag.

3. Stisknéte soucasné obé ki. EDIT pro vstup do
Programovaciho rezimu.

4. Pomoci kl. EDIT nalistujte funkci Failsafe.

FAIL On

5. Ve vychozim nastaveni je funkce vypnuta.

6. Funkci aktivujete stiskem kl. CLEAR, na displeji se objevi
napis FAIL On.

7. Pro nastaveni nouzovych vychylek serv, které maji
zaujmout po aktivaci funkce pfi ztraté signalu z vysilace,
presunte ovladace do poZadované polohy. Ovladacée drite
vychylené a stisknéte soucasné obé kl. DATA.

Méli byste uslySet dvoji pipnuti.

8. Vypnéte vysilac a opét zapnéte.

9. vyzkousSejte spravnost nastaveni tak, Ze vypnete vysilaC a
budete sledovat, zda se kormidla modelu pfesunou do
pozadované nouzové polohy.

10. Nastavené nouzové vychylky miizete libovolné ménit
opakovanim krokii 7, 8 a 9.

Nsledujici tabulka muze psoiit jako privodce systematickym zalétanim a vytrimovénim modelu letadia

pro primy ‘

let a akrobatické obraty. Prosim, uvédomte si, Ze pro dosaZeni nejlepsich vysledki je tieba zalétavani provadét za
slabého vétru nebo dpiného bezvétri. Nez se rozhodnete ucinit zménu, provedte prislusny test nékolikrat, abyste
vylou¢ili néhodné viivy. Pokud néjakou zménu udélate, vratte se k predchazejicim krokim postupu a ovéfte, zda

nedoslo ke zméné chovani modelu v drive provérovanych

reZimech. Pokud ano, bude tieba dal§i nastavovani.

Testujeme... Postup testu Pozorovano Nastaveni
1. Neutraly oviadacich ploch Létejte s modelem pfimo a Pouzijte trimy na vysila&i pro Zmente nastaveni subtrim( nebo
vodorovné dosazeni pfimého a vodorovného | tahe!, aby se nastaveni trimi na

letu. vysila&i vrétilo do stfedu.
2. Velikost vychylek ovladacich Létejte s modelem a pouzijte piné I('ontfolujte reakci na vSechny Zménte nastaveni velikosti
ploch vychylky kormidel ve vSech fidici plochy: vychylek (EPA) pro piné vychylky
smérech -kiidélka - piné vychylky: 3 a dvojich vychylek (D/R)pro malé
vykruty za 4 sekundy vychylky

malé vychylky: 3 vykruty/6s

- vydkovka — piné vychylky: &isty
étvercovy pfemet

malé vychylky: pfemet o priméru
asi 80 m

- smérovka: plné vychylky 30-35
stupiitl pro souvrat

malé vychylky: dovoluji nozovy let

Kolmy let stfemhlav bez motoru.
Jakmile je model kolmo k zemi
pustte ovladace (trim vySkovky
musi byt v neutralu)

3. Uhel sefizeni

A. Model pokraéuje pfimo dolt
B. Model zaéina zvedat nos
C. Model zacina kiopit nos dold

A. Netfeba nastavovat
B. Zmensete tihel sefizeni
C. Zvétiete dhel sefizeni

4. Poloha teziste Metoda 1: provedte zatacku se

skoro vertikalnim naklonem
Metoda 2: lette s modelem na
zadech

A1l. Piid klesa

B1. Ocas klesa

A2. Pro vodorovny let je tieba
silné potladit

B2. Neni tfeba potlageni pro
vodorovny let nebo model stoupa

A. Ptidejte zavaZi do ocasu
B. Piidejte zavazi do pfidé
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['5. Priéné vyvazeni
(hrubé nastaveni)

Lefte s modelem pfimo s kfidlem
vodorovné. Pripadné dotrimujte
kridétka. Opakujte pralet na
zadech a pustte ovladaé kfidélek.

A. Zadny konec kfidla neklesa
doll
B. Levé kfidlo klesa

. Pravé kridlo klesa

A. Netfeba nastavovat

B. Pfidejte zavazi do pravého
konce kfidla

C. Piidejte zavazi doleva

6. Vyoseni motoru do strany a
zborceni kfidla

Lette s modelem od vas proti
vétru. Uvedte jej do vertikalniho
stoupdni, pozorujte odchylky
béhem zpomalovani modelu.

Cc

A. Model stoupa pfimo vzhiru
B. Model uhyba doleva

C. Model uhyba doprava

D. Model rotuje doprava

A. Netfeba nastavovat

B. ZvétSete vyoseni doprava
C. ZmensSete vyoseni doprava
D. Pod konec levého kfidla
upevnéte trimovaci desticky

7. Vyoseni motoru dolt

Lette proti vétru rovnobézné

s drahou ve vzdalenosti asi 100
m. (vySkovka musi byt
vytrimovana do neutralu jako

v testu 3). Uvedte model do
kolmého stoupani a ovladaé
vySkovky vratte do neutralu

A. Model pokracuje kolmo vzhiru
B. Model se vzpina piidi
C. Model kiopi pfid

A. Netfeba nastavovat
B. Zvétsete vyoseni doll
C. Zmensete vyoseni doli

8. Pricné vyvazeni (jemné
nastaveni)

Metoda 1: Lette s modelem jako
v testu 6 a provedte premet o co
nejmensim (ale rozumném)
praméru (jen jeden)

Metoda 2: Lette s modelem jako
v testu 6 a provedte obraceny
pfemet o malém primeéru

A. Model z obratu vychazi s kfidla
vodorovné

B. Model z obratu vychazi

s pravym kiidlem nize

C. Model z obratu vychazi

s levym kridlem nize

A. Netfeba nastavovat

B. Pfidejte zavazi do konce
levého kfidla

C. Pridejte zavazi doprava

9. Diferenciace kfidélek

Metoda 1: lefte proti sobé a
model uvedte do koimého
stoupani, dfive, nez doleti k vam.
Ovladace vrafte do neutralu,
potom provedte pllvykrut

Metoda 2: provedte prilet .
v normalni poloze se tfemi nebo
vice vykruty

Metoda 3: béhem piimého a
vodorovného prilletu prudce
napino vychylte kfidétka tam a
zpét

A. Model drzi pfimy smér

B. Model vyboéuje proti smyslu
vykrutu (tj. uhyba vlevo pii
pravém vykrutu)

C. Model vyboduje ve smyslu
vykrutu

A. Vykruty jsou v ose

B. Model vybo&uje ve smyslu
vykrutu (tj. vpravo pii vykrutu
vpravo)

C. Model vybocuje proti smyslu
vykrutu

A. Model leti pfimo bez
vybocovani

B. Model vyboduje proti smyslu
pohybu oviadace (tj. vyboluje
vievo pii vychyleni ovladace
doprava)

C. Model vybocuje ve smyslu
pohybu ovladace (tj. vyboduje
vpravo pii vychyleni ovladace
doprava)

A. Netieba nastavovat
B. Zvétsete diferenciaci
C. Zmensete diferenciaci

A. Netieba nastavovat
B. Zvétsete diferenciaci
C. Zmensete diferenciaci

A. Netieba nastavovat

B. Zvétsete diferenciaci
C. ZmenSete diferenciaci

10. Vzepéti kridla

Metoda 1: Provadeéjte normaini
prilety a model uvedte do
nozového letu. Smérovkou
udrzujte vodorovny let
(vyzkousejte nozovy let v obou
polohach)

Metoda 2: Béhem piimého letu
zahybejte smérovkou

A. Model nema skion otacet se
kolem podélné osy

B. Model se otaci ve sméru
vychylky smérovky

C. Model se otaci v protisméru
v obou testech

A. Vzepéti je v poradku

B1. Zmensete vzepéti

B2. Pouzijte mix, ktery vyrovna
rotaci zpusobenou smérovkou
(kfidélka se budou vychylovat
proti vychylce smérovky, zaénéte
s hodnotou 10%)

C1. Zvétsete vzepéti

C2. Pouzijte mix, ktery vyrovna
rotaci zpisobenou smérovkou
(kfidélka se budou vychylovat s
vychylkou smérovky, zadnéte

s hodnotou 10%)

11. Soumé&rné vychylky vyskovky
(pro modely s oddélenymi
polovinami vySkovky)

Lette s modelem jako v testu 6 a
provedte normalni pfemet.
Pllvykrutem piejdéte do letu na
zadech a zopakujte postup

s obracenym piemetem

A. Model nema sklon otacet se
kolem podéiné osy

B. Model rotuje v obou testech ve
stejném sméru — poloviny
vySkovky nejsou v jedné roviné
C. Model rotuje v obou testech

v opacném sméru. Jedna
polovina vy3kovky ma vétsi
vychylku neZ druha (model rotuje
na stranu s vétsi vychylkou)

A. Vyskovka je v pofadku

B. Bud vychylte vzhiiru jednu
polovinu nebo vychylte dol
druhou

C. Zvétsete vychylku na jedné
strané nebo zmensete na druhé

12. Vzpinani v noZovém letu

Letejte s modelem jako v testu 10

A. Pfid modelu se nevzpina
vzhiru nebo neklopi dolt

B. Pfid se vzpina nahoru (model
stoupa ve vodorovné roviné)

C. Piid se klopi dolii (model klesa
ve vodorovné roviné)

A. Netieba nastavovat

B. Alternativni opatieni:

1) posuiite tézisté vzad

2) zvétSete thel nabéhu

3) vychylte kiidétka doli

4) mixujte vychylku vyskovky doli
v zavislosti na smérovce

C. Provedte opak nastaveni

podie bodu B
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! PN L p . Popi
ostatnich funkci, jako je nastavovani velikosti vychylek, dvoji vychyiky, exponenciaini priibéh vychylek a¥d., ie obsaier:nS
v kapitole vénované programovani akrobatickych modeit (ACRO). HEL) program nabizi navic tfi letove rezimy, kromé
normélniho (NOR pouzivaného pro viseni, je tu ST1 pro dopfedny let a akrobacii, ST2 pro let na zadech a ST3 pro autorotaci

Prehled funkci programového menu pro vrtulniky HEL| Provozni reZim
EPA  Nastaveni velikosti vychylek 25 Displej napéti/trimy/jméno/gas
D/R  Dvoji vychylky 25 ¢ Stisknéte soucasné
EXP  Exponencialni priibéh vychylek 25 obé ki. Edit
STRM Subtrim 26 | Velikost vychylek (EPA)  |——
REV  Obraceni vychylek serv 26 Y L
T.CUT Zhasinani motoru 27 | Dvoi vy‘l:hy'ky ©R) |
PMX1-2 Voiné programovatelné mixy 1 a 2 34 ———
R->T  Mix vyrovnavaci rotor-plyn 43 Exponenc'am; vyehylky (EXP) l
GYRO Nastaveni zisku gyra 43 -
HOLD Autorotace 42 L SuBirmy (STR) |
THCV Kirivka pfedvolby plynu 44 —
PTCV Kfivka predvolby kolektivu 45 [ Obraceni vehviek (REV) |
S/W SEL Prifazeni pfepinace pro dvoji vychylky uhasnuti motoru (T.CUT) j
PMX 1 a2, R->T, HOLD 45 T
RVMX Revo mix 46 | Prog. mix 1 (PMX1) ]
FAIL Nouzové vychylky fail-safe 36 I
SWAH Nastaveni desky cykliky (1207, 180°) 44 L Prog. mix 2 (PMX2) —|
Viseni Trimovani kolektivu 47 {
Viseni Trimovani plynu 47 . Mix VY’°V';5R‘:>3$‘) rotor-plyn
Radce pro vytrimovani vrtulniku 45 |
L Nastaveni gyra (GYRO) j
]
CH2 Autorotace (HOLD
CH6 CH1 L I ) I
| Predvolba plynu (THCV) B
I
| Predvolba kolektivu (PTCV)—l
CH2 : I
NOR 1200 Prirazeni pfepina&i pro (A-

D/R), (E-DR), (R-DR), (R->T),
(HOLD), (PMX1), (PMX2)

. L. o l Revo mix (RVMX) j
Vysila¢ Optic 6 nabizi dvé volby pro mozné uspoiadani rotorové I
hlavy; jejich vybér se provadi v Zakladnim menu: normaini (NOR) a Nouzové vychylky fail-safe
120 stupnit (1207). NOR je standardni mechanicky mixovana delska (FAIL)
cykliky, kde jednotliva serva ovladaiji klonéni, klopeni a kolektiv. T
120" predstavuje desky cykliky oviadané tfemi servy vyzadujicimi L Nastaveni cykliky (SWAH) 1

elektronické specialni mixovani, aby bylo zajisténo odpovidajici
ovladani kolektivu, klonéni a klopeni.
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Rozmisténi ovladacich prvkl Optic 6 pro modely vrtulnikt

SwW1
AUTOROTACE(ST3)
DVOJIVYCHYLKY
KLOPENiaBOCENI

TRIMKOLEKTVU
PRIVISEN

OVLADAG
KLOPENI

UGTELZAK

sw2
PREFINAG
GYRA(ardi5)

BOCENI

SW4 )
LETOVY REZM
" ST1,ST2NOR
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Nasledujici priklad ukazuje programovani vysilace Optic 6 pro

del seho modelu bude zaviset na

postupu nastavovani a provedeni ovladacich tahel atd. Pokud si nejste zcela jiéti, jak vas model nastavovat, pozadeijte o radu

zkuseneéjsiho pilota.

Pfiklad programovani vrtulniku pouziva standardniho
usporadani desky cykliky, se zvlastnimi servy pro klonéni
(kfidélka) a klopeni (vySkovka). Pro nastavovani vaSeho
vlastniho modelu miiZete pouzit podobny postup; jenom
konkrétni hodnoty mix( a vychylek budou asi jiné.

1. Do modelu vrtuiniku instalujte serva pro klonéni, klopeni,
vyrovnavaci rotor a kolektiv podle navodu vyrobce
stavebnice nebo autora planu. Zkontrolujte, zda jste
vSechna serva zapojili dle nasledujiciho seznamu:

CH1 — Klonéni (kfidélka)

CH2 - Klopeni (vyskovka)

CH3 - Plyn

CH4 — Vyrovnavaci rotor (smérovka)

CH5 — Gyroskop

CH®6 — Kolektiv (Ghel nabéhu listh nosného rotoru)

Pokud vas model pouziva desku cykliky 120" nebo 1807,
zapojte serva dle tabulky na str. 8.

Doporuéujeme, abyste tento pfiklad programovani
prochézeli se servy instalovanymi do modelu a zapojenymi
tahly. Takto ihned uvidite ucinek jednotlivych
programovacich kroku.

2. Pamét’ modell. Stisknéte soucasné obé kl. EDIT (dvé
klavesy zcela vlevo) a zapnéte vysilac. Timto zplsobem
vstoupime do Hlavniho menu na funkci volba modelu
(M.SEL). Stisknéte kl. Cursor Right pro volbu nové paméti.
Zvolené pamétové misto je indikovano malou blikajici
Sipkou nad pfislusnou Eislici modelu (kanal 4 v nasem
pfipadé).

3. Typ modelu. Stisknéte kl. Up dvakrat pro nalistovani
funkce volba typu modelu; objevi se blikajici napis ACRO.
Pokud ukladate Data na misto star§iho modelu, mize byt
nastaven jiny typ modelu (ACRO nebo GLID). Potom je
treba stiskem kl. Cursor Left nebo Right nastavit typ HELL.
Pro uloZeni volby musite stisknout soucasné obé kl. Data.
Vysila¢ potvrdi uloZzeni do paméti dvojim pipnutim.

Pozor: volbou jiného typu modelu vymaZete vSechna
nastaveni z prislusné paméti. Ujistéte se, Ze jste zvolili
opravdu spravné ¢islo modelu, neZ provedete zménu
typu modelu. Jinak hrozi nebezpedi, Ze vymazete
uZite¢na data pouZivaného modelu. (Paméti pro ostatni
modely nejsou timto postupem samoziejmé ovilivnény.)

4. Deska cykliky. Nyni je ¢as nastavit typ pouzitého
zplsobu oviadani cykliky. Zvolte typ NOR pro vrtulnik

s nezavislymi servy pro fizeni klonéni, klopeni a kolektivu;
120" pro modely pouzivajici desku cykliky 120 stupiid.
Listujte v zakladnim menu, dokud na displeji vpravo nahoie
nesviti napis SWASH. Oznaceni typu desky cykliky blika
vlevo. Volbu provedeme stiskem kl. Cursor Right nebo
Left.

[ MODEL ]

Y
12345678

-

: «—————Flashing
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5. Jménq modelu. Stisknéte ki. Down jednou. Nalistujete
ta!k fur)kCI zadavani jména modelu (v levém homim rohu
displeje sviti napisy MODEL a NAME).

6._Nyni miZete zadat Gtyfi pismena oznacujici vas model.
Blika prvni znak; tisknéte ki. Data +Increase nebo -
Decrease pro zménu pismene. KI. uvolnéte, jakmile je
nastaveno pozadované pismeno.

7. Jedqim s'tjskem kl. Right Cursor pfejdete na dal$i znak.
Opakuijte vySe popsany postup pro jeho nastaveni.

8.°0pakujte postup pro zbyvajici dva znaky. Pokud chcete,
muZete stisknout kl. Cursor Right jests jednou a zadat
pomoci kl. Data ¢islo od 0 do 199 pro dalsi identifikaci
modelu. MiZe to byt uziteéné napf. pro ulozeni &isla kanalu
na kterém model provozujete. '

9. Casomira. Stisknéte kl. Up tiikrat. Timto zplisobem
naJistujete funkci nastaveni Easomiry (TIME). Pokud chcete,
muiete pomoci kl. Data nastavit poZzadovany Gasovy
interval, ktery bude Easovaé odpoéitavat.

Ty
‘.77 ‘12‘,

10. Nyni je pogate&ni faze nastavovani u konce. Dale
budeme pokragovat v nastavovani parametrti v HELI
programu v Hlavnim menu. Vypnéte vysilac.

B




11. Zapnéte vysila¢. Na displeji uvidite nahofe zobrazeno
¢islo modelu, velké znaky udavaji vievo napéti vysilatového
akumuiatoru a vpravo je celkova provozni doba udavajici,
jak dlouho byl vysita¢ zapnuty.

Yoo
12345678

o3y 31:-:' 9

12. Smysl vychylek serv. Nyni zkontrolujte, zda se
vSechna serva pohybuji ve spravném sméru. Pokud ne,
napravte to pomoci funkce obraceni smyslu vychylek (REV).
Pokud nastavujete desku cykliky 120°, proététe nejprve
pokyny na str. 47, abyste védéli, jak ma model reagovat na
pohyby oviadag&q.

13. Pokud pouzivate typ 120°, pouzijte funkci nastaveni
desky cykliky SWAH (str. 47) pro nastaveni nasledujicich
odezev.

POTLACENO
Deska cykliky
se sklani
doprFedu

=N

Deska se vyklani
doleva

PRITAZENO
Deska cykliky se
sklani dozadu

Nahorte

plyn

Dole
Maly uhel
. nabéhu a

volnobéh
14. Neutralni polohy serv. Nejprve zkontrolujte, Ze knofliky
otoénych trimti kolektivu pfi viseni a plynu pii viseni jsou ve
stfedové poloze. Nastavte vSechna tahla tak, Ze v§echna
serva jsou tak blizko k neutralni poloze, jak je to jen mozné.
Potom pomoci funkce subtrim (S.TRM) neutraly jemné
doladte.

15. Velikosti vychylek serv. Pomoci funkce EPA omezte
vychylky tak, aby serva nesia na ,doraz".
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16. Kolektiv. Uhel nabéhu rotorovych listd (oviadany
kanalem 6 na klasickém vrtulniku) by se mél ménit

v rozmezi —2 az +10 stupiid, v zavislosti na letovych
podminkach. Doporucujeme nastavit kolektiv pro viseni
(kolektiv pfi ovladaci plynu ve stiedu) na +4,5 stupné.
Nastavte paky serv a hodnoty velikosti vychylek (EPA) tak,
abyste dostali pozadovany rozsah nastaveni s uvedenymi
hodnotami v koncovych bodech. Uhly nabéhu meéfte
prislusnym méfidlem.

17. Oviadani plynu. V provoznim rezimu nastavte trim
plynu na —25%. Pomoci funkce EPA nastavte rozsah
pohybu serva plynu, aby servo neslo na doraz pfi piné
oteviené priipusti karburatoru a voinobéh byl nastavovan
hladce a plynule.

18. Zhaseni motoru. Nalistujte funkci zhaseni motoru
T.CUT a nastavte hodnotu asi —~25%. Stisknéte kl. Cut a
ujistéte se, Ze se pripust karburatoru zcela zavira, coz
zplsobi zhasnuti motoru. Nenastavuite pfilis velkou
hodnotu funkce, servo by mohlo jit na doraz.

19. Kfivka predvolby plynu. MiZete pouzit kiivku
predvolby plynu (THCV)s nastavitelnym pétibodovym
prab&hem pro velmi jemné nastaveni odezvy serva plynu.
Nastavte polohu plynu pro viseni, abyste dosahli
pozadovanych otacek rotoru. Pribéh kiivky mizete nastavit
tak, aby byla strméjsi pobliz voinob&znych otacek a méné
strma nad otackami nutnymi pro viseni. Vice podrobnosti
najdete v odstavci vénovaném funkci THCV na str. 46.

Pokud néavod k vaSemu vrtulniku nepfedepisuje doporuéeny
prabéh kfivky plynu, milZete vyjit z hodnot v nasledujici
tabulce:

Krivka pfedvoiby plynu NOR

Bod 1 (dole) 2 3 4 5 (nahofe)

% 0 26 45 72 100

20. Krivka predvolby kolektivu. Mzete pouzit kiivku
predvolby kolektivu (PTCV) s nastaviteinym pétibodovym
prib&hem pro velmi jemné nastaveni koncovych bodt a




stiedni oblasti pohybu serva kolektivu. Navod ke stavbe
vaseho modelu by mé! obsahovat pfisiugné hodnoty uhld
nabéhu rotorovych listd. Pokud ne, mizZete vyjit

z nasledujicich hodnot:

v
12345
%

;jST}: zapnuto, pokud je ELEV RUDD D/R, SW-1 pfepnut
olti

Prepinace funguji tak, Ze ST3 ma absolutni prednost
(prioritu), nasledovan ST2 a ST1. Rezim NOR je aktivni jen
pokud jsou ostatni vypnuty. Pro kazdy rezim letu je moi,no
nastavit nezavisle hodnoty krivky predvolby plynu a
kolektivu, revomix a zisk gyra.

D T/ 1 V nasledujici tabulce jsou nékteré doporugené vychozi
) LV I hodnoty, které mizete pouzit, pokud je navod ke stavbé
{NOR] vrtulniku neobsahuije.
Kfivka pfedvolby plynu ST1
Kfivka predvolby kolektivu NOR Bod 1 (dole) 2 3 4 5 (nahore)
Bod 1 (dole) 2 3 4 5(nahoie) % 50 38 50 75 100
ahel 0 stupid +5 +6,5 +8,0 +10
Kiivka predvolby plynu ST2
Jakmile jste nastavili kolektiv ve véech péti bodech, Bod 1 (dole) 2 3 3 5 (nahote)
presvéddete se, Ze vychylky serv klonéni a klopeni % 100 50 38 50 100
nezptisobuji chod serv na doraz pii extrémnich hodnotach
Ghiu nabéhu. Pokud tomu tak neni , pouzijte funkci EPA pro Kfivka predvolby kolektivu ST1
zmenseni vychylek. Bod 1 (dole) 2 3 4 5 (nahofe)
Uhe! -4 stupné +0,5 +6,0 +7,5 +9,0
21. Revo mix RVMX vyuZiva vyrovnavaci rotor pro
potladeni reakéniho momentu vyvozovaného nosnym Kfivka pfedvolby kolektivu ST2
rotorem pfi zmé&nach nastaveni kolektivu (Uhlu nabéhu listd). Bod 1 (dole) 2 3 4 5 (nahore)
Mix je vyFazen z funkce, pokud je aktivovana pfedvoiba uhel -9stupia | -6.0 0 +6,0 | +9az +10
plynu nebo autorotace. Revomix je moZno nastavit odlisné
pro obé poloviny pohybu ovladage plynu/kolektivu Krivka predvolby kolektivu ST3 (autorotace)
(povsimnéte si indikatori R/D a L/U). Hodnotu RVMX Bod 1 (dole) 2 3 4 5 (nahote)
nastavte pro obé poloviny drahy oviadage podle navodu pro uhel -4 stupné - +6,5 - +12°

trimovani na str. 50.

22. Nastaveni zisku gyra. Pomoci funkce GYRO miiZzete
nastavit pro ka2dy rezim letu zvlastni nezavislou hodnotu
zisku gyroskopu. Postupné pfepinejte jednotlivé rezimy letu
prepinagi FLT MODE (SW-4) nebo SW-1 (Autorotace) a
potom pomoci ki. Data nastavte poZadovanou hodnotu
zisku. Gyro musi byt zapojeno do kanélu 5. Tuto funkci
miiZete pouzit jen tehdy, pokud vlastnite gyro s moznosti
dalkového Fizeni zisku. podrobné informace pro nastavovani
gyra najdete na str. 45.

23. Nastaveni pro akrobacii a rezimy letu. Vysilac Optic 6
ma k dispozici funkci Letové podminky s moznosti
nastaveni tfi dodate&nych rezim letu navic k normainimu
rezimu (NOR) pouzivanému pro viseni. Dva z nich — ST1 a
ST2 - sloui obvykle k Iétani akrobacie véetné souvrattl,
pfemetii atd. ST3 se pouZiva pro autorotaci, pii niz je servo
plynu vyfazeno z provozu. Rezimy letu se pfepinaji
nasledovné:

-NOR: zapnuto, pokud je FLT .MODE piepnut vpred (od
sebe)

-ST1: zapnuto, pokud je FL.T MODE ve stfedu

-ST2: zapnuto, pokud je FLT MODE pfepnut vzad (k sobé)

24. Nastaveni autorotace. Funkce Autorotace (HOLD) pii
zapnuti nastavi plyn do pfedem ur&ené polohy blizko
volnobé&zZnych otaéek a odpoji ovladani plynu od ovliadani
kolektivu. Nalistujte funkci HOLD a prepnéte pfepinac SW-1
dolil (k sob&). Nastavte otacky motoru tak, aby spolehlivé
bézel ponékud nad volnob&hem, ale odstiediva spojka
spolehlivé nezabirala.

25. Nastaveni dvojich vychylek. Pokud zjistite, Ze
ovladani klonéni a klopeni je prilis citlivé, mizete pro
zmendeni této citlivosti pouzit funkci dvoji vychylky. Pro
nastaveni velikosti vychylek v jednotlivych polohach
prepinacl pouzijte funkci dvojich vychylek D/R.

Toto b)_// Jjen struény tvod do programovani a nastavovani
modglL{ vrtulniki. Vénujte dostatek ¢asu prostudovani
detailniho popisu jednotlivych funkci, ktery bude nasledovat.




V;snac Optic 6 ma v HELI programu
Letové reZimy s moZnosti nastaveni tii dodatecnych rezimd
letu navic k normalnimu rezimu (NOR). V ramci kazdého
rezimu letu miZete naprogramovat nezavislou sadu dvojich
vychylek, exponencidl, kfivek predvoiby plynu a kolektivu,
revomixu a zisku gyra. PFi pfepnuti na dany letovy rezim se
v HELLI programu tyto parametry automaticky nastavuji.
Rezim NOR je uréen pro viseni, ST1 miiZe byt pouzit pro
dopfedny let a mirnou akrobacii, ST3 pro let na zadech a
ST3 pro autorotaci, protoZe obsahuje piislusnou funkci
odpojujici ovladani plynu od fizeni kolektivu. Tyto rezimy
jsou aktivovany, kdykoliv dany model nastavite jako typ
HELI.
Letové rezimy se prepinaji nasledovné:
-NOR: zapnuto, pokud je FLT .MODE piepnut vpred (od
sebe)
-8T1: zapnuto, pokud je FLT MODE ve stiedu
-ST2: zapnuto, pokud je FLT MODE pfepnut vzad (k sobé)
-ST3: zapnuto, pokud je ELEV RUDD D/R, SW-1 piepnut
dold

Prepinace funguiji tak, Ze ST3 ma absolutni pfednost
(prioritu), nasledovan ST2 a ST1. Rezim NOR je aktivni, jen
pokud jsou ostatni vypnuty. Ktery rezim letu je zvolen,
muzZete ovéfit pohledem na displej. Indikator aktivniho
rezimu letu v pravém doinim rohu na displeji trima

v provoznim rezimu bude blikat.

Vis. 25, ACGL menu.

BTN

iz str. 25, ACG menu.

i

) Viz str. 25, ACGL menu.

“Viz str, 26, ACGL menu.

{ i sr. , ACGL menu. »
"Viz str. 27, ACGL menu.

Viz str. 34, ACGL menu. V HELI programu jsou k dispozici
dva volné programovatelné mixy. PMX1 se zapina
piepinaéem Gear a PMX2 pfepinagem dvojich vychylek
smeérovky.

Mix vyrovnavaci rotor (smérovka)-plyn (Rudder->Throttle, R-
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>T)se pouziva k udrzeni stalé vySky, kdyzZ pfi viseni pohnete
ovladaem vyrovnavaciho rotoru (smérovky). Divodem pro
pouZiti mixu je to, Ze pokud vydate jakykoliv povel ke zméné
nastaveni vyrovnavaciho rotoru (povel ke zméné sméru),
zméni se vykon odebirany vyrovnavacim rotorem (od rotoru
nosného), coz ovlivni otacky nosného rotoru a zplsobi, Ze
vrtuinik stoupa nebo klesa.

U vrtulnikd s normalnim smyslem rotace nosného rotoru
vychyleni ovladace vyrovnavaciho rotoru vpravo (coz
vyzaduje vétsi vykon) vyZaduje pfidat ponékud plyn,

zatimco vychyleni oviadace vievo (které spotfebovava méné
vykonu) vyZaduje malé stazeni plynu. R->T mix je vyhodny
pro viseni, ale miiZze byt pouZit pfi 540° souvratech,
cylindrech a dalSich akrobatickych obratech. Funkce je
aktivni pouze v letovém rezimu NOR.

Nastavovani mixu vyrovnavaci rotor-plyn

1. Pomoci kl. Edit nalistujte funkci R->T. Ve vychozim stavu
je nastavena hodnota 0% na obou stranach, takze neni
zvolena Zadna diferenciace.

2. Presunte oviada¢ vyrovnavaciho rotoru vievo (na displeji
sviti indikator L/U) a stiskem kl. Data — Decrease nastavte
hodnotu asi 10%. Pokud z n&jakého diivodu chcete mit
nastaveno 0%, stisknéte ki. Active/Inhibit/Clear.

3. Nastavte hodnotu mixu pro opaénou stranu po vychyleni
ovladace doprava (na displeji sviti R/D) a pomoci kl. Data
+Increase nebo -Decrease nastavte hodnotu asi 10%.

4. Po vyzkouseni téchto nastaveni, miiZzete nastavit vétsi
nebo mensi hodnoty dle potfeb vaseho modelu. Dle
zpusobu montaze serv mozna budete muset obratit
znaménko u hodnoty v %, abyste zajistili spravné fungovani
miXuk.

5. Mlzete libovolné zvolit, kterym piepinacem budete tuto
funkci vypinat a zapinat — viz str. 46.

6. Uvédomte si, Ze funkci mix R->T muZete pouzit jen
v rezimu letu NOR.

Funkce GYRO se pouziva k automatickému ovladani zisku
gyroskopu v rtiznych letovych reZzimech. Pro kazdy z rezimu
NOR, ST1, ST2 a ST3 muzZete nastavit odlisnou hodnotu

k dosaZeni optimalniho nastaveni zisku pro dané podminky.
Mix GYRO ovlada kanal 7 na piijimadi.

Pozn.: Tuto funkci miiZete pouzit jen, pokud viastnite gyro

s moZnosti dalkového fizeni zisku.

Nastavovani zisku gyra

1. Nalistujte funkci fizeni zisku gyra GYRO pomoci kl. Edit.
Ve vychozim stavu je funkce vypnuta (Inh); jakmile ji
aktivujete stiskem ki. Cursor, ve viech tyfech reZzimech je
nastavena vychozi hodnota 50%.




2. Pro nastaveni zisku v normainim rezimu (NOR) piepnéte
prepinaé FLT MODE (SW-4) zcela dopfedu (od sebe). Na
displeji bude blikat indikator NOR. Nastavte hodnotu funkce
tak, abyste méli odpovidajici zisk gyra (obvykle to bude
nastaveni s vysokym ziskem). Pokud z néjakého diivodu
chcete mit nastaveno 0%, stisknéte kl. Active/inhibit/Clear.

3. Prepnéte pfepina& FLT MODE (SW-4)do stfedni polohy;
blikat bude indikator ST1. Nastavte hodnotu funkce tak,
abyste mé&li odpovidajici zisk gyra (obvykle to bude
nastaveni s nizkym ziskem pro zmen3eni tlumeni Fizeni
sméru - boceni).

4. Prepnéte prepinac FLT MODE (SW-4)zcela vpied (k
sob&); blikat bude indikator ST2. Nastavte hodnotu funkce
tak, abyste méli odpovidajici zisk gyra.

5. Nyni pfepnéte piepinaé SW-1 dolll (k sob&). Nyni milZzete
nastavit zisk pro rezim ST3 (Autorotaci).

6. Pro vyzkouseni t&chto nastaveni provedte nékolik
testovacich letl. Uv&domte si, v kterém rezimu potiebujete
vBtsi zisk, a ve kterém mensi. Diky této funkci mlzete
nastavit zisk v kazdém rezimu tak, aby optimalné vyhovoval
vasemu modelu.

unkce Autorotace (HOLD) presune servo plynu do zvolené
polohy blizko volnob&hu a odpoji jej od ovladace plynu.
Obvykle se pouZiva b&hem provadéni autorotace a zapina
se pfepnutim pfepinate SW-1 na levé homi strané vysilaCe.
Polohu plynu pro autorotaci miZete nastavit v rozsahu —50
az +50% na obé strany od polohy volnob&hu. Zapnutim
autorotace vyradite rovnéz revomix (RVMX).

Nastaveni autorotace

1. Nalistujte funkci Autorotace HOLD pomoci ki. Edit.
Vychozi stav funkce je vypnuto (Inh). Funkci aktivujte
stiskem kl. Data -Decrease. Nasledkem toho se zmizi napis
Inh a zméni se na hodnotu asi -6% s blikajicim indikacnim
napisem ON nebo OFF, v zavislosti na poloze pfepinace
SW-1.

2. Nyni mizete nastavit hodnotu funkce kdekoliv v rozmezi
—50 az +50% okolo polohy neutralu. Funkci vypnete stiskem
kl. Active/lnhibit/Clear.

3. Zkontrolujte, zda servo plynu zaujme poZadovanou
polohu po pfepnuti prepinacée SW-1 (neba jiného, dle
vaseho pfifazeni). Hodnotu funkce nastavte dle potieby.
Presvédiete se, 2e mate nastaveny otacky dost vysokeé, aby
motor zcela bezpeéné bézel, ale dost nizké, aby nezabirala
odstfediva spojka nosného rotoru.

4. Pro zapinani autorotace mtiZete prepinac die libosti
pfifadit jinak, ale v pozici SW-1 je ,hned pfi ruce®. Podrobne

pokyny pro pfifazovani viz str. 46.

ovladacCe plynu/kolektivu a zadava se v péti bodech
oznacovanych Cislicemi 1 aZ 5. Tyto ,kfivky" ve skuteénosti
sestavaji z pfimkovych Usekl propojujicich hodnoty
na_stavené v péti bodech. Tyto body jsou definovany
pfifazenim vychylek serv k péti bodim na draze pohybu
ovladae plynu: dolni poloha = Bod 1, 1/4 nahoru = Bod 2,
poloviéni plyn = Bod 3, 3/4 plynu = Bod 4, piny plyn = Bod 5.
V nasem piikladu na grafu dole, se bude servo pohybovat o
50% plné vychylky na stranu dolni €asti pohybu oviadage
plyn/kolektivu a o 50% piné vychylky na stranu horni &asti
pohybu ovladace.

5-bodova kiivka, méné strma

Pétibodova linearni zavislost v oblasti viseni

100%

100%
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MuzZete dostat linearni (pfimkovy) pribéh odezvy, pokud
nastavite jednotlivé body, jako na grafu vilevo. ale pokud
poZadujete jiny tvar, miiZzete ho libovolné nastavit. Mazete
napf. ,zplostit* nebo ,zmékéit* odezvu okolo stfedu (otagek
pro viseni), jako na grafu vpravo dole. Takové nastaveni je
uziteCné pro snizeni citlivosti fizeni pii viseni.

Nastavovani kfivky pfedvolby plynu

1. Nalistujte funkci Kfivka pfedvolby plynu THCV pomoci ki.
Edit. Ve vychozim stavu je nastavena linearni pfimkova
zavislost od 0 do 100% prochazejici ve stfedu bodem 50%
(stfedovy bod 3).

2. Ujistéte se, Ze mate nastavenu spravnou kombinaci
prepinacl FLT MODE a SW-1 pro zadavani kiivky

v poZzadovaném rezimu letu. Pamatujte, Z2e mlzete nastavit
nezavisle kfivky pfedvolby plynu ve vSech reZimech letu

(s vyjimkou ST3, autorotace). Stejné tak zkontrolujte, e
pravy otoény ovladac pro trimovani plynu pri viseni je ve
stiedové poloze.

3. Zaginame nastavovanim bodu 1, volnob&hu. Nad &islici
1 by méla svitit Sipka kurzoru a vychozi hodnota 0%.
Pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease nastavte
pozadovanou hodnotu.

4. Jakmile jste ukongili nastavovani hodnoty v bodé 1
prepnéte na dalsi stiskem kl. Cursor Right. Sipka
kurzoru se pfemisti nad &islici 2, coz udava, 2e
budeme nastavovat hodnotu v bodé 2. Povsimnéte si,
Ze tato hodnota je ve vychozim stavu vypnuta (Inh).
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Pokud nechate toto nastaveni, dostavate pfimku z bodu

1 do bodu 3. Jinak miizete stiskem kl. Data +Increase nebo
-Decrease nastavit hodnotu dle potieby. Body 2 a 4
muZete, pokud vam staéi tfibodova zavislost, kdykoliv
vyfadit stiskem kl. Active/Inhibit/Clear.

5. Zopakujte vySe popsany postu pro body 3,4 a 5;
pfepiname mezi nimi stiskem kl. Cursor a hodnoty
nastavujeme kl. Data.

6. Jakmile jste dokonéili nastaveni kfivky predvolby plynu
v rezimu NOR, vyzkousejte nastaveni za letu. Pokud jste
s nastaveni spokojeni, vyuZijte jej jako zaklad pro
nastavovani dalich rezimu letu. Pfepnéte piepinace tak,
abyste aktivovali pozadovany rezim letu, podie blikajiciho
indikatoru na displeji si ovéite, Ze mate opravdu nastaven
rezim, ktery chcete nastavovat a potom nastavte vyse
popsanym postupem kifivku ve vSech bodech.

tejné jako vySe popsana kiivka pfedvolby plynu, zavisi
kfivka predvolby kolektivu (PTCV)na poloze ovladace
plynu/kolektivu a zadava se v péti bodech oznaéovanych
Cislicemi 1 az 5. Postup nastavovani je shodny, jako pro
kiivku plynu s tim rozdilem, ze muZete rovnéz nastavit
kiivku pro reZim ST3 (autorotace). MzZete dostat linearni
{pFimkovy) priibéh odezvy, pokud nastavite jednotlivé body,
jako na grafu vlevo. ale pokud poZadujete jiny tvar, miZete
ho libovolné nastavit. Mlizete napf. ,zplostit* nebo ,zmékgit*
odezvu okolo stfedu (ota&ek pro viseni), jako na grafu
vpravo. Takové nastaveni je uZitecné pro snizeni citlivosti
fizeni pfi viseni.

Nastavovani kfivky pfedvolby plynu

1. Nalistujte funkci Kfivka predvolby kolektivu PTCV pomoci
Kl. Edit. Ve vychozim stavu je nastavena linearni pfimkova
zavislost od 0 do 100% prochazejici ve stiedu bodem 50%
(bod 3).

2. Ujistéte se, Ze mate nastavenu spravnou kombinaci
pfepinacll FLT MODE a SW-1 pro zadavani kfivky

v pozadovaném rezimu letu. pamatuijte, 2e mtizete nastavit
nezavisle kfivky predvolby koiektivu ve véech reZimech letu
(s vyjimkou ST3, autorotace). Stejné tak zkontrolujte, Ze
levy otoény ovladaé pro trimovani kolektivu pfi viseni je ve
stfedové poloze.

3. Zadiname nastavovanim bodu 1, volnobéhu. Nad é&islici
1 by méla svitit Sipka kurzoru a vychozi hodnota 0%.
Pomoci kl. Data +Increase nebo -Decrease nastavte
pozadovanou hodnotu.

4. Jakmile jste ukongcili nastavovani hodnoty v bodé 1,
pfepnéte na dalsi stiskem kl. Cursor Right. Sipka kurzoru
se piemisti nad &islici 2, coz udava, Zze budeme nastavovat
hodnotu v bodé 2. Poviimnéte si, Ze tato hodnota je ve
vychozim stavu vypnuta (Inh). Pokud nechate toto
nastaveni, dostavate pfimku z bodu 1 do bodu 3. Jinak
miiZete stiskem kl. Data +Increase nebo -Decrease
nastavit hodnotu dle potieby. Body 2 a 4 mliZete, pokud
vam staci tfibodova zavislost, kdykoliv vyfadit stiskem kl.
Active/lnhibit/Clear.
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5. Zopakuijte vy$e popsany postup pro body 3, 4 a 5;
piepiname mezi nimi stiskem kl. Cursor a hodnoty
nastavujeme kl. Data.

6. Jakmile jste dokongili nastaveni kivky predvolby kolektivu
v rezimu NOR, vyzkousejte nastaveni za letu. Pokud jste

s nastaveni spokojeni, vyuZijte jej jako zaklad pro
nastavovani dal$ich reZimi letu. Pfepnéte prepinace tak,
abyste aktivovali poZzadovany rezim letu; podle blikajiciho
indikatoru na displeji si ovéfte, Ze mate opravdu nastaven
rezim, ktery chcete nastavovat a potom nastavte vyse
popsanym postupem kiivku ve v§ech bodech.

Optic 6 dava moznost piizpUsobit vysilag maximalné vasim
osobnim zvyklostem a libovolné pfifazovat mixové

prepinace pouzivané pro zapinani a vypinani nasledujicich
funkci: AlL D/R (dvoji vychylky kfidélek), ELEV D/R (dvoji
vychylky vySkovky), RUDD D/R (dvoji vychylky

vyrovnavaciho rotoru), R->T, HOLD, PMX1 a PMX2. Mé&jte
na paméti, Ze vSechny tyto mixy mohou byt za letu zapinany
a vypinany prepinacem nebo programovany jako trvale
zapnuté.

Prifazeni mixovych pfepinaéa

1. Opakovanym stiskem ki. Edit nalistujte menu
piifazovani pfepinacii S/W SEL. Ve vychozim stavu je
na displeji MX.55, pii nastavovani se objevuji nazvy
funkci, kterym je mozno mixové piepinade pfifazovat
(A->R, E->F, CAMB, CROW, LAND, PMX1 a PMX2).
Méjte na paméti, Ze pokud zménite piifazeni
pfepinacil, nebude (napi'.) pfepina¢ oznageny AIL D/R
neboli SW-3 vykonavat tuto funkci pfepinace dvojich
vychylek kionéni, ale néjakou jinou. Proto dobfe
rozvazte prifazeni pfepinacti a také to, které funkce
opravdu maji byt trvale zapnuté, a které je naopak
treba vypinat a zapinat za letu.

2. Pomoci ki. +DATA nebo ~DATA zvolte poZadovanou
funkci. :

3. Opakovanym stiskem kl. Left nebo Right Cursor mizete
volit z nasledujici nabidky piepinac:

a. On znadi, Ze mix je TRVALE zapnuty. MizZete také
napf. nastavit autorotaci HOLD jako trvale zapnutou.
To samoziejmé vyradi servo plynu z &innosti — a to
neni pro létani dobré! Proto jesté jednou
zdUraziiujeme - dobfe rozvazte pfifazeni prepina&ii a
to, které funkce opravdu maji byt trvale zapnuté, a

 které je naopak tfeba vypinat a zapinat za letu.

b. 1 pfedstavuje pfepina¢ SW-1 (,ELEV RUDD D/R*).
Zapnuty je v dolni poloze (k sobé).

c. 2 pfedstavuje pfepinac SW-2 (,GEAR AUX"). Zapnuty
je v dolni poloze (k sobé).

d. 3 pfedstavuje pfepina¢ SW-3 (,AlL D/R*). Zapnuty je v
dolni poloze (k sobé).

e. 4 pfedstavuje prepinac SW-4 (,FLT MODE"). Piepinaé
FLT MODE ma tii polohy, které mizete piiradit (jsou
indikovany navéstimi pii dolnim okraiji displeje):

NOR = zapnuto v poloze dopredu

ST2 = zapnuto v zadni poloze (k sob€) .

4. Opakujte kroky 2-3 pro vSechny funkce, jimZ chcete
pfepinace pfirazovat.




vyrovnavaciho rotoru za ucelem potlaéeni reakcniho
momentu zplsobovaného zménou thlu nabéhu list
nosného rotoru a rychlosti jeho otaceni. Mizete zadat rizné
hodnoty revo mixu pro dolni a horni polovinu rozsahu
pohybu ovladaée plynu pro kazdy z rezim( letu NOR, ST1 a
S§T2. Revo mix je vypnut, je-li zapnut rezim ST3 (autorotace)
piepnutim piepinace SW-1 dolil (k sobé&). Pro nosny rotor
otadejici se ve sméru hodinovych rucicek je tfeba mixovat
vychylku vyrovnavaciho rotoru/smérovky) vpravo pii zvyseni
Ghlu nabéhu listl (pfidani kolektivu); pro rotor otacejici se
proti sméru hodinovych rucicek,je tfeba mixovat vychylku
opaénou. Nezapomeiite nastavit hodnoty revo mixu pro obé
poloviny rozsahu pohybu ovladace plynu.

Pozn.: Postup pro nastaveni revo mixu je popsan v tabulce na
str. 48.

Nastavovani revo mixu

1. Nalistujte funkci Revo mix RVMX pomoci ki. Edit. Funkce
je aktivni s nastavenou hodnotou 0%. Pfemistéte oviadac
plynu do polohy pro volnobéh.

2. Nyni stisknéte kl. Data +Increase. Takto zvétSime
hodnotu mixu pro spodni polovinu pohybu ovladace plynu.
Miizete nastavit libovolnou hodnotu v rozsahu 0 az 100%.
Pokud se chcete rychle vratit na hodnotu 0%, stisknéte K.
Active/lnhibit/Clear.

3. Pfesurite oviadaé do polohy nad ptii plynu a nastavte
pozadovanou hodnotu funkce.

4. Nyni ovéite, Ze jste nastavili vychylky ve spravném
smyslu a velikosti v zavislosti na pohybu oviadace plynu.

5. Nastavte opakovanim vy$e uvedeného postupu hodnoty
revomixu RVMX pro ostatni rezimy letu (S§T1, ST2) po
prepnuti pfepinaée FLT MODE (SW-3)do pfislusné polohy.

Tato funkce je uréena pouze pro vrtulniky, u nichz je kolektiv
ovladan v jednu chvili vice neZ jednim servem, coZ se
nékdy oznaduje jako CCPM (Collective & Cyclic Pitch
Mixing). Vysilaé Optic 6 poskytuje moznost ovladani
systému pro desky cykliky 120°. Prostudujte navod

k obsluze vaseho modelu, abyste zjistili, jaky systém
pouziva.

Menu ovladani desky cykliky slouzi pro nastavovani pohybu
v3ech tfi serv jako celku. Nemélo by byt pouzivano pro
obraceni smyslu vychylek nebo individualni nastavovani
jejich velikosti. Tyto ikony provadéjte ve funkcich REV a
EPA. :
Kdyz pohnete ovladatem kolektivu/plynu, museji se
v3echna serva desky cykliky pohybovat ve stejném sméru a
se stejnou velikosti vychylky, aby zvedala nebo spoustéla
desku cykliky bez stranovych vychylek. Pokud se deska
cykliky vychyluje na jednu stranu, kdyZ pohnete ovladagem
kolektivu, znamena to, ze jedno nebo vice serv se pohybuji
v nespravném sméru nebo s nespravnou velikosti vychylky
kolektivu — tuto chybu je tfeba nastavit pravé ve funkci
SWAH. Pokud se deska cykliky pohybuje doll, kdyz by se
mél| kolektiv (thel nab&hu listt) zvétSovat nebo naopak, je

treba zmeénit znaménko u hodnot SWAH vsech tii serv z +)
na (-) nebo naopak. Pro typ NOR menu funkci SWAH
neobsahuje (mixovani zajistuje mechanika vriulniku), ale
pro typ 120° s elektronickym mixovanim ano. Nastavené
vychozi hodnoty funkce SWAH jsou uvedeny v tabulce dole.

NOR 120°

funkce SWAH neni kanal 1: +70%
kanal 2: +70%

kanal 6: +70%
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Programovani funkce nastaveni desky cykliky

1. Prostudujte navod k obsluze vaseho modelu. Pokud jsou
pro ovladani desky cykliky tieba dvé nebo tii serva,
nalistujte v Zakladnim menu funkci volby typu desky cykliky
(str. 10) a nastavte odpovidajici typ.

2. Zapojte viechna serva a celou letovou ¢ast RC soupravy,
zapnéte vysilag a piijimag; zahybejte ovladagem
kolektivu/plynu nahoru a dolii. Deska cykliky se musi
pohybovat nahoru a dol bez naklanéni. Pohnéte
ovladaem klonéni (kfidélek) doleva a doprava. Deska
cykliky se musi sklanét vlevo nebo vpravo bez zvedani nebo
poklesu. Zahybejte ovladatem klopeni (vyskovky): deska
cykliky se musi sklanét dopfedu a dozadu, bez jakéhokoliv
otaceni. Pokud se objevuje naklanéni pfi pohybu oviadade
kolektivu nebo deska cykliky se pohybuje nahoru a dolt pfi
pohybu ovladaci klopeni nebo kionéni, bude to vyZzadovat
dalsi nastaveni ve funkci SWAH.

3. Pokud se serva nepohybuji vSechna ve stejném sméru pii
ovladani kolektivu nebo v opaéném sméru pfi oviadani
klonéni nebo klopeni, bude tfeba obratit smys! jejich
vychylky ve funkci REV. Mozna to bude vyzadovat trochu
zkouseni metodou pokusll a omylid, nez se vam podafi
piesvédtit serva, aby se viechna pohybovala spravnym
zplsobem. Zatim se nestarejte, jakym zptisobem se
jednotliva serva pohybuji, dllezité je, aby se viechna
pohybovala souhlasné pfi ovladani kolektivu a v protisméru
pfi ovlddani klonéni a klopeni.

4. Nalistujte funkci Nastaveni desky cykliky SWAH pomoci
kl. Edit. Tato funkce je aktivni vzdy, kdyZ je v Zakladnim
menu zvolen typ desky cykliky 120°.

5. Pokud vSechna serva vychyluji desku kolektivu nahoru pii
zvySovani kolektivu, pokracujte v nastavovani dal$im
krokem. Pokud ale desku kolektivu vychyluji dolii, Stisknéte
kl. Cursor Right dvakrat pro nastaveni kolektivu (Sipka
kurzoru se pfesune nad ¢islici 6). Nyni tisknéte kl. Data -
Decrease, dokud nedoséahnete nastaveni stejné hodnoty,
ale s opaénym znaménkem. Nyni by méla deska kolektivu
reagovat na pohyb ovladace kolektivu spravné. Pokud jste
nastavili néco Spatng, mlZete se snadno vratit na vychozi
hodnotu stiskem ki. Active/lnhibit/Clear.

6. Pokud vSechna serva sklanéji desku cykliky doprava pii
vychyleni ovladace klonéni vpravo, pokracuijte

v nastavovani dalSim krokem. Pokud sklanéji desku cykliky
vievo, stisknéte ki. Cursor Right jednou pro nastaveni
kionéni (Sipka kurzoru se pfesune nad &islici 1). Nyni
tisknéte kl. Data -Decrease, dokud nedosahnete nastaveni
stejné hodnoty, ale s opaénym znaménkem.
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Nasleduji pA%OpIS postupu predpéﬁ;lada, Ze vrtuinik je vytrimovan pro viseni. Vytrimovani musi byt provadéno za bezvétfi nebo

jen velmi slabého vétru. Testy vZdy nékolikrat opakujte, neZ provedete zménu nastaveni. Pokud je tfeba provést néjaké
zmény, vratte se vzdy na pfedchazejici kroky a ovéite, zda nedoslo ke zméné chovani vrtulniku. Pokud je tfeba, provedte

dalsi upravy.

Testujeme...

Postup testu

Pozorovano

Nastaveni

1. Nastaveni revo mixu RVMX
-horni polovina drahy ovladace
plynu (€ast 1)

Lette s modelem pfimo a
vodorovné proti vétru ve vySce 30
m, zmensete kolektiv na 0 stupnit

Sledujte otaceni vrtulniku pfi
klesani.

A. Model se neotaci

B. Model rotuje proti sméru
hodinovych rucicek

C. Model se otaci ve sméru
hodinovych ruciéek

A. Netfeba nastavovat

B. Pfidejte trim vyrovnavaciho
rotoru (smérovky) vpravo

C. Pridejte trim vyrovnavaciho
rotoru (smérovky) vlevo

2. Nastaveni revo mixu RVMX
-horni polovina drahy ovladace
plynu (¢ast 2)

Uvedte vrtulnik do viseni, pfidejte
naplno kolektiv a vystoupejte asi
0 20 m vzhlru.

Sleduijte otaceni vriulniku pfi
stoupani.

A. Model se neotadi

B. Model rotuje proti sméru
hodinovych ruéi¢ek

C. Model se otaéi ve sméru
hodinovych rucicek

A. Netfeba nastavovat

B. ZvétSete hodnotu RVMX
v homi Casti

C. Zmensete hodnotu RVMX
v horni Casti

3. Nastaveni revo mixu RVMX
-dolni polovina drahy oviadace

plynu

Zaéinejte se stejnou hodnotou
RVMX jako pro horni polovinu.
V poloze na zadech (vrchol
premetu nebo stfedovy bod
vykrutu) dejte piny negativni
kolektiv

Sleduijte otaceni vriulniku pfi
stoupani.

A. Model se neotadi

B. Model rotuje proti sméru
hodinovych rucicek

C. Model se otaci ve sméru
hodinovych rucicek

A. Netfeba nastavovat

B. Zvétsete hodnotu RVMX
v dolni ¢asti

C. Zmensete hodnotu RVMX
v dolni ¢asti

cky oloha ak napravime Cky oloha
ovladace ovladace

vysokeé pod 1/2  Stahnéte plyn pii viseni nizké nad 1/2  Pridejte plyn pii viseni

nizké pod 1/2  Zmen3ete kolektiv pfi viseni spravné nad 1/2  ZvétSete kolektiv a pfidejte plyn pii viseni
spravné pod 1/2  Stahnéte plyn a zmen3ete kolektiv pii viseni tfeba pfidat  drite 1/2 Zmen$ete kolektiv a potom pfidejte plyn pri
vysoké  1/2 plynu ZvétSete kolektiv a stahnéte plyn pii viseni viseni

nizké 1/2 plynu  Zmensete kolektiv a pridejte plyn pfi viseni tfeba ubrat  drzte 1/2  ZvétSete kolektiv a potom uberte plyn pii
spravné 1/2 plynu Uz se ni€eho nedotykejte! viseni
vysoké nad 1/2 Zvétete kolektiv pfi viseni
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Nyni by méla deska kolektivu reagovat na pohyb ovladace
klonéni spravné.

7. Pokud vSechna serva skianéji desku cykliky dozadu pifi
vychyleni ovladage klopeni nahoru, pokracujte

v nastavovani daiSim krokem. Pokud sklanéji desku cykliky
dopiedu, stisknéte kl. Cursor Right jednou pro nastaveni
kiopeni (Sipka kurzoru se pfesune nad &islici 2). Nyni
tisknéte ki. Data -Decrease, dokud nedosahnete nastaveni
stejné hodnoty, ale s opaénym znaménkem. Nyni by méla
deska kolektivu reagovat na pohyb oviadace klopeni
spravné.

8. Dvakrat zkontrolujte, zda se pohyby v$ech tfi ovladach
projevuji spravnym vychylenim desky cykliky. Nenastavujte
zadnou hodnotu SWAH na 0% - tim byste zcela vyradili
dany ovladac¢ z funkce!

Otocny trim (levy otoény oviadag¢) pro nastaveni plynu pii
viseni slouzi ke zméné nastaveni serva plynu pii otackach
pro viseni bez soucasného ovlivnéni kolektivu. Tuto funkci
s vyhodou vyuZijete pro zmény rychlosti otaceni rotoru pro
eliminaci vnéjsich vlivl, jako jsou zmény teploty vzduchu,
vihkosti apod.

Plny

plyn A

nuAjd BAIs AZOpQ

Voinobgp Viseni
Pohyb oviadage plynu

Pro zménu nastaveni plynu pfi viseni prosté pootocte
oto€nym trimem plynu pfi viseni — levym otoénym
ovladaéem. Jak ukazuje obrazek, otaceni ma nejvetsi
ucinek v oblasti otacek pro viseni a ponechava nastaveni
v koncovych bodech beze zmény. Nezapomerite nastavit
tento trim do stfedové polohy, nez zaénete nastavovat
neutral serva nebo kfivku pfedvolby plynu.

Otocny trim (pravy otoény oviadaé) pro n
kolektivu pii viseni slou2i ke zméné nastaveni serva plynu
pfi otaCkach pro viseni bez soucasného ovlivnéni plynu.
Tuto funkci s vyhodou vyuZijete pro zmény rychlosti otageni
rotoru pro eliminaci vnéjSich vlivd, jako jsou zmény teploty
vzduchu, vihkosti apod.
Pro zménu nastaveni kolektivu pfi viseni prosté pootocte
otoCnym trimem kolektivu pfi viseni — pravym otoénym
oviadagem. Jak ukazuje obrazek, stejné jako u trimu plynu
ma otaceni trimu nejvétsi ticinek v oblasti otadek pro viseni
a ponechava nastaveni v koncovych bodech beze zmény.
Nezapomerite nastavit tento trim do stfedové polohy,
nez zacnete nastavovat neutral serva nebo kfivku
predvolby kolektivu.

Plny

plyn A

TANY[0) BAISS BAZIPO

Volnobgp Viseni
Pohyb ovladage kolcktivu
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Cislo stranky, kde je dana funkce blize popsana, je uvedeno v zavorce.

ADIF

ATL

COPY

CROW

CURSORKIlavesy pouzivané pro pohyb

EPA Nastaveni velikosti vychylky.
Nastavuje nezavisle oba
koncové body pohybu serva
(24)

EXP Exponenciaini prabg&h

rogramove menu pro modely
letade! (13)

Diferenciace vychylek
kiidélek. ZpUsobuije, Ze
kfidélka se na jednu stranu
vice, nez na druhou. (32)
Nastavitelné omezeni
vychylky. Omezuje pouZiti
trimu plynu pouze v poloze
pro volnobéh (pevné
nastaveno pro kanal plynu
ix kfidélka-smérovka (24)

(zakrfiveni odtokové hrany)
Funkce, ktera vychyluje
kiapku na odtokové hrané po
celém rozpéti kfidia nahoru
nebo doli.

Kopirovani dat: funkce
pouzivana pro kopirovani
obsahu paméti jednoho
modelu do jiné (10)
Kombinovana funkce brzd pro
vétron (34)

uvnitf menu dané funkce (8)

Iky: funkce

oviadana prepinacem
umoznujici pfepinat dvé
velikosti vychylek serva (18)
Klavesy pouzivané pro zménu

hodnoty funkce (8)

Funkce elevony; kombinuje
vychylky kfidélek a vySkovky
pro ovladani bezocasych
modell (18)

vychylky, slouzi ke zméné
{obvykle zmenseni) citlivosti
okolo neutralu (20)

E->F

Mix vySkovka-klapky (23)

Funkce fail-safe — presta
vSechna serva do piedprogra-
mované nouzové polohy,
pokud je rusen pfijem signalu

FLPN  Funkce flaperony. Dovoluje
kfidélkim soucasné
vykonavat funkci klapek (26)

FLPT Trim klapek; nastavuje neutral

Iapek (3) .

Prepinac kanalu zatahov:

Gear
podvozku (7)
GYRO Funkce nastaveni zisku
gyroskopu (42)

Programové menu pro
vrtulniky (10)
Autorotace. Funkce, ktera
pfepne plyn do polohy blizko
voinobéhu (42)

HOLD

Vypnuto. Funkce neni

v &innosti

Indikator ukazujici vychylku
vievo nebo nahoru

Pristavaci konfigurace (23)
Zablokovano. Klavesa, jejimz
stiskem zablokujeme servo
plynu v momentalni poloze (9)

LAND
Lock

MAS idici kanal mixu (22)
M.SEL Funkce volba modeiu (10)

Nommalini deska cykliky (vzdy
jedno servo pro kolektiv,
klonéni a klopeni) (1)

NOR

Funkce nebo pfepinac¢
v poloze Vypnuto
Funkce nebo piepinac
v poloze Zapnuto

ON

Y naslédupmm Jstnku jsou podl%@gbécedy sefazeny vSechny zkratky (a jejich definice) pouzité v tomto navodu.

PPM Frekvenéni modulace FM

PCM Pulsni kédova modulace

PMX Voiné programovatelny mix.
Mixuje libovolné zvolené
kanaly (22)

PTCV  Kfivka pfedvolby kolektivu
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R/D Indikator udavajici polohu

vpravo nebo dole

REV Obraceni smyslu vychylky
serva (22)

REST  Mazani (resetovani) obsahu
paméti zvoleného modelu (12)

RVMX  Revo mix (44)

R->T Mix vyrovnavaci rotor

(Smérovka) piyn (42)

/W SEL Me upro pfirazeni mixovych
prepinaci (44)

SFT.N  Negativni kmitoctovy zdvih
SFT.P  Pozitivni kmitoctovy zdvih
SLV Rizeny kanal
v programovatelném mixu (22)
STCK  Volba médu kfizovych
ovladaci
STRM  Funkce subtrim. Pouziva se

pro jemné nastaveni polohy
neutralu (21)

SWAH astaveni desky cykliky (10)

T.U Funce Zhasnuti mtoru

pouzivana pro zhasnuti
spalovaciho motoru bez
pohybu trimu

Kfivka pfedvolby plynu (43)
Casomira — stopky nebo
éasovac (12)

THCV
TIME

VTAL Funkce motylkové ocasni
plochy, kombinuje vychylky
smérovky a §kovky (25)

Deska cykliky 120 StupAd (10)

120°

pro
aut

Zarucni list

Optic 6FM

Zaruéni Ihita 24 mésich od data prodeje.

Datum prodeje: o[‘}' b ;,?o_oq,

Razitko a podpis prodejce:

MZE/KWM/ V

Pozadavek na zaruéni opravu uplatiiUjte vyhradn& v

dejné, kde jste soupravu zakoupili
orizovaném servisu.

Prijato:

Servisni kupén €. 2

Opraveno:

Razitko a podpis opravny

Prijato:

nebo pfimo v
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Servisni kupén é. 1

Opraveno:

Razitko a podpis opravny




Mozna uvitate moZnost zapsat vSechny nastavované parametry pro kazdy z vasich model. Ackoliv jsou data v paméti
bezpecné uloZena, je to rozumne opatieni pro pfipad nahodného nechténého vymazani paméti: stejné tak maze tento
zaznam pomoci pii programovani noveho modelu. Budete-li chtit data zapsat, prosté okopirujte tabulku pro piislusny typ
modelu z originalniho navodu.

V pfipadé, Ze vade RC souprava vyZaduje servis, fidte se, prosim, nasledujicimi zasadami:

1. K opravé predavejte jenom ¢asti RC soupravy (vysilac,
pfijimac, serva atd.). Nepfedavejte soupravu instalovanou
v modelu.

2. Pokud je to mozné pouzijte pro zabaleni soupravy
puvodni obal. NepouZivejte plivodni kartonovy obal jako
konec¢ny vnéjsi obal

3. PfiloZzte podrobny popis vaseho pouzivani soupravy a
problému, se kterym jste se setkali. Pfilozte oéisloyany =
seznam pfiilozeného pfisluSenstvi a uvedte jakékoliv da_lsu
udaje, které mohou servisu usnadnit praci. Listek oznacte
datem a znovu se ujistéte, Ze je opatien vasi pinou
adresou a telefonnim Cislem.

4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni €islo, kde
budete k zastizeni b&€hem pracovniho dne.
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Tento zaruéni list opraviiuje k provedeni bezplatné zaruéni
opravy vyrobku doddvaného firmou rcm Pelikan ve Ihiite
vyznacgené na predni strané tohoto dokladu.

Zaruka se nevztahuje na jakoukoliv &ast soupravy, ktera
byla nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo
nespravné zachazeno, nebo byla poskozena pfi havarii,
nebo na jakoukoliv ¢ast soupravy , ktera byla opravovana
nebo ménéna neautorizovanou osobou. Stejné jako jiné
vyrobky jemné elektroniky nevystavujte vasi RC soupravu
plsobeni vysokych teplot, vihkosti nebo prasnému
prostiedi. Neponechaveijte ji po delsi dobu na pfimém
sluneénim svétle.

Autorizovany servis:

Antonin Cecotka RC servis Zdenék

Pospisilova 379 Hnizdil
Hradec Krélové Letecka 666/22
tel: 495 511 723 Praha 6

tel: 233 313 095




